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SCHEDA +A-AL4 A1
CARD
33 MORSETTI DI CONNESSIONE (PIN)
INDIRIZZO CONNECTION TERMINALS (PIN)
] ADDRESS E0.0.0.2
MNEMONICO RUN_1
MNEMONIC O3 ————
L r
FUNZIONE MARCIA
0
. CONDUTTORE
- g CONDUCTOR
CA1 LETTERE DI IDENTIFICAZIONE DEL GRUPPO FUNZIONALE
LETTER IDENTIFYING OPERATING UNIT
c — .5 NUMERO PROGRESSIVO
PROGRESSIVE NUMBER
— Al 1
=C+D1 -CA1K1 ] [
—] IMPIANTO | - T, ;
PLANT
LOCAZIONE NN N = AC10
LOCATION /100.03
D OGGETTO 1——2 /25.01
OBJECT 3——4 [25.01
SEGNO DI PREFISSO 5——6 /25.01
- PREFIX INDICATOR )
13——14/100.06
LETTERE DI IDENTIFICAZIONE DEL GRUPPO FUNZIONALE- - — -,
] . CA"1 LETTER IDENTIFYING OPERATING UNIT | RIFERIMENTO INCROCIATO
| CROSS REFERENCE
LETTERA DI IDENTIFICAZIONE DEL MATERIALE !
K LETTER IDENTIFYING MATERIAL | / SEGNO DI PREFISSO
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REVISIONE DESCRIZIONE FOGLIO | = |
ELABORAZ. | 12/06/2003 | FBonci % B I E S S E SHEET DESCRIPTION ! ROVER B 7.40 (05) + Gr'Fun'O !
CREAZIONE | 18/07/2000 | Ciccheti CLIENTE STRUTTURA DELLE DESIGNAZIONI | SCHEMA MATRICOLA Foglio (2=~
REV. MODIFICA | DATA DISEGNATORE __|VER. E APPRCLIENT YUTA] STRUCTURE OF DESIGNATIONS vy REL|piacram 020.022 |seriaLNUmMBER 95631 3Fs.
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B 1 2 3 4 5 7 8
GR. FUN. DESCRIZIONE FOGLIO ELABORAZIONE FOGLIO GR. FUN. DESCRIZIONE FOGLIO ELABORAZIONE FOGLIO
FUNCT. UN. SHEET DESCRIPTION PROCESSING SHEET FUNCT. UN. SHEET DESCRIPTION PROCESSING SHEET
A3_INDICE_VO1
Copertina 12/06/2003 1 AG1 LINEA 24Vdc 26/06/2007 80
A Cover 12/06/2003 1 LINE 24Vdc 26/06/2007 80
STRUTTURA DELLE DESIGNAZIONI 12/06/2003 2 AG1 LINEA 24Vdc 26/06/2007 81
STRUCTURE OF DESIGNATIONS 12/06/2003 2 LINE 24Vdc 26/06/2007 81
Indice: (1 - 144) 26/06/2007 3 AG1 LINEA 24Vdc 26/06/2007 82
] Contents: (1 - 144) 26/06/2007 3 LINE 24Vdc 26/06/2007 82
Indice: (147 - 711) 26/06/2007 4 AG1 LINEA 24Vdc 26/06/2007 85
Contents: (147 - 711) 26/06/2007 4 LINE 24Vdc 26/06/2007 85
Indice: (712 - 30007) 26/06/2007 5 AG1 LINEA 24Vdc 26/06/2007 86
B Contents: (712 - 30007) 26/06/2007 5 LINE 24Vdc 26/06/2007 86
Lista sim.boli: (PLC1 - HB) 12/06/2003 20 AG1 LINEA 24Vdc 26/06/2007 87
Symbol list: (PLC1 - HB) 12/06/2003 20 LINE 24Vdc 26/06/2007 87
Lista sim_boli: (K-PV) 12/06/2003 21 AG1 LINEA 24Vdc 26/06/2007 89
] Symbol list: (K - PV) 12/06/2003 21 LINE 24Vdc 26/06/2007 89
Lista simboli: (QL3 - S01) 12/06/2003 22 AJ1 LINEA 220Vac 26/06/2007 100
12/06/2003 22 LINE 220Vac 26/06/2007 100
Lista simboli: (S00100 - Nucleo) 12/06/2003 23 AJ5 PRESA AUSILIARIA 26/06/2007 105
C Symbol list: (S00100 - 12/06/2003 23 AUXILIARY PLUG 26/06/2007 105
26/06/2007 40 AL1 CONTROLLO NUMERICO 26/06/2007 120
26/06/2007 40 NUMERICAL CONTROL 26/06/2007 120
26/06/2007 41 AL1 CONTROLLO NUMERICO 26/06/2007 121
] 26/06/2007 41 NUMERICAL CONTROL 26/06/2007 121 J&
26/06/2007 44 AL1 CONTROLLO NUMERICO 26/06/2007 123
26/06/2007 44 NUMERICAL CONTROL 26/06/2007 123
TABELLA 26/06/2007 47 AL4 MODULI INPUT-OUTPUT 26/06/2007 128
D TABLE 26/06/2007 47 INPUT-OUTPUT MODULES 26/06/2007 128
26/06/2007 48 AL4 MODULI INPUT-OUTPUT 26/06/2007 129
TABLE 26/06/2007 48 INPUT-OUTPUT MODULES 26/06/2007 129
UBICAZIONI 26/06/2007 49 AL4 MODULI INPUT-OUTPUT 26/06/2007 130
| POSITIONS 26/06/2007 49 INPUT-OUTPUT MODULES 26/06/2007 130
AA1 ALIMENTAZIONE GENERALE 26/06/2007 50 AL4 MODULI INPUT-OUTPUT 26/06/2007 131
MAIN POWER SUPPLY 26/06/2007 50 INPUT-OUTPUT MODULES 26/06/2007 131
AA1 ALIMENTAZIONE GENERALE 26/06/2007 51 AL4 MODULI INPUT-OUTPUT 26/06/2007 135
E MAIN POWER SUPPLY 26/06/2007 51 INPUT-OUTPUT MODULES 26/06/2007 135
AA1 ALIMENTAZIONE GENERALE 26/06/2007 53 AL4 MODULI INPUT-OUTPUT 26/06/2007 137
MAIN POWER SUPPLY 26/06/2007 53 INPUT-OUTPUT MODULES 26/06/2007 137
AA1 ALIMENTAZIONE GENERALE 26/06/2007 54 AL4 MODULI INPUT-OUTPUT 26/06/2007 138
] MAIN POWER SUPPLY 26/06/2007 54 INPUT-OUTPUT MODULES 26/06/2007 138
AG1 LINEA 24Vdc 26/06/2007 78 AL4 MODULI INPUT-OUTPUT 26/06/2007 139
LINE 24Vdc 26/06/2007 78 INPUT-OUTPUT MODULES 26/06/2007 139
AG1 LINEA 24V BORDO MACCHINA 26/06/2007 79 AL4 MODULI INPUT-OUTPUT 26/06/2007 144
F 26/06/2007 79 INPUT-OUTPUT MODULES 26/06/2007 144
REVISIONE DESCRIZIONE FOGLIO =
ELABORAZ. | 26/06/2007 | RSilvestrini % B I E S S E SHEET DESCRIPTION ROVER B 7.40 (05) + GrFun.
CREAZIONE | 01/08/2001 | Cicchett CLIENTE Indice: (1 - 144) SCHEMA MATRICOLA Foglo 3
REV. MODIFICA | DATA DISEGNATORE __|VER. E APPRCLIENT YUTA/ Contents: (1 - 144) REL | piaGrAM 020.022 |seriaLNUmMBER 95631 iFs.
| A3_GLUE_v04_BIFSSE 2 \ 3 \ 4 \ 5 \ 7 \ 8
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GR. FUN. DESCRIZIONE FOGLIO ELABORAZIONE FOGLIO GR. FUN. DESCRIZIONE FOGLIO ELABORAZIONE FOGLIO
FUNCT. UN. SHEET DESCRIPTION PROCESSING SHEET FUNCT. UN. SHEET DESCRIPTION PROCESSING SHEET
A3_INDICE_V01
AL4 MODULI INPUT-OUTPUT 26/06/2007 147 BC1 BLOCCAGGIO PEZZO AREA SX1 26/06/2007 383
A INPUT-OUTPUT MODULES 26/06/2007 147 AREA SX1 PIECE LOCKING 26/06/2007 383
AL4 MODULI INPUT-OUTPUT 26/06/2007 148 BF1 BLOCCAGGIO PEZZO AREA DX1 26/06/2007 400
INPUT-OUTPUT MODULES 26/06/2007 148 AREA DX1 PIECE LOCKING 26/06/2007 400
AP1 CIRCUITO DI EMERGENZA 26/06/2007 160 BF1 BLOCCAGGIO PEZZO AREA DX1 26/06/2007 401
] EMERGENCY CIRCUIT 26/06/2007 160 AREA DX1 PIECE LOCKING 26/06/2007 401
AP1 CIRCUITO DI EMERGENZA 26/06/2007 162 BF1 BLOCCAGGIO PEZZO AREA DX1 26/06/2007 403
EMERGENCY CIRCUIT 26/06/2007 162 AREA DX1 PIECE LOCKING 26/06/2007 403
AP1 CIRCUITO DI EMERGENZA 26/06/2007 163 BH1 SUPPORTI PER CARICAMENTO PEZZO AREA SINISTRA 26/06/2007 420
EMERGENCY CIRCUIT 26/06/2007 163 LH AREA PI 26/06/2007 420
B
AP1 CIRCUITO DI EMERGENZA 26/06/2007 165 BH2 SUPPORTI PER CARICAMENTO PEZZO AREA DESTRA 26/06/2007 422
EMERGENCY CIRCUIT 26/06/2007 165 RH AREA PIEC 26/06/2007 422
AP1 CIRCUITO DI EMERGENZA 26/06/2007 166 CA1 GRUPPO DI FORATURA 26/06/2007 450
] EMERGENCY CIRCUIT 26/06/2007 166 BORING UNIT 26/06/2007 450
AR1 ATTREZZAGGIO 26/06/2007 170 CA1 GRUPPO DI FORATURA 26/06/2007 451
TOOLING 26/06/2007 170 BORING UNIT 26/06/2007 451
AS1 ALIMENTAZIONE INVERTER 1 26/06/2007 200 CA1 GRUPPO DI FORATURA 26/06/2007 453
INVERTER 1 POWER SUPPLY 26/06/2007 200 BORING UNIT 26/06/2007 453
C
AS1 ALIMENTAZIONE INVERTER 1 26/06/2007 201 CA1 GRUPPO DI FORATURA 26/06/2007 454
INVERTER 1 POWER SUPPLY 26/06/2007 201 BORING UNIT 26/06/2007 454
AU1 ALIMENTAZIONE AZIONAMENTI 26/06/2007 230 CA1 GRUPPO DI FORATURA 26/06/2007 455
| DRIVES POWER SUPPLY 26/06/2007 230 BORING UNIT 26/06/2007 455 E
BA1 BATTUTE AREA SX1 26/06/2007 300 CA1 GRUPPO DI FORATURA 26/06/2007 456
AREA SX1 STOPS 26/06/2007 300 BORING UNIT 26/06/2007 456
BA1 BATTUTE AREA SX1 26/06/2007 301 CA1 GRUPPO DI FORATURA 26/06/2007 457
D AREA SX1 STOPS 26/06/2007 301 BORING UNIT 26/06/2007 457
BA1 BATTUTE AREA SX1 26/06/2007 303 CA1 GRUPPO DI FORATURA 26/06/2007 460
AREA SX1 STOPS 26/06/2007 303 BORING UNIT 26/06/2007 460
BA1 BATTUTE AREA SX1 26/06/2007 304 CA1 GRUPPO DI FORATURA 26/06/2007 461
] AREA SX1 STOPS 26/06/2007 304 BORING UNIT 26/06/2007 461
BB1 BATTUTE AREA DX1 26/06/2007 340 CA1 GRUPPO DI FORATURA 26/06/2007 465
AREA DX1 STOPS 26/06/2007 340 BORING UNIT 26/06/2007 465
BB1 BATTUTE AREA DX1 26/06/2007 341 CN1 MAGAZZINO UTENSILE CN1 26/06/2007 520
E AREA DX1 STOPS 26/06/2007 341 CN1 TOOL MAGAZINE 26/06/2007 520
BB1 BATTUTE AREA DX1 26/06/2007 343 CN1 MAGAZZINO UTENSILE CN1 26/06/2007 522
AREA DX1 STOPS 26/06/2007 343 CN1 TOOL MAGAZINE 26/06/2007 522
BB1 BATTUTE AREA DX1 26/06/2007 344 GA1 EVACUAZIONE TRUCIOLI 26/06/2007 580
] AREA DX1 STOPS 26/06/2007 344 CHIP REMOVAL 26/06/2007 580
BC1 BLOCCAGGIO PEZZO AREA SX1 26/06/2007 380 SA1 SLOT 1 26/06/2007 710
AREA SX1 PIECE LOCKING 26/06/2007 380 SLOT 1 26/06/2007 710
BC1 BLOCCAGGIO PEZZO AREA SX1 26/06/2007 381 SA1 SLOT 1 26/06/2007 711
F AREA SX1 PIECE LOCKING 26/06/2007 381 SLOT 1 26/06/2007 711
REVISIONE DESCRIZIONE FOGLIO =A
ELABORAZ. | 26/06/2007 | RSilvestrini % B I ESSE SHEET DESCRIPTION ROVER B 7.40 (05) + Gr.Fun.
CREAZIONE | 26/06/2007 | RSilvestrini CLIENTE Indice: (147 - 711) SCHEMA MATRICOLA Foglio 4
REV. MODIFICA | DATA DISEGNATORE __|VER. E APPRCLIENT YUTA/ Contents: (147 - 711) REL | piaGrAM 020.022 |seriaLNUmMBER 95631 5FsS.
| A3_GLUE_v04_BIFSSE 2 \ 3 \ 4 \ 5 \ 6 \ 7 8
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FOGLIO
LIO GR. FUN. DESCRIZIONE FOGLIO ELABORAZIONE
GR. FUN. DESCRIZIONE FOGLIO ELABORAZIONE FOG PROCESSING SHEET
FUNCT. UN. SHEET DESCRIPTION PROCESSING SHEET FUNCT. UN. SHEET DESCRIPTION e o Vo1
Lista I/O: +E-AL4 A13 26/06/2007 10004
SA Slots 26/06/2007 12 2610612007 10004
A
Lista I/O: +E-AL4 A23 26/06/2007 10005
SLOT 1 26/06/2007 713 10005
SAT SLOT 1 26/06/2007 713 26/06/2007
Lista I/O: +E-AL4 A26 26/06/2007 10006
A1 SLOT 1 26/06/2007 714 7 10006
] S SLOT 1 26/06/2007 714 26/06/200
Lista I/O: +E-AL4 A27 26/06/2007 10007
SU1 PRESSURIZZAZIONE 26/06/2007 788 56/06/2007 10007
PRESSURISATION 26/06/2007 7
Lista 1/0: +E-AL4 A102 26/06/2007 10008
S Rewis Sa/08/2007 580 26/06/2007 10008
B -
Lista 1/0: +E-AL4 A104 26/06/2007 10009
ASSE X 26/06/2007 881 10009
v X-AXIS 26/06/2007 881 26/06/2007
Lista I/O: +F-AL4 A313 26/06/2007 10010
) s Sa/06/2007 890 26/06/2007 10010
N Lista I/O: +F-AL4 A315 26/06/2007 10011
) s Sa/06/2007 891 26106/2007 10011
Lista I/O: +F-AL4 A323 26/06/2007 10012
A RS Sa/08/2007 200 26/06/2007 10012
c .
Lista 1/0O: +F-AL4 A325 26/06/2007 10013
ASSE Z 26/06/2007 901 10013
vzt Z-AXIS 26/06/2007 901 26/06/2007
Lista materiali: (+A-AL1 A1 - +A-WD1 A3) 26/06/2007 30000
1 POMPA DEL VUOTO 1 26/06/2007 920 ! - ¢ " N 30000
] Ve VACUUM PUMP 1 26/06/2007 920 List of materials: (+A-AL1 A1 - +A-WD1 A3) 26/06/2007 JE
Lista materiali: (+A-AG1G1 - +A-AU1K1) 26/06/2007 30001
1 POMPA DEL VUOTO 1 26/06/2007 921 " ra g Y 30001
VB VACUUM PUMP 1 26/06/2007 921 Materials list: (+A-AG1G1 - +A-AU1K1) 26/06/2007
Lista materiali: (+A-CA1K1 - +A-SA6K2) 26/06/2007 30002
VC1 LUBRIFICAZIONE 26/06/2007 930 ) a d o 2007 30002
D c LUBRICATION 26/06/2007 930 Materials list: (+A-CA1K1 - +A-SAB6K2) 26/06/200
Lista materiali: (+A-UZ1K1 - +A-AA1Q2) 26/06/2007 30003
V1 R R e ELE T TROMANDRINI 26062007 ggg Materials list: (+A-UZ1K1 - +A-AA1Q2) 26/06/2007 30003
ELECTROSPINDLES COOLER 26/06/2007
Lista materiali: (+A-AA1Q3 - +A-AS2Q1) 26/06/2007 30004
1 TAPPETI DI SICUREZZA 26/06/2007 960 " ra d o 30004
] wo CONTACT MATS 26/06/2007 960 Materials list: (+A-AA1Q3 - +A-AS2Q1) 26/06/2007
Lista materiali: (+A-AU1Q3 - +A-UX1R1) 26/06/2007 30005
1 TAPPETI DI SICUREZZA 26/06/2007 962 " ra i > 30005
wo CONTACT MATS 26/06/2007 962 Materials list: (+A-AU1Q3 - +A-UX1R1) 26/06/2007
i iali: - +A- 30006
970 Lista materiali: (+A-UX1R2 - +A-GA1Z1) 26/06/2007
et EQHBELLA 32?82?5883 970 Materials list: (+A-UX1R2 - +A-GA1Z1) 26/06/2007 30006
E
i jali: (+F- - +F- 2007 30007
i T +A- 10000 Lista materiali: (+F-VB1Z1 - +F-VB1Z1) 26/06/.
Hista 0 +A-ALA A1 52?82@88? 10000 Materials list: (+F-VB1Z1 - +F-VB1Z1) 26/06/2007 30007
o AR A2 26/06/2007 10001
Lista 1/0: +E-AL4 A11 gg;ggggg; 18882
Lista I/0O: +E-AL4 A12 ggggggg; 18882
F =A
DESCRIZIONE FOGLIO GrFun.
REVISIONE _ — % B I E S S E SHEET DESCRIPTION ROVER B 740 (05) ¥ 5
ELABORAZ, | 26/06/2007 | RSilvestrini Indice: (712 - 30007) SCHEMA MATRICOLA Foglio
CREAZIONE | 26/06/2007 | RSilvestrini CLIENTE YUTA| Contents: (712 - 30007) REL‘DIAGRAM 020.022 |seriaLNUMBER 95631 20ES.
REV. MODIFICA DATA DISEGNATORE __ |VER. E APPR/CLIENT :

8
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A Y B ° F
A Morsetto PLC a 1 connessione ENCODER Relé termico tripolare
1-connection PLC terminal ENCODER Tripolar thermal relay
A O B G | |
e
Morsetto PLC a 2 connessioni Q RESOLVER Alimentatore
2-connection PLC terminal RESOLVER FEEDER
B C G 1
B v 1 -
T 4
Termocoppia CONDENSATORE BATTERIA DI ACCUMULATORI T
THERMOCOUPLE CAPACITOR BATTERY CELLS
— B C H
7 e ?
T
Contatto termico NC CONDENSATORE POLARIZZATO LAMPADA DI SEGNALAZIONE
c NC thermal contact POLARIZED CAPACITOR INDICATOR LIGHT
B E H
re s
| Termostato NC Ventilatore trifase SIRENA E
NC thermostat Three-phase fan Siren
B | E H
D - % 7
Trasmettitore ottico ‘ ELEMENTO RISCALDANTE LED
Optical transmitter HEATING ELEMENT LED
B E H
| I - &
Ricevitore ottico NO Lampada al neon con collegamento PE Orologio
NO optical receiver Neon lamp with PE connection Clock
E'B E H
Fotocellula a riflessione NO CONDIZIONATORE Cicalino
NO reflection photocell AIR CONDITIONER Buzzer
B | F H
LB J
Fotocellula con contatto in scambio & | Fusibile unipolare LAMPADA DI SEGNALAZIONE LAMPEGGIANTE
F| Photocell with change-over contact P o | Unipotar fuse BLINKING INDICATOR LIGHT
REVISIONE O DESCRIZIONE FOGLIO =
ELABORAZ. | 12/06/2003 | FBonci % B I ESSE SHEET DESCRIPTION ROVER B 7.40 (05) + Gr.Fun.
CREAZIONE | 21/11/2001 | Cicchett CLIENTE Lista simboli: (PLC1 - HB) SCHEMA MATRICOLA Foglio 20
REV. MODIFICA | DATA DISEGNATORE __|VER. E APPR,CLIENT YUTA, Symbol list: (PLC1 - HB) REL |piagrAM 020.022 |seriaL NuMBER 95631 21FS.
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B 1 2 3 | 4 | 5 6 7 8
K K? M
3 )
A Relé ausiliario/potenza Contatto NO rit. alla diseccitazione Motore in C.C.
Auxiliary/power relay NO contact de-energising delayed DC motor
K K? M

Temporizzatore ritard. eccitazione
Timer energising delayed

Contatto NO anticipato
NO contact advanced

MOTORE TRIFASE (3 TERMINALLI)
THREE-PHASE MOTOR (3 TERMINALS

[CIN- SR S NCRNC]

K K? M

° . 7
Temporizzatore ritard. diseccitazione Contatto NC ritardato Motore a collettore
Timer de-energising delayed NC contact delayed Commutator motor

— K K? M
) N
RELE A RIMANENZA Contatto in scambio 2 vie Motore con contatto termico
c REMANENT RELAY 2-way change-over contact Motor with thermal contact
K K? M
|
=
__| Relé di max. tensione Contatto in scambio ritardato alla diseccitazione Motore trifase (ad una velocita) con freno monofase ﬁ E
Max. voltage relay Change-over contact de-energising delayed Three-phase motor (single speed) with monophase brake
K? K? M
{ {

: T R — R,
Contatto di potenza per contattore NO Contatto di potenza per contattore con interblocco Motore trifase collegato a triangolo ﬁ
Power contact for NO contactor Power contact for interlocking contactor Delta-connection three-phase motor
K? L M

) \‘ | @)
CONTATTO NO Induttore Motore trifase collegato a stella ﬁ
NO CONTACT INDUCTOR Star-connection three-phase motor
E| K? L P
[ -
i % |
CONTATTO NC Induttanza a nucleo magnetico CONTAORE
NC CONTACT Core inductor HOURS METER
K? M P
I
& — ®
Contatto NO rit. eccitazione MOTORE TRIFASE (6 TERMINALI) Voltmetro
F NO contact energising delayed THREE-PHASE MOTOR (6 TERMINALS Voltmeter

Lista simboli_v01

REVISIONE

ELABORAZ. | 12/06/2003 | FBonci

ZBIESSE

DESCRIZIONE FOGLIO
SHEET DESCRIPTION

ROVER B 7.40 (05)

Gr.Fun.

CREAZIONE | 23/07/2002 | Cicchetti CLIENTE Lista simboli: (K - PV) SCHEMA MATRICOLA Foglio 21
REV. MODIFICA | DATA DISEGNATORE __|VER. E APPRCLIENT YUTA] Symbol list: (K - PV) REL ‘ DIAGRAM 020.022 ‘SERIAL NumBer 95631 22Fs.
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B 1 2 | 3 | 4 | 5 6 7 | 8
Q S S
‘ S
) =7
A Salvamotore Pulsante NO Pulsante a fungo NC con sgancio rotativo
Engine saver NO button NC mushroom button with rotation release
Q S . S
0 1 0 1
f\jv\ Er\w\
Magnetotermico sezionatore tripolare comando rotativo 7 ot Selettore rotativo NO 2 posizioni mantenute Selettore rotativo a chiave NO 2 posizioni mantenute
Rot. command %% sect. thermomag. circuit breaker NO rotating selector 2 positions maintained NO rotating key selector 2 positions maintained
Q ' S S
° 7 )
Magnetotermico unipolare FINECORSA MECCANICO NC Finecorsa meccanico NO comando a tirante
Unipolar thermomag. circuit breaker NC MECH. LIMIT SWITCH Rod command NO mech. limit switch
— Q N S S .
-= | 102
C1d ] B FWA
Differenziale puro bipolare Selettore a chiave NO Selettore rotativo NO 3 posizioni mantenute
c Bipolar pure differential NO key selector NO rotating selector 3 positions maintained
Q? S S .
[ [ 0 1
?\ Q\ AN
__| Contatto NO aux. magnetotermico Pressostato NO Selettore rotativo NO 2 posizioni con ritorno E
NO aux. thermomagnetic contact NO pressure switch NO rotating selector 2 positions with return
Q? S S
‘ S
D ?7 s 7\ ?
Contatto NC aux. magnetotermico Interruttore a pedale NO Finecorsa meccanico NC a manovra positiva
Aux. thermomagnetic NC contact NO foot switch Pos. transition NC mech. limit switch
R S S .
| 102
D o —? P\%ﬁl\
Resistenza Finecorsa a camma NC Selettore rotativo NO 3 posizioni: mantenuta in 1 con ritorno in 2
RESISTANCE NC cam limit switch NO rotating selector 3 positions: maintained in 1 return in 2
El R S S .
| 102
7 o 2
RESISTORE REGOLABILE Galleggiante NO Selettore rotativo NO 3 posizioni: con ritorno in 1 mantenuta in 2
ADJUSTABLE RESISTOR NO float NO rotating selector 3positions: return in 1 maintained in 2
R S S?
I 0 1
POTENZIOMETRO CON CONTATTO MOBILE Proximity indutt. o capacit. NO % Contatto NO per selettore 2 posizioni \
F POTENTIOMETER WITH MOVABLE CONTACT N NO ind. or cap. proximity detector NO contact for 2-position selector
REVISIONE O DESCRIZIONE FOGLIO =
ELABORAZ. | 12/06/2003 | FBonci % B I ESSE SHEET DESCRIPTION ROVER B 7.40 (05) + Gr.Fun. 2
CREAZIONE | 23/07/2002 | Cicchett CLIENTE Lista simboli: (QL3 - S01) SCHEMA MATRICOLA Foglio
REV. MODIFICA | DATA DISEGNATORE __|VER. E APPRCLIENT YUTA REL ‘ DIAGRAM 020.022 ‘SERIAL NumBer 95631 23Fs.
| A3_GLUE_v04_BIFSSE 2 \ 3 \ 4 \ 5 6 \ 7 \ 8




B 1 2 3 | 4 | 5 6 7 | 8
S? 1*55*3 X A
\ i Las
A Contatto NO per selettore 5 posizioni PRESA CON SPINA VARISTORE
NO contact for 5-position selector SOCKET AND PLUG VARISTOR
! L § ‘
AAL ?
- M als '
|
Trasformatore di tensione PRESA TRIPOLARE CON CONTATTOPE - ____ ___ I Filtro RC
VOLTAGE TRANSFORMER THREE-POLE OUTLET WITH PE CONTACT RC filter
+ - - L7 T
T ‘ g g % I X Z ‘ :
B ! [ |
I3 INNE <
TRASF. TRIFASE SECONDARI 2 MONO 1 TRIFASE Spina 2P+T It i Filtro di rete trifase
TRANSF. SECOND: 2 MONO 1 THREEPHASE Plug 2P+T Three-phase supply network filter
— T X Z
4
—
Autotrasformatore trifase Morsetti con resistenza e led Nucleo di ferrite con avvolgimento
c Three-phase autotransformer Terminals with resistor and LEDs FERRITE CORE WITH WINDING
! gy §
i \ b
__| Trasformatore prim. mono - sec. monofase T 7m ‘ Morsetto terminale E
Prim. mono - sec. monophase transformer End terminal
T X
5 4
Trasformatore di corrente SPAZZOLA
CURRENT TRANSFORMER BRUSH
\% Y
DIODO ELETTROVALVOLA
DIODE ELECTROVALVE
ElV Y
DIODO ZENER Freno elettromagnetico
ZENER DIODE Electromagnetic brake
X Y
MORSETTO #) Elettrovalvola doppia bobina X
F TERMINAL R Double coil electrovalve
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: FUSIBILI |
| CLIENTE m !
|
|
|

| ESTERNO

TENSIONI
| <>380-400-415 V'
| >40KVA

| OPZIONAL

| norm. si CE | |
| TENSIONI <>,

1 380-400-415 V| \380 -400-415

AA1Q3 .]

3RV10 21-1JA10
7+10A Ir. 7A
2101A0049

AJIE2
VENTOLA
QUADRO

TENS|ONE <>‘ "norm.no CE 1 !
‘ 1380-400-415V! | |
| | TRASF.EXT :

I'morm. no CE ‘ | norm. si CE‘
I TENSIONI = | | TENSIONI =
777777 ~___ | 1380-400-415 V\ \380 400-415y
jnorm.noCE | |
TENSIONI <>1

1380-400-415V | '380-400-415Y
ITRASF.EXT | | TRASF.EXT |
norm. si CE |

‘ TENSIONE <>\ ‘ ENSIONE <>/

AATL11
AATL21
AA1L31

POMPE VUOTO

POMPA 90 m/c  POMPA 250 m/c POMPA 500 m/c

1020304 |

2123A0003

| |
! |
|
Lo X P ‘ |
Lo P D |
Lo P D |
‘ . g B
| I [ I || 2101A0047 ‘
| | bk 2,5 | ok 1.5 |
| o Lo K | L Co
| GAIK1 o Lo [ ! |
3RT1025 _ 3884 |
! 2@ ! £2 I ! 2tosa00es | 582! sRTiozeasse0 || VBSK1 !
| sp2! 3 e bk25 3RT1015
32X 2= ! gz ! 105A0176 N3 | | |
| O5x ! e | - 2123A0012 Nr.3 | 2AF02 | 20
2F | 25 | 29 212340013 Nr2 | 2105n0020 | 2835 !
AAILTY | Nol NF | N . | 52<
AATL21 | Q! | ! | TEMP.ELET. | S5z
ALY I ! ! 1208 ! Re !
! ! POMPA 1 P! pompat |l POMPA 1 JREISTAING0 |
I ev.TRucioL | | 90 mlc P s0mic || 500 mic 2108A0012 L |
4122w 8245W | 11189W
‘ ‘L OPTIONAL | : 7A | : 14A | L 19A | : SOFFIATORE |
77777777777777777777777777777777777777777777 J
lAA1 L14-24-34
- ® Py Py
| |
AA1Q2 | AS2Q1 |
3RV10 21-4DA1, | 3RV1031-4DA10] |
20+25A Ir. 22A 20425A Ir. 22
cod.2101A0054 I 2101A0054 !
cod.2123A0003
| 2123A0003 |
AA1L1-2-3
PP bk10 o | |
T bk 10 | |
AU1K1 AS1K1 : AS2K1 :
3RT10 26-3BB40
3RT1034-38840 3RT1034-38B40
AA1L12-22-32 cod. 2105A0176 od. 210570168 | ood. 2105A0168 |
o ® | !
2s s wezs as INVERTER 1 | | INVERTER 1 |
i 11KW | 11KW |
400V AZ.CU1 AZ. UX1U1 AZ. UY1UT AZ. UZ1U1 | |
N 0 21070293 500W AZZSggm 1000w 1000w Commander SE | Commander SE |
|
| <‘ }/%G1G1 1500 ! !
R: 25 OHM/2000W! R:25 OHM/2000! !
AG1G2, 24V ‘ [
| < s £ 83 8% & 8% EE S S—— : !
| , 3y X 89 59§ 59 5 28 !
5 ¥ 273 2 53
bk1s |2 AUMENTATORE | S i3 g 2 2 22 e R J
S Q
o
E
55013 53-1KV06 Q Q Q Q
210140260 C1sd ASSEX  ASSEY1 ASSEZ1
AS1L1-L2-L3
AJ112
k15 ;DIM,S bk 1,5 bk 15 W
e B =ty ittty E i oot =1 -9 - —--- 1
| | | | 3RT10 25-38840+— T o 3RT1025-38B40 _| ~ -
AJTET ! % ! = ‘ 5 ! < AT oo ] i 2105800487 S T |
| sRTot6-2884% (| | 3RTiot628843F ( _ | | sRTiote2eBa® (| | aRTiote2884ky (. | | BLoccom T | BLoccos ©) | 3RTI016-28848 |
CONDIZ. | 210580166 ¢ _|-= | | 2105A0166 @3 L= | | 2105A0166 () L= | | 2105A0166 () - ||  2123A00135 % | 2123A0013% < 21050166 <L
EVEO08 2 3 g | @ | BLOCCO MEC @ ! BLoccO MEC.X) ol H !
2161A0102 | @ | @ | @ | @ 1 212300091 || 21230091 | s |
| [ [ [ I 2163A0015 5 | | 21e%R0015 = |
| : | : | : | : | R - 2 |
| | | | | | | |
| |
w SLOT6 ! | SLOT4 ! | SLOT2! 1 TESTA I O ' sLoT3 !
| | | [ | | L__ -2y |
| L NO | NO | | _AFORARE | SLOT1 ' | SLOT3 1
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1S 400V § 400V A
1840, 1 840
1< |2 G1G1
[ [
‘K AG11 AG1GZ‘ N Actt 24V
|
T

Py Py —
AG1Q2 AG1Q4
55Y6104-7] 5SY6101-7]
4A 1A
2101A020 2101A020:
N o
B 5 H B
Q Q
< < Py
AS1K2 AP1K1 AR1K1 AP1 K3T AP1K3
INVERTER INVERTER! 3TK28 3TK28 altrezzaggh/ potenza potenza
FERMO FERMO i EMERGENZ EMERGENZ macchina macchina
A 4 A 4 q | |
! |
| I -
Linea 24Vdc R potenza macchina atigzzaggio ! !
input 3 3 AG1Q6 AG1Q9 AU1Q3 AG1Q12 AG1Q13 'cN1Q1 !
‘ﬁ ””” | 2 2 58Y6104-7] 58Y6104-1 55Y6104- 58Y6104- 55Y6104-] I 5sY6104- |
D 4A 4A 4A 4A A | 4A
| | o 2101A020 2101A020 2101A020 2101A020 2101A020 | 2101A020 | :
| £l
| on phmph 2k4 on E’EF* P § - o 2 g | - | |
| £ £ i 8 3 | z | |
| 9 @ S by 5 z|
| N 2 2 Q Q | 3 | | Q |
C | | 3 < ! Linea 24vdc Linea 24vdc Linea 24Vdc Linea 24vdc Linea 24Vdc | alim. SM1do | alim. SMtab| alim. SM137 || alim. SM140 C
| | | utput alimentazione multizone testa a forare mag.slot1| mag.siot3 | a.orientativo 3-6 magazzino pumé
‘ | ‘ | unita operatrice  bordo macchina  azionamenti L — = L ———= === R 3
VB2+4K1 [ ]I VBIK1 APIK1 Linea UZ1K1 AS1K1 AS2K1 APIK3[C 7] AUTK1[ ] AR1K1
|
L ompa del vuotoz+4] POTPa del vuoto T8 input freno asse invertert itverter2 | potenza abilitaz. attrezzaggio
pompa del vaotez: - — — — L _! macchina azionam.
| B
— PC1Q20 —
58Y6120-7]
2101A024:
Py
PC1 K3T PD1 K3T
E abilitazione piani sx abilitazione piani dx E
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Morsettiera Rover B new
(morsettiere estraibili) TAPPETI / CAMME
A
HEEE [
jeece 0
Qo0 0O
B
AA1X1
c s | = | ==
NN 21¢ = 22| 2| | a| o 55|18 g
oodoodol 0O oooooﬂt Q0 O
2|12/2|¢ 2 2 2122 H % | % EEEEEERE R RE S NN NN EERE Qg
e 0 O eeeecee S ee ado0e0| coo| 6 scliscNececeese A0
D
E
F
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B 1 2 3 | 4 5 6 7 8
SERVOPACK 1 CONFIGURAZIONE
NS100
4CN c 3 ASSI 6 ASSI 7 ASSI 7 ASSI 8 ASSI
A N sy 1| L___________ ‘- - ____ 1 ___________\______________________]
Lo
A 1
1 C.N. 1 C.N. 1 C.N. 1 C.N. 1 C.N.
B o
? 2 1 1 1 1 1
c ] X ] X ] X ] X | X
e
6
B C N B 2 2 2 2 2
1y Y 1y Y 1y
SERVOPACK 2
7 NS100 3 3 3 3 3
C L L L L L
N S Z | A | Z o Z | Z
L o
A 1
c 4 4 4 4
S L Cr L L L
4
3w Cr1 — Cr — C . Cr
22 c
T ¢ 5 5 5 B
— c
6 L L L
Cr1 1 cn ] C
B r I
D 6
SERVOPACK n L]
|
NS100
C
| N S
6 @ W 5 6 6 7
A n 1 L L] L] L]
| Rc | Rc | Rc ] Rc
E 5 3\/
2l 9 6 7 7 8
1
c Cb Cb Cb Cb
TERMINATO ﬁ g
T B
F
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A
] IT EN TE FR SP P
BU BLU BLUE BLAU BLEU AZUL AZUL
° BK NERO BLACK SCHWARZ NOIR NEGRO PRETO
OG | ARANCIO | ORANGE ORANGE ORANGE | anArANJADO | LARANJA
| BN | MARRONE | BROWN BRAUN MARRON MARRON | CASTANHO
GN VERDE GREEN GRUN VERT VERDE VERDE
© WH BIANCO WHITE WEIB BLANCHE BLANCO BRANCO
PK ROSA PINK ROSA ROSE ROSA ROSA
| YE GIALLO YELLOW GELB JAUNE AMARILLO | AMARELO i
VT VIOLA VIOLET VIOLET VIOLET VIOLETA VIOLETA
° RD ROSSO RED ROT ROUGE ROJO VERMELHO
GY GRIGIO GREY GRAU GRIS GRIS CIZENTO
| BEIGE BEIGE BEIGE BEIGE BEIGE BEGE
c SH | SCHERMO | SHIELD SCHIRM ECRAN PROTECTORBLINDAGEM
:
o e e rmani2, B1E S SE SEERAE ROVER B 740 (08) e o a
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A +M
AA1X10
| AA1X1 D c
+D +
AA1X2
B +A
T - LOCAZIONE
AA1X3 +F

C

LOCAZIONE
7 A-  ARMADIO B

D - CARRO
D

E- UNITA' OPERATRICE
] F- BORDO MACCHINA
E
F
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» AATL11
A " 151.02
» AA1L21
151.02
» AA1L31
151.02
8 6 2 4
-AA1Q1 5 — f\f - 7\
B In 75A (AC-23,415V) 1 3 5
PROT.GENERALE
MAIN PROT.
| | |
|
] | | |
C
FUSIBILI
FUSES Lo
|
B TIPO B
INVERTER POMPA DEL VUOTO MODEL
INVERTER VACUUM PUMP
glL/gG J
1 - 90/250/300 MC.
D 1 2 -90/250/300 MC.
1x90MC+1x300MC 63 A ---
1x250MC+1x300MC
2 1 -90/250/300MC
. 2 - 90MC 63 A ---
3 - 300 MC.
1 1x90MC+2x300MC
1x250MC+2x300MC 80 A ---
E
2 1x90MC+1x300MC
80 A ---
2 - 250/300 MC.
2 3 -300 MC.
— 1x90MC+2x300MC 100 A ---
1x250+1x300MC
1x250+2x300MC
F
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AATL1T » AATL11
/50.07 ‘ /920.01
AATL21 » AATL21
A 150.07 1920.01
AATL31 | » AA1L31
/50.07 | 1920.01
» AATW1.SH
1920.01
-AA1X3 AATWA
-AA1PE5
B
C
» AATL14
/53.01
» AATL24
/53.01
» AA1L34
D " 153.01
E
F
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AA1L14 » AA1L14
/51.06
A AA1L24 » AA1L24
151.06
AA1L34 » AA1L34
151.06
B
1 3 5
}, \— - —
-AA1Q2 EEF
IN20-25A | S5 s
Ir 22A
2 4 6
C
-AA1X3
» AA1LT
154.01
» AATL2
D 154.01
» AA1L3
154.01
E
F
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AATLT » AATL1
/53.08 /200.01
AAIL2 » AATL2
A /53.08 /200.01
AA1L3 » AAIL3
/53.08 /200.01
1 ]3 |5
}, N\— — E—
-AA1Q3 -
n7-10A L 551>
PROTEZIONE
PROTECTION 2 4 6
B Ir=7 A w
o » AAIL15
~ /80.01
I |,
9 » AA1L25
i /80.01
» AA1L35
/80.01
1460V | 400V | OV
C -AA1PE1 LD* |
-AA1T1!
An=1600VA AAAS ‘
AUSILIARI| _ | _ 1 _
AUXILIARES 230v| 0V
-AA1PE4
D p
5
<
» AJ11
/100.01
-AA1X3 AJ10 s AJT0
E /100.01
F
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2 | 3 5 7 8
AG1X100
A AGIW101(ckier)
AL4A116 CH1-16
CK1U1CH1-17
CK1U11CH1-18
'
B AG1X20 2 :® AL4X20 AG1W23 (ac1es)
X AL4A13 CH2-3 "
AG1W24 (AG165) AL4A104 ind-14 AL4A43 CH2-19 AL4AB3 CH2-29
[co00]
[0 [ [ [2]] AL4A23 CH2-23
AG1W22(AG1305) L4A26 CH2-26
‘O o Enl"o. ‘O
(][ [ [
C L4A27 CH2-27
AG1X30 § § AG1W31 (ac1363) @
@ - ®) UC3U1 CH2-0
@ i = :
UC6U1 CH2-20
ASSE C
AGIW3gALY. BANDELLE
D AG1W34 CN3W1
AGIWa2 {55
CN1WA1 CN3U1CH2-0
CN1U1CH2-6
E
F
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B 1 2 3 4 5 6 7 8
A PC1X40 PC1X50 PD1X60
PC1W41 PC1W44 PC1W51 PD1W52 PD1W61
AL4xa4 PC1W40 PC1W50 PD1W60
O O
] HU(I% o | |
PC1W53 PD1W54
— A PC1W42) PC1W43 | A mes‘i 1PD1W63 PD1W62
PC1X41 PC1X42 PC1X43 PC1Xa4 PC1X51 PD1X53 PD1X54 PD1X52 PD1X64 PD1X63 PD1X62 PD1X61
5 24V PIANO 1SX[PIANO 2SXPIANO 38X bf,’-(N7C)74TSS(\PfA7N70757S;;(w HKNbfefsk @TA]\(OHDS(\ PIANO 5DXPIANO 4DX 7PI7A7I\17C)737D;(4PI7A7N70727D;( bfAfoo]bS(‘
AG”‘N40 : P(‘3‘|U1 Cr|1'|4-1 P(‘ZZU‘I CHH4-2 P(‘33U1 CHH4 -3 P?4U1 CA—M -4 ‘ PC5U1 CH4-5 ‘ ‘ PCBU1 CH3- 6‘ ‘ PD6U1 C?S 16\ ‘ PD5U1 CH4-15] PD4U1 CH4-14| PD3U1 CH4- 13: PD2U1 CH4-121 PD1U1 CH4- 11‘
[ I | | [ I [ I I [ I [ | |
e s 1 [ i T 1 T s i 1 G i s
cancello AG1W444 : © ~ © . ‘ ° | : = \ : 3 | : S ° ® | ~ © |
AP1X4>— 3 i S S } £ : P : b2 : b3 b 3 : b i :
— -8 5 8 T I - - - g 301§ 3 []
fune AP1S10 = N @ I 2 2 2 2 2 2 =] 2
NGO 8 : : : 333 B Bl B ; By | 8 il
| | | |
pressostato ! | ol | ! | |
RESSURE SWITCH—| : } I : I : I : : |
——] [— [— | ] | = | =] =] ] |
o AG1W42 I oo ~ oo o ‘ ‘l:_“:“ | so || I~ Dj [ Dj [ D.j' E j =0 |\
AGIW43 :AL4A421CH4 -211AL4A422CH4-221AL4A423CH4-23 AL4A424CH4-; 24‘AL4A425CH4 25‘ ‘AL4A32GCH3 26! :AL4A331CH3-31\ :AL4A430CH4-30AL4A429CH4 -29AL4A428CH4-; 28‘AL4A427CH4 27IAL4A426CH4-26!
| | |
L - 1 ______1 - — — — — o L_-_ e | -l 41l ___
AG1W434 \( AG1X15 Y
AG1W151 AG1W152
AL4X34
AG1W15 o g
R AG1W144
AG1W14 o
AG1W141 AG1W142
D
AG1X14
AG1W153
AGiwW43 e T ! ] — = ———— = |
2 3 5 g 2 3 e |
. E 2 B B E K ! |
2 3 5 8 2 s © : ‘
5} b} 52 52} 57} [52] e} | |
3 s 3 s $ 3 s ‘ |
E|  CANALA 2 2 2 2 2 2 2 ‘ ‘
ATS /EPS 44 fila EPS 1AL4A302 ind-02
NO MULTIZONE battute div.y 4A Imagazzino |
i _punte
F
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A
AAIL15
154.03
AA1L25
154.03
AA1IL35
B /54.03
L1 L2 L3
-AG1G1 | ™~
In40 A o
C ALIM.AUX
AUX.SUPPLY +
V=25,5V PE M M
L AGH
/81.01 E
-AG1PE2
-AG1PE1 @ ]
D —
E
-AA1X1 AG10 » AG10
/85.01
F
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ENABLE SLOT 3 FROM INVERTER 2
N < [ce] — [Te] ~—
~| ~— [ | N N ™)
™) ™) ~| [sp] [s2] ™) ™) o]
— — )| —| - - -~ )
5 5 5 & 5 S & 3
ALIMENTAZIONE INVERTER 1 < SLOT 2 SLOT 4 SLOT 6 o
INVERTER 1 POWER SUPPLY ALIMENTAZIONE 'NVEEIE’; ? GRUPPO DI FORATURA SLOT 2 SLOT 4 SLOT6 <
-AS1K2 7 -AS2K2 7 BORING UNIT -SA2K1 7 -SA4K1 7 -SA6K1
/201.03 -CA1K1 7
INVERTER FERMQ INVERTER FERMQ 1450.07 ABILITAZIONE SLOT2 | ABILITAZIONE SLOT 4 PO SO s
INVERTER IDLE INVERTER IDLE ABILITAZIONE ENABLE SLOT 2 ENABLE SLOT 4
ENABLE
ATTREZZAGGIO
TOOLING
S & 3 -AR1TK10 7
[s2] ™) ™)
E E E ABILITAZIONE ASSI IN ATTREZZAGGIO
< < < ENABLE AXES IN TOOLING
" 0 SLOT 2 SLOT 4 SLOT 6
— —| SLOT 2 SLOT 4 SLOT 6
™) ™)
by by -SA2K2 7 -SA4K2 7 -SABK2
< <
ABILITAZIONE SLOT 1 DA INVERTERBLITAZIONE SLOT 4 DA INVERTER 2
ENABLE SLOT 1 FROM INVERTER £"{ABLE SLOT f FROMINVERTERBLITAZIONE SLOT 1 DA INVERTER 2 o
ENABLE SLOT | FROM INVERTER 2 f_"
» ~ o
S S <
o o
< <
AP140 _,,
/160.08
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B 1 | 2 3 4 5 6 7 8
AG146A§146 AG146 » AG146
/81.04
AP163 » AP163
/165.01
A
POMPA DEL VUOTO 1 FA-
VACUUM PUMP 1 A-ALA A2
VBIQt 1
1920.02
— In 11-16A .32
PROTEZIONE
PROTECTION
LINEA 24Vdc LINEA 24Vdc LINEA 24Vdc ALIMENTAZIONE INVERTER 2 GRUPPO DI FORATURA
24Vdc LINE 24Vdc LINE 24Vdc LINE INVERTER 2 POWER SUPPLY BORING UNIT
SERIE INTERRUTTORI OK
-AG1Q14 ? -AG1Q4 ? -AG1Q9 ? -AS2Q1 ? -CA1Q1 ? SWITCH SERIES OK
/81.06 /81.04 /82.05 1450.02 3
B In2A In1,6A IndA PROTEZIONE In 5,5-8A 3
PROTEZIONE EMERGENZA BORDO MACCHINA PROTECTION GRUPPO DI FORATURA T
PROTECTION EMERGENCY MACHINE-SIDE BORING UNIT z
POMPA DEL VUOTO 2
VACUUM PUMP 2
- -VB2Q1
3 2 g R
] g < < < PROTEZIONE
=~ =~ = PROTECTION
LINEA 2avde < % % %
24Vdc LINE LIMENTAZIONE AZIONAMENTI 1-2 GRUPPO DI FORATURA
DRIVES 1-2 POWER SUPPLY BORING UNIT
-AG1Q1 ?
-AG1Q36 ? -AU1Q3 ? -CA1Q2 ?
PROTEZIONE 1230.05 1450.04 o
C PROTECTION ASSI ORIENTATIVI 3-6 In4A In 5,5-8A <
ADJUSTABLE AXES 3-6 ALIMAUX GRUPPO DI FORATURA s
AUX.SUPPLY BORING UNIT ol
< o N <
~ [V ™)
3 I 3 POMPA DEL VUOTO 3
o o o VACUUM PUMP 3
[gV] L0 (=]
| < < I -VB3Q1 ? B
< < <
o o o PROTEZIONE
< < < PROTECTION
LINEA 24Vdc
24Vdc LINE -AG1Q13
AG1Q2 %u /85.01
D /81.02 Insa 3
hPy ALIM. 2" CE305 3
INPUT 24Vdo POWER SUPPLY 2" CE305 J
INPUT 24Vdc P
POMPA DEL VUOTO 4
VACUUM PUMP 4
-
— ™ q -VB4Q1 ?
pn o PROTEZIONE
= < PROTECTION
% LINEA 24Vdc
LINEA 24Vdc 24Vdc LINE
24Vdc LINE -AG1Q6 %I -AG1Q12
N /82.04
E AG1Q3 %‘ In4A MULTIZONE
INPUT 24VDC UNITA' OPERATRICE
INPUT 24VDG OPERATING SECTION
[ee] N
| N
< <
[ o o [ L] L]
< <
F
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B 1 2 3 4 5 6 7 8
AP163 ,AP163 AP190
/163.08
A S 11 95 95
-AP‘ISZGJ -AS1R1 -UX1R1
ARMADIO 71 2 /200.05 que /880.04 Iq%
CABINET 250 2000W 25 0 550W
FRENATURA FRENATURA
b BRAKING BRAKING -AP1S1
~ - © /160.04
< 11 © © MARCIA AUSILIARI
— -AP183 &7 by = AUXILIARY RUNNING
12 < <
95 95
-AS2R1 -UX1R2
© J_qge /880.04 J_\_796
i FRENATURA 25 Q 550W
-AATXRO AP176 BRAKING FRENATURA AP190
< BRAKING 1201.01
AP176
B /137.01 S| +A-AL4 A2 INVERTER 1
RM850 o -AATXFO AP184 L
AP177 -AATXED Ap182 < O4 AP191 _ AP191
> 137.01 ol 1.35 /201.01
-AA1X3 O AP177 < 95
| -UY1R1
/890.04 2
750 2000W
-AA1X1 O AP177 « FRENATURA RESISTENZA ASSE X OK AP191.
© BRAKING X AXIS RESISTOR OK
o
@ » < © INVERTER 2
c +F-AP1 820@7 ®
BORDO MACCHINA o
MACHINE-SIDE 12 < —» AP165
-AA1X1 O AP178 +A-AL4 A2 o +A-AL4 A2
] © . J&
8 -AATXB0 AP18s Os
-AA1X1 O AP1107 1.34 1.36
L L
D RESISTENZA INVERTER OK RESISTENZA ASSE Y OK
INVERTER RESISTOR OK Y AXIS RESISTOR OK
-AA1X3 O AP190
-AA1X3 O AP180
(=]
_ | [ce]
o
+A-AS4 A2
AP165.
2 /166.01
1.33 -AA1X3 O AP165
E
A-AL4 A2
+A-
SERIE PULSANTI DI EMERGENZA OK
EMERGENCY BUTTONS SERIES OK
1.37
L
INVERTER OK
INVERTER OK
F
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B 1 | 2 3 4 5 6 7 8
AP165. » AP165.. AP195 | AP195
/165.08 l /160.08
+D-AA1X7 O AP165
A rooooo
; +D-WD1W1 _|BK
| o
} +D-wD1s1 "'
— | CAMMA SINISTRAASSE X | 12
‘ X AXIS LEFT CAM
: +D-WD1W1 5@1 ——
l +D-AATXERD AP166 !
| +F-AP1S9 (]) " <I
I _ PRESSOSTATO rf +F-AP1$10 . L9 +F-AP1S6
B | AADXS aptes PRESSURE SWIFCH 84 &3 FdNE \712 /I:ECINZIONEDISICJREZZA 712
! T CORD GUARD FENCE
! DX
| +F-AP1S9 RH
‘ +F-AP1S10 __|BN _|wH |BK +F-AP1S6 __|BN BK
|
1 -wbik2 -WD1K3
! - _ __ 2 N\
| +E-AGIX40" 1| 4] ] P2, 1| 2] 4] Bl 1 a] Al -AATX1 © AP195
| P _ LiiiiH? Li,,ii\i,i,L,i,il
; L A L AP167 5B705) 11 8 9| +F-AP1X41‘
c| < — - O ‘
| -AA1X3 O AP167 N [ S [ ‘ ‘
! AP169 I I ]
! +D-AA1X7 O AP167
U-i o -AA1X1 O AP171
B Ol *D-WD1W2 Bk 3 +E-AG1x4ofoT o 4 PT) B
,,,,, -AR1K1
: @ r/87 05 5 4 2 H ‘ ATTREzz//lz;%% 7
11 .
: +D-WD1S2 A -AA1X1 O AP170 - ‘ @) TOOLING
! CAMMA DESTRAASSE X | 12 - |
D : X AXIS RIGHT CAl ©
! +D-WD1W2 goN -AA1X1 O AP171 < =
: ol
: +D AA1X72(1 AP168 N
| o
| <
: -AA1X3 O AP168 ° -AA1X1 O AP174 -AA1X1 O AP198
S | N~
I o -AA1TX3 O AP198 AP175
|
| < ﬁ
| £ 5
| -WD1K1 -WD1K3 +A-AL4 A2 +A-AL4 A2 O <
E ! 1.02 T 1 +A-AL4 A2
| o7 [OF:}
; 1.38 1.39 o
| » AP169 1.40
| (E L L
| -AA1X3 O AP169
_ | MANCANZA PRESSIONE ARIA FUNE
! NO AIR PRESSURE CORD DISPOSITIVI EMERGENZA A BORDO MACCHINA
! MACHINE SIDE EMERGENCY DEVICES
L -
F
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B 1 2 3 5 6 7 8
A
AG122 _, 0 3 AG122
/137.08 /201.01
AR1S1 0 N\ e AR11 » AR11 't
B ATTREZZAGG@EV\W\ 14 1.03 1.02 +E-AR1 3293 4;\ 13 -AR1K?2
TOOLING DISABILITAZIONE ROTAZIONE UTENSILI =V /.
TOOL ROTATION DISABLINCDlSABlLlTA%ONE ROTAZIONE UTENSILI
TOOL ROTATION DISABLING
o
| <
N~
AR11 s
<
+A-AL4 A1
1
c +A-AL4 A1 Os
o 1.21
3 o
1.18 <
DISABILITAZIONE ROTAZIONE UTENSILI
] TOOL ROTATION DISABLING E
ATTREZZAGGIO MACCHINA
MACHINE TOOLING
D AR1Y10.BN AR12
186.08 186.01
+E-AG1X35 O AR12
A1
— +E-AR1Y10|:::|» X
A2
DISABILITAZIONE SICUREZZA PNEUMATICA
DISABLE PNEUMATIC SAFETY DEVICE
+E-AG1X35 O AG10
A1 1 A1 1
-ARTK1 Hu AR1Y10.BU -ARTK2 Hu
E ATTREZZAGGIO A2 2 186.08 DISABILITAZIONE ROTAZIONE UTENSILI A2 2
TOOLING TOOL ROTATION DISABLING
AG10 » AG10
/160.08 /200.06
| =~ /82.01
—+~/166.08 —-— /.08
—+-/201.02
F
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B 1 2 3 4 5 7 8
AATLT » AATL1
154.08 /230.01
AAIL2 » AATL2
A /54.08 /230.01 AP197 AP197 » AP197
AA1L3 » AAIL3 1160.08
154.08 /230.01
N~
o
o
| <
-AS1K2
/201.03
INVERTER FERMO | 00
INVERTER IDLE 0
<
B -AS1/KO17 k _ ,¥ _ 0 +A-AL4 A2
: 1
INVERTER 1
INVERTER 1 O4
1.45
<
3 [
— 2
MOTORE FERMO INVERTER 1
INVERTER 1 MOTOR OFF
N N o
~ N (32}
-} - -l
c o B o AG144 AG144 N AG144 » AG144
< <« < 1160.08 1450.06
-AS1PE1
— ASIUY —| - o — |- ————— — - — - — - — - — - — >
Pn 15kW ‘ @) O O AS11
INVERTER
PE L1 L2 L3 + Rb1
INVERTER \ DC-BUS
‘ ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, |
D ' PE U V W Rb20 1 512
‘ o O O O
T |
-AA1X3 O As11 AS12
-AS1Z1 B
] N°27| N°27| N°2
[ﬂ AS1L1 1 A !
> -AS1R1 -AS1K1 H
‘ 1450.01 250 2000W [] INVERTER 1 [:AL %
‘ .~ AS1L2 FRENATURA | 2 INVERTER 1
E \ " 1450.01 BRAKING
| » AS1L3
J /450.01 AG10 AG10 » AG10
. AS1SH 1170.08 /201.05
-ASTW1 " 1450.01 ~ /.02
-AS1PE3 (| > 1.02
| = =~ /.02
-AS1PE2 —+-/162.01
-AS1PE4
F
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B 1 2 3 5 6 7 8 o
AG122 AG122 » AG122
/170.08 1304.03
AP190 AP190
A 165.08
AP191 AP191
165.08
AS13 _, AS13 +A-AL4 A2
/160.08 A T
AS14 _, AS14 016
| 160.08 0.47
016
LT
ABILIT. RELE' MANDRINO FERMO
ENABLE STOPPED SPINDLE RELAY
-AR1K2 7 e
170.07 ha
B DISABILITAZIONE ROTAZIONE UTENSILI 2]
TOOL ROTATION DISABLING < AS110
710,02 ALTWSWH O\ ALTWS.WH
0 /120.08 ‘ \ \
2’ AL1W5.BU+ﬂ7 AL1W5.BU
— »AS15 /120.08
| AL1W5.SH+# %AUW&SHi
/12008 -ALTW5
-AL1W5
+A-AL4 A2
I —
c O15 AG112 AG112
0.46 /160.08 1921.01
015
INVERTER 1 ASL, AS10
INVERTER 1
| © o AG10 AG10 E
% 1200.08 1230.07
-ASTUT < -ttt — - — - — - — - — - — - +—r . r
Pr15KW 8 8 54 54 T -As1U2] s 2 7 8l el
INVERTER | 4 2 X210A 5 1 2 X0 SCHEDAGAN, . 1 € 2 T z 2 =3
A L Sw s 2 2 2 2 %
D ‘ ONJ JOFF  ULTIMO INVERTER 6 © oo o © 3 !
‘ I \ LAST INVERTER X310 ‘
ON[_OFF  NO ULTIMO INVERTER |
‘ ‘ 2 X210B 3 ‘ LAST INVERTER ‘
o o, — —
| _ | - ]
=i
] )
<
- 1 K
A -AS1K2
a INVERTER FERMO I::O‘ ZSA
<< INVERTER IDLE
E e
0
<
| +~/162.01
+~1200.07
F
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B 1 2 3 4 5 7 8
AATLT » AATL1 AG11_,  AG11 AG11 » AG11 AP12 , AP12 AP12  _AP12
/200.03 /935.01 182.08 1160.05
AAIL2 » AATL2
A /200.03 /935.01
AA1L3 » AAIL3
1200.03 1935.01 ; ‘
-AU1Q3 @% i\
In4A 2
] ALIM.AUX 5 ©
AUX.SUPPLY =
-AA1X1 O AU132
B
AU132
1880.01
SAUTKT D -\ _ 0
AT
C ABILITAZIONE
ENABLE
AU1L22
-AA1X2
— AU1L12 AU1L32 g
» AU1L12
/880.01
» AUTL22
/880.01
D » AUTL32
/880.01
A1 1
| -AUTKA Hu
ABILITAZIONE [:AL 2
ENABLE
E AG10 , AG10 | AG10
/201.05 /304.03
-~ /.02
-~ /.02
-~ 1.02
—+~/162.04
F
REVISIONE DESCRIZIONE FOGLIO =A
ELABORAZ. | 26/06/2007 | RANIERO SILVESTRINI | P.M. 07/0037 % B I ESSE SHEET DESCRIPTION ROVER B 7.40 (05) +A GrFun. AU1
000 CREAZIONE | 31/10/2006 | RSilvestrini CLIENTE ALIMENTAZIONE AZIONAMENTI SCHEMA MATRICOLA Foglio 230
REV. MODIFICA | DATA DISEGNATORE __|VER. E APPRCLIENT YUTA DRIVES POWER SUPPLY REL | piaGrAM 020.022 |seriaLNUMBER 95631 300 F5.
| A3_GLUE_v04_BIFSSE 2 \ 3 4 \ 5 \ 7 8




+F-AL4 A325

SALITA BATTUTE FRONTALI SX 1 FILA 1
LH FRONT STOPS i ROW 1 UPSTROKF,

A1l
BAIYT[ b BAYOY [ *)
SALITA BATTUTE FRONTALI SX 1 FILA 1 A2

LH FRONT STOPS 1 ROW 1 UPSTROKE DISCESA BATTUTE FRONTALI SX 1 FILA

CESA BATTUTE FRONTALI SX 1 FILA1
LH FRONT STOPS 1 DESCENT ROW 1

A1
A2
1

LH FRONT STOPS 1 DESCENT ROW 1

REVISIONE

DESCRIZIONE FOGLIO

ELABORAZ. | 26/06/2007
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REV.

MODIFICA DATA

| A3_GLUE_v04_BIFSSE

DISEGNATORE _ |VER. E APPR.CLIENT

YUTA

SHEET DESCRIPTION
BATTUTE AREA SX1
AREA SX1 STOPS

ROVER B 7.40 (05)

=A
+A

cr.Fun. BA1

SCHEMA MATRICOLA
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+F-AL4 A325

SALITABATTUTE F
LH FRONT STOPS

SALITA BATTUTE FR(Q
LH FRONT STOPS 1 H

REVISIONE

RONTALI SX 1 FILA 2
ROW 2 UPSTROKG,

Al A1
BAty2[ * ] BAYION
NTALI SX 1 FILA 2 A2 v

OW 2 UPSTROKE DISCESA BATTUTE FRONTALI SX 1 FILA 2

CESA BATTUTE FRONTALI SX 1 FILA 2
LH FRONT STOPS 1 DESCENT ROW 2

LH FRONT STOPS 1 DESCENT ROW 2

DESCRIZIONE FOGLIO

ELABORAZ.

26/06/2007

RANIERO SILVESTRINI | P.M. 07/0037 % B I E S S E

000

CREAZIONE

31/10/2006
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REV.

MODIFICA

| A3_GLUE_v04_BIFSSE

DATA

DISEGNATORE _ |VER. E APPR.CLIENT

YUTA

SHEET DESCRIPTION
BATTUTE AREA SX1
AREA SX1 STOPS

ROVER B 7.40 (05)

=A
+A

cr.Fun. BA1

SCHEMA MATRICOLA

REL‘DIAGRAM 020.022 ‘SERIAL NumBerR 95631
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1 2 3 5 7 8
A
+F-AL4 A325
0.1424 0.1432
B
O1 09
LT LT
SALITA BATTUTE LATERALI SX 1 DISCESA BATTUTE LATERALI SX 1
LH SIDE STOPS 1 UPSTROKE LH SIDE STOPS 1 DOWNSTROKE
C
D
A1 A1
E BATY4[ - L
SALITA BATTUTE LATERALI SX 1 A2 A2
LH SIDE STOPS 1 UPSTROKE DISCESA BATTUTE LATERALI SX 1
LH SIDE STOPS 1 DOWNSTROKE
@] O
F
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B 1 2 3 4 5 7 8
A AGI22 , U AGI22
1201.05 /344.03
AG10 . JAGT10
1230.08 /344.03
+A-AL4 A1
I —
Os
1 0.23
+H-BA1S1 —
B START ORIGINE 1/5 B\ 14 © - Os
ORIGIN [1/5 START < < IS
23 START ORIGINE 1/5
B4 ORIGIN 1/5 START
<
— -AATXTD BAt11 AG10
~ (=]
< O
C o <
+F-BA1ST_|BN Bk +F-BATW1 792 1
+F-AL4 A323
[ E—
O O1
D 24v 11392 +F-BATW1 _|wH BN
[
START ORIGINE 1/5
ORIGIN 1/5 START
| +F-BA1S1
1.02
START ORIGINE 1/5
ORIGIN 1/5 START
E
» BATW1.BN
F
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1 2 3 5 7 8
A
+F-AL4 A315
0.1266 0.1273
B
03 O10
LT L]
SALITA BATTUTE FRONTALI DX 1 FILA 1
RH FRONT STOPS 1 ROW 1 UPSTROKB|gCESA BATTUTE FRONTALI DX 1 FILA 1
RH FRONT STOPS 1 DESCENT ROW 1
C
D
A1 A1
E BBV |-f----BEDE ]
SALITA BATTUTE FRONTALI DX 1 FILA 1 A2 A2
RH FRONT STOPS 1 ROW 1 UPSTROKE DISCESA BATTUTE FRONTALI DX 1 FILA 1
RH FRONT STOPS 1 DESCENT ROW 1
@] O
F
REVISIONE % DESCRIZIONE FOGLIO =A
Gr.Fun. BB1
ELABORAZ. | 26/06/2007 | RANIERO SILVESTRINI | P.M. 07/0037 B I ESS E SHEET DESCRIPTION ROVER B 7.40 (05) +A
000 CREAZIONE | 31/10/2006 | RSilvestrini CLIENTE BATTUTE AREA DX1 SCHEMA MATRICOLA Foglio 340
REV. MODIFICA | DATA DISEGNATORE __|VER. E APPR,CLIENT YUTA AREA DX1 STOPS REL |piagraAM 020.022 |seriaLnUMBER 95631 341 FS.
| A3_GLUE_v04_BIFSSE 2 \ 3 \ 5

\ 7

8




+F-AL4 A315

SALITA BATTUTE FRONTALI DX 1 FILA 2
RH FRONT STOPS (| ROW 2 UPSTROKE

SALITA BATTUTE FRONTALIDX 1 FILA2 | DISCESA BATTUTE FRONTALI DX 1 FIL

CESA BATTUTE FRONTALI DX 1 FILA 2

-BB1Y2|::::E ¥

RH FRONT STOPS 1 DESCENT ROW 2

R
2AZ

RH FRONT STOPS 1 ROW 2 UPSTROKE RH FRONT STOPS 1 DESCENT ROV 2

REVISIONE

DESCRIZIONE FOGLIO

ELABORAZ.

26/06/2007 | RANIERO SILVESTRINI

swomonie BIESSE

000

CREAZIONE

31/10/2006 | RSilvestrini

CLIENTE

REV.

MODIFICA

| A3_GLUE_v04_BIFSSE

DATA DISEGNATORE

VER. E APPR.[CLIENT

YUTA

SHEET DESCRIPTION
BATTUTE AREA DX1
AREA DX1 STOPS

ROVER B 7.40 (05)

=A
+A

cr.Fun. BB1

SCHEMA MATRICOLA

REL‘DIAGRAM 020.022 ‘SERIAL NumBerR 95631

Foglio 341

2

\ 3

5

\ 7

8

343 F.S.




1 2 3 5 7 8
A
+F-AL4 A315
0.1264 0.1272
B
O1 09
LT LT
SALITA BATTUTE LATERALI DX 1
RH SIDE STOPS 1 UPSTROKE DISCESA BATTUTE LATERALI DX 1
RH SIDE STOPS 1 DOWNSTROKE
C
D
A1 A1
E BBIY4[ . |- BEIYI2 N ]
SALITA BATTU[TE LATERALI DX 1 A2 A2
RH SIDE STOPS 1 UPSTROKE DISCESA BATTUTE LATERALI DX 1
RH SIDE STOPS 1 DOWNSTROKE
@] O
F
REVISIONE % DESCRIZIONE FOGLIO =A
Gr.Fun. BB1
ELABORAZ. | 26/06/2007 | RANIERO SILVESTRINI | P.M. 07/0037 B I ESS E SHEET DESCRIPTION ROVER B 7.40 (05) +A
000 CREAZIONE | 31/10/2006 | RSilvestrini CLIENTE BATTUTE AREA DX1 SCHEMA MATRICOLA Foglio 343
REV. MODIFICA | DATA DISEGNATORE __|VER. E APPR|CLIENT YUTA] AREA DX1 STOPS REL | biacraM 020.022 | seriaLnuMBer 95631 344 FS.
| A3_GLUE_v04_BIFSSE 2 \ 3 \ 5

\ 7

8




B 1 2 3 4 5 !
A AG122 _, » AG122
1304.04 1383.01
AG10 _, AG1 » AG10
1304.04 1450.06
+A-AL4 A1
on
1 0.26
F-BB1S1 11841960.07
B START ORIGINE 4/8E\A 14 et 011
ORIGIN 4/8 START B —
START ORIGINE 4/8
ORIGIN 4/8 START
@
— -AATX R BB111 AG10
C i
+F-BB1S1 _ BN BK +F-BB1W1 %2 1
| +F-AL4 A313
S
O On1
D 20v 11232 +F-BBIWA _|wh BN
L
START ORIGINE 4/8
ORIGIN 4/8 START
] +F-BB1S1
1.02
START ORIGINE 4/8
ORIGIN 4/8 START
E
» BB1W1.BN
F
REVISIONE DESCRIZIONE FOGLIO A BB1
ELABORAZ. | 26/06/2007 | RANIERO SILVESTRINI | P.M, 07/0037 % B I ESS E SHEET DESCRIPTION ROVER B 7.40 (05) }7”\ Gr.Fun.
000 CREAZIONE | 31/10/2006 | RSilvestrini CLIENTE BATTUTE AREA DX1 SCHEMA MATRICOLA Foglio 344
REV. MODIFICA | DATA DISEGNATORE __|VER. E APPRCLIENT YUTA] AREA DX1 STOPS REL | piaGrAM 020.022 |seriaLNUMBER 95631 380 FS.
| A3_GLUE_v04_BIFSSE 2 3 4 5 7 8



B 1 2 3 5 6 7 8
A
+F-AL4 A325
1 1
. 0.1429 0.1434 +F-BC1st , o\ B +F-BC1S2 d} 1
O6 O1 PEDALE AREA SX1 14 VACUOSTATO AREA SX1 14
| L AREA SX1 PEDAL VACUOMETER AREA SX1
VUOTO ON SX1 VUOTO OFF SX1
VACUUM SX1 ON VACUUM SX1 OFF
C
+F-BC1S1 _|BN BK +F-BC1S2 _|BN BK
+F-AL4 A323 +F-AL4 A323
e [ —
O O3 O O5
D 2av 1.1394 2av 1.1396
L
PEDALE AREA SX1 VACUOSTATO AREA SX1
AREA SX1 PEDAL
A1 A1
E -BC1Y1 [:} ¥ ----BETRY [:j
A2 A2
VUOTO ON SX1 VUOTO OFF SX1
VACUUM SX1 ON VACUUM SX1 OFF
@] O
F
REVISIONE DESCRIZIONE FOGLIO =A BC1
ELABORAZ. | 26/06/2007 | RANIERO SILVESTRINI | P.M. 07/0037 % B I E S S E SHEET DESCRIPTION ROVER B 7.40 (05) +A erFun. BC
000 CREAZIONE | 31/10/2006 | RSilvestrini CLIENTE BLOCCAGGIO PEZZO AREA SX1 SCHEMA MATRICOLA Foglio 380
REV. MODIFICA | DATA DISEGNATORE __|VER. E APPRCLIENT YUTA] AREA SX1 PIECE LOCKING REL | piaGrAM 020.022 |seriaLNUMBER 95631 381FS.
| A3_GLUE_v04_BIFSSE 2 \ 3 \ 5 6 \

7

8




1 2 3 5 6 8
A
+F-AL4 A325
.
0.1431 0.1435 0 1
B +F-BC1S3g\ (\ °
VUOTO AUSILIARIO SX17 V'V 4,
O8 O12 VACUUM SX1 AUXILIARY SYSTEM
LT L
VUOTO|AUSILIARIO ON SX1 VUOTO AUSILIARIO OFF SX1
VACUUM SX1 AUKXILIARY SYSTEM ON (VACUUM SX1 AUXILIARY SYSTEM OFF
C
+F-BC1S3 __|BN BK
+F-AL4 A323
O Os
D 2av 1.1397
Ly
VUQTO AUSILIARIO SX1
VACUUM SX1|AUXILIARY SYSTEM
A1 A1
E O ] e
A2 A2
VUOTO AUSILIARIO ON SX1 VUOTO AUSILIARIO OFF SX1
VACUUM SX1 AUXILIARY SYSTEM ON VACUUM SX1 AUXILIARY SYSTEM OFF
@] O
F
REVISIONE % DESCRIZIONE FOGLIO =A
Gr.Fun. BC1
ELABORAZ. | 26/06/2007 | RANIERO SILVESTRINI | P.M. 07/0037 B I ESS E SHEET DESCRIPTION ROVER B 7.40 (05) +A
000 CREAZIONE | 31/10/2006 | RSilvestrini CLIENTE BLOCCAGGIO PEZZO AREA SX1 SCHEMA Foglio 381
REV. MODIFICA | DATA DISEGNATORE __|VER. E APPRCLIENT YUTA AREA SX1 PIECE LOCKING REL |piaGrAM SERIALNUMBER 95631 383FS.
| A3_GLUE_v04_BIFSSE 2 \ 3 \ 5

6 \

8




B 1 2 3 5 6 7 8
Al AG122_, AG122 » AG122
1344.04 1921.01
— N
o
Q)
< +F-AL4 A325
1 1
0 1] 3 0.1428 0.1434
-BC1S4 .\ 4
B UNICLAMP&\/V\ 14
UNICLAMP 05 [OXE]
LT LT
MORSETTI PER SERRAMENTI ON SX1
CLAMPS SX1 FOR DOORS & WINDOWS ON \dRSETTI PER SERRAMENTI OFF SX1
o CLAMPS$ SX1 FOR DOORS & WINDOWS OFF
O
m
-AA1X1 O BC110
C
(]
+A-AL4A A1 T
S| —
o2
1.17
[
UNICLAMP
UNICLAMP
D
A1 A1
E -BC1Y3 [:}fo - BeT Y. [:j
A2 A2
MORSETTI PER SERRAMENTI ON SX1 MORSETTI PER SERRAMENTI OFF SX1
CLAMPS SX1 FOR DOORS & WINDOWS ON  CLAMPS SX1 FOR DOORS & WINDOW$ OFF
— O O
F
REVISIONE DESCRIZIONE FOGLIO =A
}7 Fun. BC1
ELABORAZ. | 26/06/2007 | RANIERO SILVESTRINI | P.M. 07/0037 % B I E S S E SHEET DESCRIPTION ROVER B 7.40 (05) +A erFun. BC
000 CREAZIONE | 31/10/2006 | RSilvestrini CLIENTE BLOCCAGGIO PEZZO AREA SX1 SCHEMA MATRICOLA Foglio 383
REV. MODIFICA | DATA DISEGNATORE __|VER. E APPRCLIENT YUTA] AREA SX1 PIECE LOCKING REL | piaGrAM 020.022 |seriaLNUMBER 95631 200 FS.
| A3_GLUE_v04_BIFSSE 2 \ 3 \ 5 6 \ 7 8




4 5 6 7 8
A
+F-AL4 A315
1 1
. 0.1269 0.1274 +F-BF1S1 , ) ™ +F-BF1S2 (I} 1
Os O11 PEDALE AREA DX1 14 VACUOSTATO AREA DX1 14
| L 1] AREA DX1 PEDAL VACUOMETER AREA DX1
VUOTO ON DX1 VUOTO OFF DX1
VACUUM DX1 ON VACUUM DX1 OFF
C
+F-BF1S1 _BN BK +F-BF1S2 _BN BK
+F-AL4 A313 +F-AL4 A313
[ I E—
D @) O3 O Os
2av 1.1234 24y 1.1236
L
PEDALE AREA DX1 VACUOSTATO AREA DX1
AREA DX1 PEDAL
A1 A1
-BF1Y2
E BRAYI[ |-} -----PE2 ]
A2 X X A2
VUOTO ON DX1 VUOTO OFF DX1
VACUUM DX1 ON VACUUM DX1 OFF
@] O
F
REVISIONE DESCRIZIONE FOGLIO =A
ELABORAZ. | 26/06/2007 | RANIERO SILVESTRINI | P.M. 07/0037 % B I ESS E SHEET DESCRIPTION ROVER B 7.40 (05) +A Gr.Fun. BF1
000 CREAZIONE | 31/10/2006 | RSilvestrini CLIENTE BLOCCAGGIO PEZZO AREA DX1 SCHEMA MATRICOLA Foglio 400
REV. MODIFICA | DATA DISEGNATORE __|VER. E APPRCLIENT YUTA] AREA DX1 PIECE LOCKING REL | piaGrAM 020.022 |seriaLNUMBER 95631 201 Fs.
| A3_GLUE_v04_BIFSSE 2 \ 3 \ 4 \ 5 6 \ 7

8



1 2 3 5 6 7 8
A
+F-AL4 A315
0.1271 0.1275 0 11 13
+F-BF1S3 2\
B VUOTO AUSILIARIO DX1 AN 14
O8 O12 VACUUM DX1 AUXILIARY SYSTEM
LT L]
VUOTO|AUSILIARIO ON DX1 VUOTO AUSILIARIO OFF DX1
VACUUM DX1 AUKXILIARY SYSTEM ON [VACUUM DX1 AUXILIARY SYSTEM OFF
C
+F-BF1S3 __|BN BK
+F-AL4 A313
D O ol
2av 1.1237
L
VUQTO AUSILIARIO DX1
VACUUM DX1|AUXILIARY SYSTEM
A1 A1
E -BF1Y5 [:} Y----- BRI Y [:j
A2 A2
VUOTO AUSILIARIO ON DX1 VUOTO AUSILIARIO OFF DX1
VACUUM DX1 AUXILIARY SYSTEM ON VACUUM DX1 AUXILIARY SYSTEM OFF
O O
F
REVISIONE DESCRIZIONE FOGLIO A
Gr.Fun. BF1
ELABORAZ. | 26/06/2007 | RANIERO SILVESTRINI | P.M, 07/0037 % B I E S S E SHEET DESCRIPTION ROVER B 7.40 (05) }7”\ r.Fun
000 CREAZIONE | 31/10/2006 | RSilvestrini CLIENTE BLOCCAGGIO PEZZO AREA DX1 SCHEMA MATRICOLA Foglio 401
REV. MODIFICA | DATA DISEGNATORE __|VER. E APPRCLIENT YUTA] AREA DX1 PIECE LOCKING REL | piaGrAM 020.022 |seriaLNUMBER 95631 203 FS.
| A3_GLUE_v04_BIFSSE 2 \ 3 \ 5

\ 7

8




1 2 3 5 6 7 8
A
+F-AL4 A315
0.1268 0.1274
B
05 [OXE]
[ S LT
MORSETTI PER SERRAMENTI ON DX1
CLAMPS DX1 FOR DOQRS & WINDOWS ON\IORSETTI PER SERRAMENTI OFF DX1
CLAMPS DX1 FOR DOORS & WINDOWS OFF
C
D
A1 A1
E BFMY3[ | - BEA ]
A2 A2
MORSETTI PER SERRAMENTI ON DX1 MORSETTI PER SERRAMENTI OFF DX1
CLAMPS DX1 FOR DOORS & WINDOWS ON CLAMPS DX1 FOR DOORS & WINDOWS OFF
O O
F
REVISIONE % DESCRIZIONE FOGLIO =A
Gr.Fun. BF1
ELABORAZ. | 26/06/2007 | RANIERO SILVESTRINI | P.M. 07/0037 B I E S S E SHEET DESCRIPTION ROVER B 7.40 (05) +A
000 CREAZIONE | 31/10/2006 | RSilvestrini CLIENTE BLOCCAGGIO PEZZO AREA DX1 SCHEMA MATRICOLA Foglio 403
REV. MODIFICA | DATA DISEGNATORE __|VER. E APPRCLIENT YUTA] AREA DX1 PIECE LOCKING REL | piaGrAM 020.022 |seriaLNUMBER 95631 220 FS.
| A3_GLUE_v04_BIFSSE 2 \ 3 \ 5

7

8




3 4 5 6 7 8
A
+F-AL4 A325
0.1430 0.1435
B
o7 012
[ [
SALITA SUPPORTI PER CARICAMENTO PEZZO SX 1

SUPPORTS UP FOR LH PIECE|$£PARINGPPORTI PER CARICAMENTO PEZZO SX 1

SUPPORT DESCENT FOR LH PIECE 1 LOAD
C

D
A1 A1
-BH1Y1 [:} Y----- BHIYS Y [:j
SALITA SUPPORTI PER CARICAMENTO PEZZO SX 1 A2 A2
SUPPORTS UP FOR LH|PIECE 1 LOADING
DISCESA SUPPORTI PER CARICAMENTO PEZZO SX 1
SUPPORT DESCENT FOR LH PIECE 1 LOAD
— @] O
F
REVISIONE DESCRIZIONE FOGLIO =A BH1
ELABORAZ. | 26/06/2007 | RANIERO SILVESTRINI | P.M. 07/0037 % B I ESS E SHEET DESCRIPTION ROVER B 7.40 (05) +A Gr.Fun.
000 CREAZIONE | 31/10/2006 | RSilvestrini CLIENTE SUPPORTI PER CARICAMENTO PEZZO AREA SINISTBAHEMA MATRICOLA Foglio 420
REV. MODIFICA | DATA DISEGNATORE __|VER. E APPRCLIENT YUTA LH AREA PIECE LOADING SUPPORTS REL | piacrAm 020.022 |seriaLNUMBER 95631 222 FsS.
| A3_GLUE_v04_BIFSSE 2 \ 3 \ 4 \ 5 6 \ 7

8




B 1 3 5 6 7 8
A
+F-AL4 A315
0.1270 0.1275
B
o7 012
LT L]
SALITA SUPPORTI PER CARICAMENTO PEZZO DX 1
SUPPORT ASCENT FOR RH RiE§EESATPPORTI PER CARICAMENTO PEZZO DX 1
SUPPORT DESCENT FOR RH PIECE 1 LOAD
C
D
-BH2Y1
E SALITA SUPPORTI PER CARICAMENTO PEZZO DX 1 [::A|1 ,X ,,,,, _EHgY,a,X _ [::AF
SUPPORT ASCENT FOR|RH PIECE 1 LOAD A2 A2
DISCESA SUPPORTI PER CARICAMENTO PEZZO DX 1
SUPPORT DESCENT FOR RH PIECE 1 LOAD
— @] O
F
REVISIONE DESCRIZIONE FOGLIO =A
}7 Fun. BH2
ELABORAZ. | 26/06/2007 | RANIERO SILVESTRINI | P.M. 07/0037 % B I E S S E SHEET DESCRIPTION ROVER B 7.40 (05) +A Gr.Fun
000 CREAZIONE | 31/10/2006 | RSilvestrini CLIENTE SUPPORTI PER CARICAMENTO PEZZO AREA DESTRECHEMA MATRICOLA Foglio 422
REV. MODIFICA | DATA DISEGNATORE __|VER. E APPRCLIENT YUTA] RH AREA PIECE LOADING SUPPORTS REL | piacrAM 020.022 |seriaLNUMBER 95631 250 F.S.
| A3_GLUE_v04_BIFSSE 2 \ 3 \ 5 6 \ 7

\ 8




1 | 2 | 3 4 5 7 8
ASILT » AS1L1
/200.03 ‘ ‘ ‘ ‘ 1710.01
AS1L2 » AS1L2
/200.03 /710.01 AG144 o AG144 « AG144
AS1L3 || || » AS1L3 120008 " 1580.06
/200.03 \ \ \ \ 1710.01
AS1SH » AS1SH
/200.03 -AS1W1 -AS1W1 /710.01
-CA1PE1 -CA1PE2
+A-AL4 A1
[ —
Os
-CA1K1 k _ ,k _ 0 0.20
ABILITAZIONE Os
ENABLE
ABILITAZIONE MANDRINI
SPINDLES ENABLING
1 13 |s g | 1 |3 |s ? |
HE - - FE - -
-CA1Q1 EEF (:\ -CA1Q2 EEF m\
5588 L ST 5151 S n558A L ST 5 151 9
GRUPPO DI FORATURA © GRUPPO DI FORATURA ©
BORING UNIT 2 4 6 = BORING UNIT 2 4 6 =
®
< £
tCA1PE3 CA1PE4
-CATW1 1 2 |3 |vE-GAsH -CATW2 1 3 |YE-GNSH
4 4
1,50 N / 1,50 L J
U1 V1 W1 u1 V1 w1
+E-CATM1 3|V| +E-CATM2 3M L ,
= =~ -CA1K1 ]
MANDRINO 1 PE MANDRINO 2 PE ABILITAZIONE (B) 2
SPINDLE 1 SPINDLE 2 ENABLE A2
AG10_, AG10 » AG10
1344.04 1520.01
=~ 1.02
=~ /.02
~— /.02
+~/162.04
REVISIONE DESCRIZIONE FOGLIO =A
ELABORAZ. | 26/06/2007 | RANIERO SILVESTRINI | P.M. 07/0037 % B I ESS E SHEET DESCRIPTION ROVER B 7.40 (05) +A 6rFun. CA1
001 CREAZIONE | 31/10/2006 | RSilvestrini CLIENTE GRUPPO DI FORATURA SCHEMA MATRICOLA Foglio 450
REV. MODIFICA | DATA DISEGNATORE __|VER. E APPRCLIENT YUTA] BORING UNIT REL | piaGrAM 020.022 |seriaLNUMBER 95631 251Fs.
| A3_GLUE_v04_BIFSSE 2 \ 3 \ 4 \ 5 \ 7 8



2 3 4 5 6 7 8
A
l 1 23
— +E{CA1S11 | (> l
SCATOLA ASPIRAZIONE GRUPPO DI FORATURA ALTA 1
BORING UNIT TOP SUCTION BOX 1 4 =
+E-AL4 A23
1
0.885
B
O6
LI
ASPIRAZIONE
SUCTION
7 +E-CA1S11
C +E-AL4 A102
I E—
O Os
24y 1.709
| L
SCATOLA ASPIRAZIONE GRUPPO DI FORATURA ALTA 1
BORING UNIT TOP SUCTION BOX 1
D
-CA1Y13 A1
E ASPIRAZIONE l::j‘ ,X
SUCTION A2
— @]
F
REVISIONE DESCRIZIONE FOGLIO =A A
ELABORAZ. | 26/06/2007 | RANIERO SILVESTRINI | P.M. 07/0037 % B I ESS E SHEET DESCRIPTION ROVER B 7.40 (05) +A GrFun. G
000 CREAZIONE | 31/10/2006 | RSilvestrini CLIENTE GRUPPO DI FORATURA SCHEMA MATRICOLA Foglio 451
REV. MODIFICA | DATA DISEGNATORE __|VER. E APPRCLIENT YUTA] BORING UNIT REL | piaGrAM 020.022 |seriaLNUMBER 95631 253 FS.
| A3_GLUE_v04_BIFSSE 2 \ 3 \ 4 \ 5 6 \ 7 \

8



2 3 4 5 6 7 8
A
+E-AL4 A26
0.941 0.931 0.930 0.929 0.928 0.936
B
O O4 03 02 o1 09
L] LT LT L] LT LTy
DISCESA MANDRINO VERTICALE 1 DISCESA MANDRINO VERTICALE 2 DISCESA MANDRINO VERTICALE 3 DISCESA MANDRINO VERTICALE 4 DISCESA MANDRINO VERTICALE 5 DISCESA MANDRINO VERTICALE 6
LOWER VERTICAL SPINDLE 1 LOWER VERTICAL SPINDLE 2 LOWER VERTICAL SPINDLE 3 LOWER VERTICAL SPINDLE 4 LOWER VERTICAL SPINDLE 5 LOWER VERTICAL SPINDLE 6
C
D
-CA1Y31 A1 -CA1Y32 Al -CA1Y33 Al -CA1Y34 Al -CA1Y35 A -CA1Y36 A
E DISCESA MANDRINO VERTICALE 1 I::E_LSC A MANDRINO VERTICALE 2 I::EJ_SC A MANDRINO VERTICALE 3 I::EJ_SC A MANDRINO VERTICALE 4 l::__DH_SC A MANDRINO VERTICALE 5 l::__DH_SC A MANDRINO VERTICALE 6 l:::|> ,X
LOWER VERTICAL SPINDLE 1 A2 WER VERTICAL SPINDLE 2 A2 WER VERTICAL SPINDLE 3 A2 WER VERTICAL SPINDLE 4 A2 WER VERTICAL SPINDLE 5 A2 WER VERTICAL SPINDLE 6 A2
— O O O O O O
F
REVISIONE \ DESCRIZIONE FOGLIO =A
cr.Fun. CA1
ELABORAZ. | 26/06/2007 | RANIERO SILVESTRINI | P.M. 07/0037&% B I E S S E SHEET DESCRIPTION ROVER B 7.40 (05) +A
002 CREAZIONE | 31/10/2006 | RSilvestrini P-M. 06-0016NCLIENTE GRUPPO DI FORATURA SCHEMA MATRICOLA Foglio 453
REV. MODIFICA | DATA DISEGNATORE __|VER. E APPRCLIENT YUTA] BORING UNIT REL | piaGrAM 020.022 |seriaLNUMBER 95631 254 FS.
| A3_GLUE_v04_BIFSSE 2 \ 3 \ 4 \ 5 6 \ 7

8




2 3 4 5 6 7 8
A
+E-AL4 A26
0.937 0.938 0.939 0.940
B
010 o1 012 013
L] L] L] L]
DISCESA MANDRINO VERTICALE 7 DISCESA MANDRINO VERTICALE 8 DISCESA MANDRINO VERTICALE 9 DISCESA MANDRINO VERTICALE 10
LOWER VERTICAL SPINDLE 7 LOWER VERTICAL SPINDLE 8 LOWER VERTICAL SPINDLE 9 LOWER VERTICAL SPINDLE 10
C
D
-CA1Y37 A1 -CA1Y38 Al -CA1Y39 Al -CA1Y40 Al
E DISCESA MANDRINO VERTICALE 7 I::E_LSC A MANDRINO VERTICALE 8 I::EJ_SC A MANDRINO VERTICALE 9 CE$A MANDRINO VERTICALE 10 l:::|> ,X
LOWER VERTICAL SPINDLE 7 A2 WER VERTICAL SPINDLE 8 A2 WER VERTICAL SPINDLE 9 A2 WER VERTICAL SPINDLE 10 A2
— @] O O O
F
REVISIONE % DESCRIZIONE FOGLIO =A
Gr.Fun. CA1
ELABORAZ. | 26/06/2007 | RANIERO SILVESTRINI | P.M. 07/0037 B I E S S E SHEET DESCRIPTION ROVER B 7.40 (05) +A
001 CREAZIONE | 31/10/2006 | RSilvestrini CLIENTE GRUPPO DI FORATURA SCHEMA MATRICOLA Foglio 454
REV. MODIFICA | DATA DISEGNATORE __|VER. E APPRCLIENT YUTA] BORING UNIT REL | piaGrAM 020.022 |seriaLNUMBER 95631 255 FS.
| A3_GLUE_v04_BIFSSE 2 \ 3 4 \ 5 \ 7

8




2 3 4 5 7 8
A
+E-AL4 A27
0.958 0.957 0.956 0.955 0.954 0.953
B
015 014 013 012 o1 010
L] L] L] L] L] L]
DISCESA MANDRINO VERTICALE 11 DISCESA MANDRINO VERTICALE 12 DISCESA MANDRINO VERTICALE 13 DISCESA MANDRINO VERTICALE 14 DISCESA MANDRINO VERTICALE 15 DISCESA MANDRINO VERTICALE 16
LOWER VERTICAL SPINDLE 11 LOWER VERTICAL SPINDLE 12 LOWER VERTICAL SPINDLE 13 LOWER VERTICAL SPINDLE 14 LOWER VERTICAL SPINDLE 15 LOWER VERTICAL SPINDLE 16
C
D
-CA1Y41 A1 -CA1Y42 Al -CA1Y43 Al -CA1Y44 Al -CA1Y45 A -CA1Y46 A
E DISCESA MANDRINO VERTICALE 11 I::F_I'FCE A MANDRINO VERTICALE 12 CESA MANDRINO VERTICALE 13 CE$A MANDRINO VERTICALE 14 CE$A MANDRINO VERTICALE 15 l::]j_IFC_E A MANDRINO VERTICALE 16 l:::|> ,X
LOWER VERTICAL SPINDLE 11 A2 WER VERTICAL SPINDLE 12 A2 WER VERTICAL SPINDLE 13 A2 WER VERTICAL SPINDLE 14 A2 WER VERTICAL SPINDLE 15 A2 WER VERTICAL SPINDLE 16 A2
O O O
— @] O O
F
REVISIONE % DESCRIZIONE FOGLIO =A
Gr.Fun. CA1
ELABORAZ. | 26/06/2007 | RANIERO SILVESTRINI | P.M. 07/0037 B I E S S E SHEET DESCRIPTION ROVER B 7.40 (05) +A
001 CREAZIONE | 31/10/2006 | RSilvestrini CLIENTE GRUPPO DI FORATURA SCHEMA MATRICOLA Foglio 455
REV. MODIFICA | DATA DISEGNATORE __|VER. E APPRCLIENT YUTA] BORING UNIT REL | piaGrAM 020.022 |seriaLNUMBER 95631 256 F.S.
| A3_GLUE_v04_BIFSSE 2 \ 3 \ 4 \ 5 6 \ 7

8




2 3 4 5 6 7 8

A

+E-AL4 A27

0.952 0.944 0.945 0.946 0.947 0.948
B
09 O1 02 03 O4 Os
L] L] L] L] L] (I S
DISCESA MANDRINO VERTICALE 17 DISCESA MANDRINO VERTICALE 18 DISCESA MANDRINO VERTICALE 19 DISCESA MANDRINO VERTICALE 20 DISCESA MANDRINO VERTICALE 21 DISCESA MANDRINO VERTICALE 22
LOWER VERTICAL SPINDLE 17 LOWER VERTICAL SPINDLE 18 LOWER VERTICAL SPINDLE 19 LOWER VERTICAL SPINDLE 20 LOWER VERTICAL SPINDLE 21 LOWER VERTICAL SPINDLE 22
C
D
-CA1Y47 A1 -CA1Y48 Al -CA1Y49 Al -CA1Y50 Al -CA1Y51 A -CA1Y52 A
E DISCESA MANDRINO VERTICALE 17 I::W_I'FCE A MANDRINO VERTICALE 18 CESA MANDRINO VERTICALE 19 CE$A MANDRINO VERTICALE 20 CE$A MANDRINO VERTICALE 21 l::]j_IFC_E A MANDRINO VERTICALE 22 l:::|> ,X
LOWER VER[TICAL SPINDLE 17 A2 WER VERTICAL SPINDLE 18 A2 WER VERTICAL SPINDLE 19 A2 WER VERTICAL SPINDLE 20 A2 WER VERTICAL SPINDLE 21 A2 WER VERTICAL SPINDLE 22 A2
— @] O O O O O
F
REVISIONE % DESCRIZIONE FOGLIO =A
Gr.Fun. CA1
ELABORAZ. | 26/06/2007 | RANIERO SILVESTRINI | P.M. 07/0037 B I E S S E SHEET DESCRIPTION ROVER B 7.40 (05) +A
001 CREAZIONE | 31/10/2006 | RSilvestrini CLIENTE GRUPPO DI FORATURA SCHEMA MATRICOLA Foglio 456
REV. MODIFICA | DATA DISEGNATORE __|VER. E APPRCLIENT YUTA] BORING UNIT REL | piaGrAM 020.022 |seriaLNUMBER 95631 257 FS.
| A3_GLUE_v04_BIFSSE 2 \ 3 \ 4 \ 5 6 \ 7

8




B 1 2 3 5 6 7 8
A
+E-AL4 A27
0.949 0.950
B
ol o7
L] LT
DISCESA MANDRINO VERTICALE 23 DISCESA MANDRINO VERTICALE 24
LOWER VERTICAL SPINDLE 23 LOWER VERTICAL SPINDLE 24
C
D
-CA1Y53 A1 -CA1Y54 Al
E DISCESA MANDRINO VERTICALE 23 I::W_I'FCE A MANDRINO VERTICALE 24 l:::|> ,X
LOWER VER[TICAL SPINDLE 23 A2 WER VERTICAL SPINDLE 24 A2
— @] O
F
REVISIONE % DESCRIZIONE FOGLIO =A
Gr.Fun. CA1
ELABORAZ. | 26/06/2007 | RANIERO SILVESTRINI | P.M. 07/0037 B I E S S E SHEET DESCRIPTION ROVER B 7.40 (05) +A
001 CREAZIONE | 31/10/2006 | RSilvestrini CLIENTE GRUPPO DI FORATURA SCHEMA MATRICOLA Foglio 457
REV. MODIFICA | DATA DISEGNATORE __|VER. E APPRCLIENT YUTA] BORING UNIT REL | piaGrAM 020.022 |seriaLNUMBER 95631 260 FS.
| A3_GLUE_v04_BIFSSE 2 \ 3 \ 5 \ 7

8




2 3 4 5 6 7 8
A
+E-AL4 A23
0.880 0.888 0.881 0.889 0.882 0.890
B
01 09 02 010 03 O
[T LT (I S LT LT LT
DISCESA MANDRINO ORIZZONTALE 1-2 | SALITA MANDRINO ORIZZONTALE 1-2 DISCESA MANDRINO ORIZZONTALE 3-4 | SALITA MANDRINO ORIZZONTALE 3-4 DISCESA MANDRINO ORIZZONTALE 5-6 | SALITA MANDRINO ORIZZONTALE 5-6
LOWER HORIZONTAL SPINDLE 1-2 |HORIZONTAL SPINDLE 1-2 UPSTROKE LOWER HORIZONTAL SPINDLE 3-4 |HORIZONTAL SPINDLE 3-4 UPSTROKE LOWER HORIZONTAL SPINDLE 5-6 |HORIZONTAL SPINDLE 5-6 UPSTROKE
C
D
-CA1Y81 A1 Al -CA1Y83 Al Al -CA1Y85 A A
E DISCESA MANDRINO ORIZZONTALE 1-2 V. __ ',C,AJ Y8,2, _ ISA MANDRINO ORIZZONTALE 3-4 _ _ ',C,Aj Y8,4, _ SA MANDRINO ORIZZONTALE 5-6 _ _ -,C,Aj YB,G, _ l:::l
LOWER HORIZONTAL SPINDLE3A2 o) O ORIZZONTALE 1-2 WER HORIZONTAL SPINDLE SAL! D O ORIZZONTALE 3-4 WER HORIZONTAL SPINDLE A3 D O ORIZZONTALE 5-6 A2
HORIZONTAL SPINDLE 1-2 UPSTROKE HORIZG L SPINDLE 3-4 UPSTROKE HORIZG L SPINDLE 5-6 UPSTROKE
— @] O O O O O
F
REVISIONE % DESCRIZIONE FOGLIO =A
Gr.Fun. CA1
ELABORAZ. | 26/06/2007 | RANIERO SILVESTRINI | P.M. 07/0037 B I E S S E SHEET DESCRIPTION ROVER B 7.40 (05) +A
000 CREAZIONE | 31/10/2006 | RSilvestrini CLIENTE GRUPPO DI FORATURA SCHEMA MATRICOLA Foglio 460
REV. MODIFICA | DATA DISEGNATORE __|VER. E APPRCLIENT YUTA] BORING UNIT REL | piaGrAM 020.022 |seriaLNUMBER 95631 261Fs.
| A3_GLUE_v04_BIFSSE 2 \ 3 4 \ 5 6 \ 7

8




3 4 5 6 7 8
A
+E-AL4 A23
0.883 0.891 0.886 0.89%4 0.887 0.895
B
04 012 o7 015 [OF:] 016
[T S LT LT LT LT LT
DISCESA MANDRINO ORIZZONTALE 7-8 | SALITA MANDRINO ORIZZONTALE 7-8D|SCESA MANDRINO ORIZZONTALE 9-10 [SALITA MANDRINO ORIZZONTALE 9-1DI$SCESA MANDRINO ORIZZONTALE 11-12 SALITA MANDRINO ORIZZONTALE 11-12
LOWER HORIZONTAL SPINDLE 7-8 |HORIZONTAL SPINDLE 7-8 UPSTROKE LOWER HORIZONTAL SPINDLE 9-10 HORIZONTAL SPINDLE 9-10 UPSTROKE LOWER HORIZONTAL SPINDLE 11-12HORIZONTAL SPINDLE 11-12 UPSTROKE
C
D
-CA1Y87 A1 Al -CA1Y89 Al -CA1Y91 A A
E DISCESA MANDRINO ORIZZONTALE 7-8 V. __ ',C,AJYS,S, _| A MANDRINO ORIZZONTALE 9-10 ,RX _ ',C,AJYQ,O, D MANDRINO ORIZZONTALE 11-12 ,X), _ ',C,AJYQ,2, _ l:::l
LOWER HORIZONTAL SPINDLESA. o) O ORIZZONTALE 7-8 ER HORIZONTAL SPINDLE SAL0 D O ORIZZONTALE 9-10 ER HORIZONTAL SPINDLESAZ, RI ORIZZONTALE 11-12 A2
HORIZONTAL SPINDLE 7-8 UPSTROKE HORIZON SPINDLE 9-10 UPSTROKE HORIZO L SPINDLE 11-12 UPSTROKE
— @] O O O O
F
REVISIONE % DESCRIZIONE FOGLIO =A
Gr.Fun. CA1
ELABORAZ. | 26/06/2007 | RANIERO SILVESTRINI | P.M. 07/0037 B I E S S E SHEET DESCRIPTION ROVER B 7.40 (05) +A
001 CREAZIONE | 31/10/2006 | RSilvestrini CLIENTE GRUPPO DI FORATURA SCHEMA MATRICOLA Foglio 461
REV. MODIFICA | DATA DISEGNATORE __|VER. E APPRCLIENT YUTA] BORING UNIT REL | piaGrAM 020.022 |seriaLNUMBER 95631 265 FS.
| A3_GLUE_v04_BIFSSE 2 \ 3 \ 4 \ 5 6 \ 7

8




2 3 4 5 6 7 8
A
l 1 23
— +E-CA1S100 l
LAMA 1 A RIPOSO <H>
BLADE [1 RESTING 4 =
+E-AL4 A23
1 1
0.892 0.884
B
013 Os
LI LI
SALITA LAMA GRUPPO DI FORATURA DISCESA LAMA GRUPPO DI FORATURA 1
BORING UNIT ft BLADE UPSTROKE |BORING UNIT 1 BLADE DOWNSTROKE
] +E-CA1S100
C +E-AL4 A102
I E—
O o7
24y 1.710
| L
LAMA 1 A RIPOSO
BLADE 1 RESTING
D
A1 A1
-CA1Y101
E -CATY L pim 101 X - [:j
| GRUPPO DI FORATURA 1
SALIE%;?,L\AC?SNT??P?E&E%EQ‘E%Q%NC UNIT 1 BLADE DOWNSTROKE A2
— @] O
F
REVISIONE DESCRIZIONE FOGLIO =A
}7 Fun. CA1
ELABORAZ. | 26/06/2007 | RANIERO SILVESTRINI | P.M. 07/0037 % B I E S S E SHEET DESCRIPTION ROVER B 7.40 (05) +A GrFun. G
000 CREAZIONE | 31/10/2006 | RSilvestrini CLIENTE GRUPPO DI FORATURA SCHEMA MATRICOLA Foglio 465
REV. MODIFICA | DATA DISEGNATORE __|VER. E APPRCLIENT YUTA] BORING UNIT REL | piaGrAM 020.022 |seriaLNUMBER 95631 520 F 5.
| A3_GLUE_v04_BIFSSE 2 \ 3 \ 4 \ 5 6 \ 7 \

8



B 1 2 3 4 5 6 7 8
AG1215 _, 0 5 AG1215 AL4W21.RD R AL4W21.RD
A /86.08 138.08 ‘ > 113901
) AL4W21 BK _, | | » AL4W21.BK
/138.08 \ \ 1139.01
N1 @% ALAW21WH _,, Y N > ALAW21.WH
In4A S )
| REVOLVER 1 AL4W21.BU _,,. ‘ ‘ » AL4AW21.BU
REVOLVER 138.08 N N " 1139.01
AL4W21.SH +—L j » AL4W21.SH
/138.08 /139.01
- +E-AG1X30 +E-CN1W1 +E-AL4W21 +E-AL4W21
A +E-AG1W30 — - — -
z H1 P2
B © CN141 } : ‘
8/RD
( ot l 1% !
|
CN141 7/BU 2
| ! 1| s 3| 2 11 5 3
oo Joex | R FECNIXIy Ty Ty p e e
| | !
o9 3t R T S ! +E-CN1S1
AG10 5/GY ‘ 08 : 4 | 4 ‘ ‘
‘ : # | |
| 07 : 5—m- | | 11 3
L \
C | ‘ AZZERAMENTO @ 7
‘, 186.05 L 1 5] 4| 3l o J RESET 4 =
P2 f
] AG10 AG10 +E-CN1X1 +E-CN1X2 +E-CN1S1 J&
1450.08 1580.06
X1 X2 X3
e e e e - ==+ -|— -5 - — - — - — - — - — - .
‘ 1 4 5 3 ‘ 1 5 4 3 2 | ‘
‘ A ‘ SR 1 R | 21 51
| |
D A A N I [ O I B I S AR _ 1 .
% 3 3 I 5 2 % % 8 3 & = E 6
] - +E-CNtUt | I N e e I B T
SMT40
LED REVOLVER ‘ ‘
|
g |
CH”(OO”O)‘ O 0 0 0 o O 0 0 0 O O o o O o
// + &} o > o o
E ‘ g g 2 3 % & 2 @ = § z 5 % =] % !
| B > = s |
> > N o
ON 12 N w I
N
SwWi1 <
"Rl | |
| 1 2 3 4 5 6 7 8 | /\ |
\ \ | Ll |
NO TERMINATO
FINISHED
F
REVISIONE DESCRIZIONE FOGLIO =A
ELABORAZ. | 26/06/2007 | RANIERO SILVESTRINI | P.M. 07/0037 % B I ESSE SI:;'AE\I(EBTADZEZSI?\J%PS'?ENSILE oN1 ROVER B 7.40 (05) +A Gr.Fun. 22’\:)1
000 CREAZIONE | 13/03/2007 | RSilvestrini CLIENTE SCHEMA MATRICOLA Foglio
REV. MODIFICA | DATA DISEGNATORE __|VER. E APPR,CLIENT YUTA| CN1 TOOL MAGAZINE REL‘DIAGRAM 020.022 ‘SERIAL NumBer 95631 522 FS.
| A3_GLUE_v04_BIFSSE 2 \ 3 \ 4 \ 5 6 \ 7 \ 8




3 5 6 7 8
A
l 14 l 1 @3 i 1 l 3
+E{CN1S10 <ﬂ> +E{CN1S11 +E{CN1S12 <H>
MAGAZZINO UTENSILI CR AVANTI MAGAZZINO UTENSILI CR INDIETRO |__PRESENZA UTENSILE MAGAZZINO UTENSILE CR
TOOL MAGAZINE R REVARD 7 v TOOL MAGAZINE CR|FORWARD 4 ® TOOL PRESENT IN TOOL MAGAZINE CR 7"
+E-AL4 A13 — — +E-AL4 A13 —
0.567 0.575 0.560
B
08 O16 01
L] LT LT
MAGAZZINO UTENSILI CR AVANTI | MAGAZZINO UTENSILI CR INDIETRO SOFFIATORE MAGAZZINO UTENSILI CR
TOOL MAGAZINE CR REVARD TOOL MAGAZINE CR FORWARD BLOWER TOPL MAGAZINE CR
+ErCN1S10 +E-CN1S11 +E-CN1S12
C +EtAL4 A11 +E-AL4 A11 +E-AL4 A11
O o6 O o7 @] Os O
2av 1.533 2av 1.534 2av 1.535 ov
L L L
MAGAZZINO UTENSILI CN1 AVANTI MAGAZZINO UTENSILI CN1 INDIETRO  PRESENZA UTENSILE MAGAZZINO UTENSILE CN1
D
A1 A1
CN1Y1 [:} K----- CN1Y2 Y [:j A1
A2 A2 CN1Y3 [:} X
MAGAZZINO UTENSILI CR AVANT|  |[MAGAZZINO UTENSILI CR INDIETRO SOFFIATORE MAGAZZIND UTENSILI CR A2
TOOL MAGAZINE CR REVARD TOOL MAGAZINE CR FORWARD BLOWER TOOL|MAGAZINE CR
O O @]
F
REVISIONE % DESCRIZIONE FOGLIO =A
Gr.Fun. CN1
ELABORAZ. | 26/06/2007 | RANIERO SILVESTRINI | P.M. 07/0037 B I E S S E SHEET DESCRIPTION ROVER B 7.40 (05) +A
000 CREAZIONE | 31/10/2006 | RSilvestrini CLIENTE MAGAZZINO UTENSILE CN1 SCHEMA MATRICOLA Foglio 522
REV. MODIFICA | DATA DISEGNATORE __|VER. E APPR,CLIENT YUTA| CN1 TOOL MAGAZINE REL |piagrAM 020.022 | seriaL NUMBER 95631 580 F.S.
| A3_GLUE_v04_BIFSSE 2 \ 3 \ 4 \ 5 6

\ 7 \ 8




B 1 2 3 5 6 7 8
VB1L1 , VBIL1
1920.04
VB1L2 ,  VBIL2
1920.04
A VB1L3_, _ VBIL3 AG144 _, AG144 » AG144
/920.04 1450.08 1710.06
+A-AL4 A1
| I —
o7
0.22
-GA1PE1 o7
LT
ABILITAZIONE EVACUAZIONE TRUCIOLI
B -GA1K1 k _ % 0 CHIP EVACUATION ENABLE
ABILITAZIONE
ENABLE
N
c 1 |2 |3 +F-GATW1 (1 2 |3 |GNYEsh
4
-GA1Z1 199 - 150 L L |1 _
0}22 uf + 22 Ohm ;
FILTRO )
FILTER VT
+F-GATM1 _BN BK
D
+F-GA1X1
+F-AL4 A313
| 1
O O4
1.1235 A1 1
24v GAIKI [ Hu
ABILITAZIONE 2
U1 _vg_wi L ENABLE A2
M 1 PROTEZIONE TERMICA DEL TRASPORTO TRUCCIOLI
E +F-GA1M1 3~ ) CHIP CONVEYOR THERMAL CUT-OUT
EVACUAZIONE TRUCIOLI
CHIP REMOVAL PE '/Ag%jog > > ﬁ‘%lg
-~ 1.02
=~ 1.02
| =~ /.02
+-/162.04
F
REVISIONE DESCRIZIONE FOGLIO =A A1
ELABORAZ. | 26/06/2007 | RANIERO SILVESTRINI | P.M. 07/0037 % B I ESS E SHEET DESCRIPTION ROVER B 7.40 (05) +A erFun. G
000 CREAZIONE | 31/10/2006 | RSilvestrini CLIENTE EVACUAZIONE TRUCIOLI SCHEMA MATRICOLA Foglio 580
REV. MODIFICA | DATA DISEGNATORE __|VER. E APPRCLIENT YUTA] CHIP REMOVAL REL |piaGrAM 020.022 |seriaLNUMBER 95631 710 FS.
| A3_GLUE_v04_BIFSSE 2 \ 3 \ \ 5 6 \ 7 8




B 1 | 2 \ 3 5 7 8
ASILT » AS1L1
1450.05 ‘ ‘ ‘ ‘
AS1L2 » AS1L2
A 1450.05 | | AG144 , AG144 » AG144
AS1IL3 _, ‘ ‘ » AS1L3 /580.08
1450.05 \ \ \ \
AS1SH » AS1SH
/450.05 -AS1W1 -AS1W1
-SA1PE2 -SA1PE3
AJ112 » AJ112 +A-ALA A2
/121.08
AJ110 _, » AJ110 o1
B /121.08 0.32
ASH8110 AS110
/201.05 01
ABILITAZIONE SLOT 1
_SA1K3 | E1 ENABLE SLOT 1
SSATKI D -\ )
1.07 \> \>
] ABILITAZIONE SLOT 1 E2
ENABLE SLOT 1
AG10 AG10
/580.08 1.06
C
®
-AAIX3 02 02 é -SA1PE1
-SATW1 3 BU [WH YE-GN
0. 08 Q
D ' i ] _
SA1W2.BN
1713.01
] SA1TW2.YE
1713.01
+E-SA1X1 8 M1 [5 3 Ao 2 7
: | SAtKI ] H '
! - u
E : ! ABILITAZIONE SLOT 1 A2 2
+E-SA1TM1 : 112 | ENABLE SLOT 1
ngs |
\W\S"g?m SPINDLE :
w | AG10_, » AG10
: | 1.03 1880.01
| Lo 1 ~— /.02
~— /.02
~— /.02
—+~-/162.04
F
REVISIONE DESCRIZIONE FOGLIO =A
ELABORAZ. | 26/06/2007 | RANIERO SILVESTRINI | P.M. 07/0037 % B I ESS E SHEET DESCRIPTION ROVER B 7.40 (05) }7”\ GrFun. SAT
000 CREAZIONE | 31/10/2006 | RSilvestrini CLIENTE SLOT 1 SCHEMA MATRICOLA Foglio 710
REV. MODIFICA | DATA DISEGNATORE __|VER. E APPRCLIENT YUTA SLOT 1 REL | piaGrAM 020.022 |seriaLNUMBER 95631 711 Fs.
| A3_GLUE_v04_BIFSSE \ 3 ‘ 4 i 5 ‘ 7

8




A
L s L s
+E-SA1S1 | P +E-SA1S2 | (D
PISTONE 1-2 ALTO SLOT 1 PISTONE 1 BASSO SLOT 1 (LAVORO 2)
PISTON 1-2|UP SLOT 1 4 = 4 =
+E-AL4 A13
0.573 0.565 0.561
B
014 Os 02
LT LT (I S
SALITA PISTONE 1 SLOT 1 DISCESA PISTONE 1 SLOT 1 SOFFIATORE SLOT 1
PISTON 1 ASCENT SLOT 1 PISTON 1 DESCENT SLOT 1 SLOT 1 BLOWER
+E-SA1S1 +E-SA1S2
C +E-AL4 A11 +E-AL4 A11
O O1 O O O2 O
24V 1.528 ov 24V 1.529 ov
L (I
PISTONE 1-2 ALTO SLOT 1 PISTONE 1 BASSQ SLOT 1 (LAVORO 2)
PISTON 1-2 UP SLOT 1
D
A1 A1 A1
E -SATY1 [:} Koo - - SATRY [:j -SA1Y25 [:} X
A2 A2 SOFFIATORE SLOT 1 A2
SALITA PISTONE 1 SLOT 1 DISCESA PISTONE 1 SLOT 1 SLOT 1 BLOWER
PISTON|1 ASCENT SLOT 1 PISTON 1 DESCENT SLOT 1
O O O
F
REVISIONE % DESCRIZIONE FOGLIO =A
Gr.Fun. SA1
ELABORAZ. | 26/06/2007 | RANIERO SILVESTRINI | P.M. 07/0037 B I ESS E SHEET DESCRIPTION ROVER B 7.40 (05) +A
000 CREAZIONE | 31/10/2006 | RSilvestrini CLIENTE SLOT 1 SCHEMA MATRICOLA Foglio 711
REV. MODIFICA | DATA DISEGNATORE __|VER. E APPRCLIENT YUTA SLOT 1 REL | piacrAM 020.022 |seriaLNUMBER 95631 712FS.
| A3_GLUE_v04_BIFSSE 2 \ 3 \ 4 \ 5 6 \ 7

8




B 1 2 3 5 6 7 8
A
Lol Lo/
+E1SA1S10| (P l +EsSA1S11| (P l
PISTONE 2 BASSO SLOT 1 (CR) PISTONI 1-2 BASSI SLOT 1 (LAVORO)
PISTON 2 DOWN §LOT 1 (CR) 4 = PISTONS 1-2 DOWN SLOT 1 (WORK) 4 =
+E-AL4 A13 — —
0.574 0.566
B
015 o7
[ LT
SALITA PISTONE 2 SLOT 1 DISCESA PISTONE 2 SLOT 1
PISTON 2 ASCENT SLOT 1 PISTON 2 DESCENT SLOT 1
+E-SA1S10 +E-SA1S11
C +E-AL4 A11 +E-AL4 A11
[ . [
O O3 O O O4 @]
24V 1.530 ov 24V 1.531 ov
[ [
PISTONE 2 BASSO SLOT 1 (CR) PISTONI 1-2 BASSI SLOT 1 (LAVORO)
PISTON 2 DOWN SLOT 1 (CR) PISTONS 1-2 DOWN SLOT 1 (WORK)
D
Al ~ A
E -SA1Y21 [:} Yoo SANZ Y [:j
SALITA PISTONE 2 SLOT 1 A2 A2
PISTON|[2 ASCENT SLOT 1 DISCESA PISTONE 2 SLOT 1
PISTON 2 DESCENT SLOT 1
@] O
F
REVISIONE DESCRIZIONE FOGLIO =A
}7@ Fun. SA1
ELABORAZ. | 26/06/2007 | RANIERO SILVESTRINI | P.M. 07/0037 % B I E S S E SHEET DESCRIPTION ROVER B 7.40 (05) +A rrun
000 CREAZIONE | 31/10/2006 | RSilvestrini CLIENTE SLOT 1 SCHEMA MATRICOLA Foglio 712
REV. MODIFICA | DATA DISEGNATORE __|VER. E APPRCLIENT YUTA SLOT 1 REL | piaGrAM 020.022 |seriaLNUMBER 95631 713 FS.
| A3_GLUE_v04_BIFSSE 2 \ 3 \ 5 6

\ 7

8




B 1 2 3 4 5 6 7 8
A
+E-SATM1] \
MANDRINO
] SPINDLE' [
‘ w ! +E-AL4 A13
Z W
| : 3 | ——— ——
I Za = = ‘ 0.571 0.563
B ow we 2 2
(] wE wiE
| 38 58 28 22 23 o, o | O12 O4
] hfte) 56 = > o> ) n < 0 < BLOCCAGG|O UTENSILE SLOT 1 SBLOCCAGGIO UTENSILE SLOT 1
| _ & @2 S35 & o @A 2@ <o <0 | SLOJ 1 TOOL BLOCKING SLOT 1 TOOL RELEASE
+E-SA1X3 1 14 2 4 6 7 8 1 12
| sAatw2BN_, T
/710.02
SATW2.YE _,
/710.02
+E-SA1W2 YE WH PK GN BN BU RD GY
C
- I O R S N 1
ESAZ O o o O o o o ‘
! |
o O O o O O o O O Q O O O O |
| I 77711 73p5—r b
+E-SA1W21 +E-SA1W22 +E-SA1W24 ” ' - ’* !
\ _P4__, SATW26.WH
\ 186.08
D +E-SATW26 — -
L P | Lif*fFE*W Lif*fFE*W
S P S P S P -SA1Y7
E BLOCCAGGIO|UTENSILE SLOT 1 [::Ar, ,X ,,,,, ‘,S/L\IY,S,X _ [::AF
+E-AL4 A12 kf SLOT 1 TOOL BLOCKING A2 A2
SBLOCCAGGIO UTENSILE SLOT 1
SLOT 1 TOOL RELEASE
1 1 1
O4 O O Os O O [OX] O
| 24V 1.547 ov 24V 1.548 ov 24V 1.546 ov O O
L L
UTENSILE SBLOCCATO SLOT 1UTENSILE BLOCCATO E PRESENTE SLOT 1 SENSORE TERMICO DELLO SLOT 1
TOOL UNLOCKED SLOT 1 TOOL LOCKED AND PRESENT SLOT 1 SLOT 1 HEAT SENSOR
F
REVISIONE \ DESCRIZIONE FOGLIO =A A1
ELABORAZ. | 26/06/2007 | RANIERO SILVESTRINI | P.M. 07/0037&% B I ESSE SHEET DESCRIPTION ROVER B 7.40 (05) +A GrFun. S
001 CREAZIONE | 31/10/2006 | RSilvestrini P-M. 06-0049NCLIENTE SLOT 1 SCHEMA MATRICOLA Fogiio 713
REV. MODIFICA | DATA DISEGNATORE __|VER. E APPRCLIENT YUTA SLOT 1 REL | piaGrAM 020.022 |seriaLNUMBER 95631 714 FS.
| A3_GLUE_v04_BIFSSE 2 \ 3 \ 4 \ 5 6 \ 7 8




3 4 5 6 7 8
A
l 1 &3 l 1 &
+E1SA1S15| (P +E1SA1S16 | (P
SCATOLA ASPIRAZIONE ALTA SLOT 1 STEP SCATOLA ASPIRAZIOQNE SLOT 1
SLOT 1 SUCTION BOX UP 4 = SLOT 1 SUCTION BOX STEP 4 =
+E-AL4 A13
0.562 0.570 0.568
B
03 o1 09
LT LT LT
DISCESA SCATOLA ASPIRAZIONE SLOT 1 SALITA SCATOLA ASPIRAZIONE SLOT 1
SLOT 1 SUCTION|BOX DOWNSTROKE SLOT 1 SUCTION BOX UPSTROKE
SBLOCCAGGIO SCATOLA ASPIRAZIONE SLOT 1
] UNLOCK SLOT 1 SUCTION BOX
+E-SA1S15 +E-SA1S16
C +E-AL4 A12 +E-AL4 A12
O1 O O2
| 1.544 2av 1.545
[ L
SCATOLA ASPIRAZIONE ALTA SLOT 1 STEP SCATOLA ASPIRAZIONE SLOT 1
SLOT/ 1 SUCTION BOX UP SLOT 1SUCTION BOX STEP
D
A1 A1 A1l
E -SATY11 [:} Yoo SAIY12Y [:j SAY13 [ |-
DISCESA SCATOLA ASRIRAZIONE SLOT 1 A2 A2 A2
SLOT 1 SUCTION BOX DOWNSTROKE SBLOCCAGGIO SCATOLA ASP|RAZIONE SLOT 1
ISALITA SCATOLA ASPIRAZIONE SLOT 1 UNLOCK SLOT 1 SUCTION BOX
SLOT 1 SUCTION BOX UPSTROKE
— @] O O
F
REVISIONE % DESCRIZIONE FOGLIO =A
Gr.Fun. SA1
ELABORAZ. | 26/06/2007 | RANIERO SILVESTRINI | P.M. 07/0037 B I E S S E SHEET DESCRIPTION ROVER B 7.40 (05) +A
000 CREAZIONE | 31/10/2006 | RSilvestrini CLIENTE SLOT 1 SCHEMA MATRICOLA Foglio 714
REV. MODIFICA | DATA DISEGNATORE __|VER. E APPRCLIENT YUTA SLOT 1 REL | piaGrAM 020.022 |seriaLNUMBER 95631 790 F 5.
| A3_GLUE_v04_BIFSSE 2 \ 3 \ 5 6 \ 7

8




3 4 5 6 7 8
A
+E-AL4 A104
744 L
B © +E-8U1S1 4} 13
O9 BLOCCAGGIO DEL MANDRINO|A PINZA 14
| LOCK COLLET SPINDLE
PRESSURIZZAZIONE ELETTROMANDRINI
ELECTROSPINDLE HRESSURISATION
C
+E-SU1S1 BN BK
+E-AL4 A102
O O3
D 2av 1.706
L
BLOCCAGGIO DEL|{MANDRINO A PINZA
LOCK COLLET SPINDLE
-SU1Y1 A1
E PRESSURIZZAZIONE ELETTROMANDRINI l:::|> ,X
ELECTROSPINDLE PRESSURISATION A2
— @]
F
REVISIONE % DESCRIZIONE FOGLIO =A
Gr.Fun. SU1
ELABORAZ. | 26/06/2007 | RANIERO SILVESTRINI | P.M. 07/0037 B I ESS E SHEET DESCRIPTION ROVER B 7.40 (05) +A
000 CREAZIONE | 31/10/2006 | RSilvestrini CLIENTE PRESSURIZZAZIONE SCHEMA MATRICOLA Foglio 790
REV. MODIFICA | DATA DISEGNATORE __|VER. E APPRCLIENT YUTA] PRESSURISATION REL | piaGrAM 020.022 |seriaLNUMBER 95631 880 FS.
| A3_GLUE_v04_BIFSSE 2 \ 3 4 \ 5 \ 7

8




B 1

2 3 4 5 6 7 8
AUTL1Z » AUTL12
/230.03 /890.01
AUIL22 » AU1L22
/230.03 /890.01
A AU1L32 » AU1L32
1230.03 1890.01
AU132 _, » AU132
1230.05 1890.01
AG10 _, » AG10
71008 /881.01
B
T = gy - — - — - — - — |
n o O O O O n
AZIONAMENTO : AZIONAMENTO
L1 L2 L3 +1 +2 - 24V 0V I
DRIVE ‘ POTENZA CONTROLLO DRIVE' !
‘ POWER CONTROL | | ‘
|
C \ o8 ERENATURA CN2.PS+ CN2.5V CN2.0V CN2.PS- !
BRAKING | | © Q Q Q [
C0uU VoW O DI D2 D3 BI B2 B3 s - — - -
L B C? 707 Oﬁ ?7 B 707 o 70707 8 o -UX1X2 1 ) 6 sh
-UX1PE1 N JE
-AA1X2(€
D -UXTW1 __[1 2 3 SH
403 1 -UX1W2 _|BU |GN |BK |RD |SH
— — -UX1R1 090
25 Q 550W /165.06 ]
FRENATURA | 2
BRAKING
p—
+D-UX1X1wA B c D +D-UX1X3%'C 7H G 9D @J
1
Y
-UX1R2 D X i
v MW Wi 25055wL |, /165.06 pS+ ;é\ PS4
+D-UX1M1 FRENATURA ACH
E 1.06 @ BRAKING m sh
ASSE X PE
X-AXIS +D-UX1I>/(I)12
| AATX2
F
REVISIONE DESCRIZIONE FOGLIO =A
ELABORAZ. | 26/06/2007 | RANIERO SILVESTRINI | P.M. 07/0037] % B I ESSE SA}-gEéEEE))(ESCRIPTION ROVER B 7.40 (05) }7”\ Gr.Fun. g;g
000 CREAZIONE | 31/10/2006 | RSilvestrini CLIENTE SCHEMA MATRICOLA Foglio
REV. MODIFICA | DATA DISEGNATORE __|VER. E APPRCLIENT YUTA] X-AXIS REL‘DIAGRAM 020.022 ‘SERIAL NumBer 95631 881 FS.
| A3_GLUE_v04_BIFSSE 2 \ 3 ‘ 4 i 5 6 ‘ 7 8




4 5 6 | 7 8
UXIUT— - — - — - — - — - UXIUL— - — - — - — - — -
8 9 P 2KW | ! Pn 2KW | !
~— ~— AZIONAMENTO ‘ AZIONAMENTO ‘
+D-UX181 B 4D ux1s12 +D ux1s12 - > ~ - " ° - -
- & I AN 'CNBA.1 CN6A.2 CNBA.3 CNBA.4 'CNBB.1 CN6B.2 CN6B.3 CN6B.4
A 1‘l)LTRECORS/‘\ OLTRECORS‘A L Q Q Q Q ‘ L Q Q Q Q ‘
. S .- . - _ _r_ _- - L. __-T__-_ _> _
AZZERA"Q@&? OVERLIMITS + OVERLIMITS -
-UX1X5'2 8 PE -UX1X6'7 2 8 PE
-AL1W6 -AL1W6
-UX1W3 BU BK GN " \-AL1W6 " \-AL1W6
POSA MOBILE > N | ) |
o3y N | |
B AL1W6.WH » ALTW6.WH
-AA1X2 O AG142 -AA1X2 O ux12 Ux13 Ux14 /120.08 1891.05
T T ALTWE.GN_,, | » AL1WG.GN
/120.08 /891.05
AL1W6.SH _ » AL1W6.SH
112008 /891.05
C
» WQ12
/891.06
-AA1X2 O ux18 ux17 waQ12 AG10 UX1SH
-UX1W4 BN RD WH YE GN GY BU SH
:(
D 0,22 S L Ny
-UX1X4 11 2 i3 b4 9 7 8 10 6 SH
e 6 o6 6o 6 6o 6. 6 6 o
n |
AZIONAMERTO CN1.1 CN12 CN13 CN14 CN1.9 CN1.7 CN1.8 CN1.10 CN1.6 |
‘ BK+ BK- ALM+ ALM- DEC P-OT N-OT EXT1 ov
| POWER+ POWER- !
. | ______.
AG142 » AG142
/81.05 " 1891.01
AG10 » AG10
1880.04 1890.01
F
REVISIONE DESCRIZIONE FOGLIO =A
ELABORAZ. | 26/06/2007 | RANIERO SILVESTRINI | P.M. 07/0037 % B I ESSE SHEET DESCRIPTION ROVER B 7.40 (05) +A erFun. UX1
000 CREAZIONE | 31/10/2006 | RSilvestrini CLIENTE ASSE X SCHEMA MATRICOLA Foglo 881
REV. MODIFICA | DATA DISEGNATORE __|VER. E APPRCLIENT YUTA] X-AXIS REL | piaGrAM 020.022 |seriaLNUMBER 95631 890 FS.
| A3_GLUE_v04_BIFSSE 2 \ 3 \ 4 \ 5 6 \ 7 \ 8




1 2 3 4 5 6 7 8
AUIL1Z » AUTL12
/880.04 /900.01
AUIL22 » AU1L22
/880.04 /900.01
AU1L32 » AU1L32
1880.04 1900.01
AU132 _, » AU132
1880.04 1900.01
AG10_, » AG10
/881.08 /891.01
T gy - — - — - — - — |
n o O O O O n
AZIONAMENTO : AZIONAMENTO
L1 L2 L3 +1 +2 - 24V 0V I
DRIVE ‘ POTENZA CONTROLLO DRIVE' !
‘ POWER CONTROL | | ‘
‘ ICN2.PS+ CN2.5V CN2.0V CN2.PS- w
DB FRENATURA d . . :
| BRAKING | | © Q Q Q [
C0uU VoW O DI D2 D3 B1 B2 B3 - - — - — -
L B O 707 Oﬁ ?7 B 707 o 707 8 o -UY1x2 1 ) 6 sh
-AA1X1
]
-UY1W1 1 2 3 SH -UY1R1
6 Oé 75Q 2000W 2 -Uy1wz BU |GN [BK |RD [SH
" N, FRENATURA 4
BRAKING 0,35
-AA1X1
+D-UY1X1nA @B #®C D +D-UY1X3%C ®H ®G oD 7
N
Ut Lvt | w1 >s\: ;é\ ps
«-Uytmt | M G
/.os@ T/ sh
-AXIS +D-UY1|>/|1
.02
ASSEY
Y-AXIS
REVISIONE DESCRIZIONE FOGLIO A
ELABORAZ. | 26/06/2007 | RANIERO SILVESTRINI | P.M. 07/0037 % B I ESSE SHEET DESCRIPTION ROVER B 7.40 (05) }7”\ GrFun. UY1
000 CREAZIONE | 31/10/2006 | RSilvestrini CLIENTE ASSE Y SCHEMA MATRICOLA Foglio 890
REV. MODIFICA | DATA DISEGNATORE __|VER. E APPRCLIENT YUTA] Y-AXIS REL | piaGrAM 020.022 |seriaLNUMBER 95631 891 FS.
| A3_GLUE_v04_BIFSSE 2 \ 3 ‘ 4 i 5 6 ‘ 7 8




1 2 3 4 5 6 | 7 8
UYL — - — - — - — - — - — UYL — - — - — - — - — -
8 9 P KW | ! P IKW | !
~— ~— AZIONAMENTO ‘ AZIONAMENTO ‘
2 (3 DRIVE ‘ s S+ SH DRIVE ‘ s S+ SH
13 | |
DOYIRL o\ | TDUVIRL o D UYL T (CNGA.1 CN6A2 CN6AS CNGA4 (CN6B.1 CNEB.2 CN6B.3 CN6B.4,
A 1.04 | Q Q Q@ Q | Q@ Q Q Q
AZZERAMENTO OLTRECORSA + OLTRECORSA- | L — - - - L - - - - -
RESET OVERLIMITS + OVERLIMITS -
-UY1X5Yy'2 3 PE -UY1X6'y2 8 PE
-UY1w3 BU BK RD GN
7POSA MOBILE
o5\ | ] :
-AL1W6 -AL1W6
" \-AL1W6 " \-AL1W6
-AA1X2 O AG142 -AA1X2 O uy12 uY13 uY14 S 1 - — —
B AL1W6.WH » ALTWG6.WH
1881.08 /901.05
ALTWE.GN_,, | » AL1WG.GN
/881.08 /901.05
AL1W6.SH _ » AL1W6.SH
/881.08 /901.05
C
-AA1X2 O uy1s uy17 waQ12 AG10 UY1SH
-UYy1w4 BN RD WH YE GN GY BU SH WwQ12 wQ12
D o 22 ( /881.06 /901.06
} S | B L
-UY1X4 11 2 i3 b4 9 7 8 10 6 SH
Cohed 6 o 6 6 o 6. 6 o o
n |
AZIONAMERTO CN1.1 CN12 CN13 CN14 CN1.9 CN1.7 CN1.8 CN1.10 CN1.6 |
‘ BK+ BK- ALM+ ALM- DEC P-OT N-OT EXT1 ov
| POWER+ POWER- !
. | ______.
AG142 » AG142
] /881.08 /900.01
AG10 » AG10
/890.04 /900.04
F
REVISIONE DESCRIZIONE FOGLIO =A
ELABORAZ. | 26/06/2007 | RANIERO SILVESTRINI | P.M. 07/0037 % B I ESSE SHEET DESCRIPTION ROVER B 7.40 (05) +A erFun. UY1
000 CREAZIONE | 31/10/2006 | RSilvestrini CLIENTE ASSE Y SCHEMA MATRICOLA Foglo 891
REV. MODIFICA | DATA DISEGNATORE __|VER. E APPRCLIENT YUTA] Y-AXIS REL | piaGrAM 020.022 |seriaLNUMBER 95631 900 F 5.
| A3_GLUE_v04_BIFSSE 2 \ 3 \ 4 \ 5 6 \ 7 8



B 1 2 3 4 5 6 7 8
AU1L12 » AU1L12
/890.04
AU1L22 » AU1L22
/890.04
A AU1L32 » AU1L32
1890.04
AU132_, » AU132
1890.04
AG142 » AG142
/891.08 /901.01
-UZ1K1
° e
BRAKE
I T o S = R gy - — - — - — - |
n | o O O @) n
AZ'ONAME',EF';"\T,E‘ L1 L2 L3 +1 +2 - 24V OV ! AZIONAMENTO |
POTENZA CONTROLLO -
\ POWER CONTROL | AATXT @ uzt9 | ‘
|
C \ o8 ERENATURA CN2.PS+ CN2.5V CN2.0V CN2.PS- !
BRAKING | ‘ Q Q [
CouU VoW o DI D2 D3 B1 B2 B3 | | | e s
| _ S S N S 9_° 9 o -uz1x2 T1 2 6 sh
-UZ1PE1 J&
-Uz1w1 __ 1 2 |3 |YE-GNSH
0,03
D 1] -UZ1Ww2 BU |GN [BK |RD [SH
=2 0,00
+E-AA1X uz19 N U N %
— uz19 AG10
+E-AA1X8 . i +E-UZ1X37%5 §1 2 96 SH
a I 2 o x| ¥ Y
x| 2| o g_IJ m| m :S\: ;\' PsH
G
E ut vt jwi JUL/ sh
+E-UZ1M1
+E-UZIM1 U .02
106 \ 3~ ASSE Z
ASSE Z PE Z-AXIS
Z-AXIS
| A1 A2
AG10_, » AG10
/891.08 /901.01
F
REVISIONE DESCRIZIONE FOGLIO A
ELABORAZ. | 26/06/2007 | RANIERO SILVESTRINI | P.M, 07/0037 % B I ESSE SA}—gEéEEDZESCRIPTION ROVER B 7.40 (05) }7”\ Gr.Fun. 50201
000 CREAZIONE | 31/10/2006 | RSilvestrini CLIENTE SCHEMA MATRICOLA Foglio
REV. MODIFICA | DATA DISEGNATORE __|VER. E APPRCLIENT YUTA] Z-AXIS REL‘DIAGRAM 020.022 ‘SERIAL NumBer 95631 901 FS.
| A3_GLUE_v04_BIFSSE 2 \ 3 ‘ 4 i 5 6 ‘ 7 8




2 3 4 5 6 | 7 8
Uz — - — - — - — - — ‘ Uz — - — - — - — - — - ‘
Pn 1KW | Pn KW |
o N AZIONAMENTO ‘ AZIONAMENTO ‘
S § DRIVE | s- s+ SH DRIVE | s- s+ SH
ol 13 n | |
U2 Q| TDUARRy Dunsl g (CNGA.1 CN6A2 CN6AS CNGA4 (CN6B.1 CNEB.2 CN6B.3 CN6B.4,
A 1.04 | Q Q Q@ Q | Q@ Q Q Q
AZZERAMENTO OLTRECORSA + OLTRECORSA- | L — - - - L - - - - -
RESET OVERLIMITS + OVERLIMITS -
-UZ1X5''2 3 PE -Uz1X6'y'2 8 PE
-UzZz1w3 BU BK RD GN
7POSA MOBILE
o5\ | :
-AL1W6 -AL1W6
" \-AL1W6 " \-AL1W6
-AA1X2 O AG142 -AA1X2 O uz12 uz13 ([uzm — — 1 — — —
B
AL1W6.WH » ALTWG6.WH
1891.08
ALTWEGN_, | » AL1WG6.GN
/891.08
AL1W6.SH _ » AL1W6.SH
/891.08
C
~
N
>
-AA1X2 O AG142 uz17 waQ12 AG10 UZ1SH
-UzZ1W4 BN RD WH YE GN GY BU SH wQ12 , Ny WQ12
D ozg ( /891.06
} I e ] )
-UZ1X4 1 1 2 i3 hs 9 7 8 10 6 SH
S 6 o6 O 6o o 6. 6 6 o
n |
AZIONAMERTO CN1.1 CN12 CN13 CN14 CN1.9 CN1.7 CN1.8 CN1.10 CN16 | A1 K
| BK+ BK- ALM+ ALM- DEC P-OT N-OT EXT1 ov -UzZ1K1 [ 7N
\ POWER+  POWER- ‘ FRENO o A
‘ BRAKE
. | ______.
AG142 N » AG142
/900.05
AG10 » AG10
/900.05 1921.01
F ~/900.05
REVISIONE DESCRIZIONE FOGLIO =A
ELABORAZ. | 26/06/2007 | RANIERO SILVESTRINI | P.M. 07/0037 % B I ESSE SHEET DESCRIPTION ROVER B 7.40 (05) +A 6rFun. UZ1
000 CREAZIONE | 12/01/2007 | RSilvestrini CLIENTE ASSE Z SCHEMA MATRICOLA Foglo 901
REV. MODIFICA | DATA DISEGNATORE __|VER. E APPRCLIENT YUTA] Z-AXIS REL | piaGrAM 020.022 |seriaLNUMBER 95631 920 FS.
| A3_GLUE_v04_BIFSSE 2 \ 3 \ 4 \ 5

7 \ 8




- 1 \ 2 \ 3 4 5 7 8
-AATWA -AATWA
AAILTT » AATLTT
/51.06 ‘ ‘ ‘ ‘
AATL21 » AATL21
A /51.06
AAILBY o | | || » AATL31
/51.06 | I | I
AATW1.SH » AATW1.SH
151.06
— -VB1PE2 -VB1PE3
1 13 |s ? |
}, N— — - —
-VB1Q1 EEF r\\
B prOTERONE  ~ 1> [1>]1> 2
PROTECTION 2 4 6 =
!
S » VB1L1
> o9 /580.01
om |
| SN » VBIL2
S /580.01
» VBIL3
/580.01
SVBIKT . - 0 )
meroz 7Y
C MARCIA
START
-VB1 PE1i ;
o -VB1W2 1 2 s su B
(L Lo
D
+F-VB1X17%'1 2 3 PE
+F-VB1W1 1 2 |3 |YE-GN
0,00
1 2 ‘ 3
+F-VB121 X F
0,22 pf + 22 Ohm
E u1 V1 W1
+F-VB1M1 @
250 M.C. PE
POMPA DEL VUOTO 1
VACUUM PUMP 1
F
REVISIONE DESCRIZIONE FOGLIO =A
ELABORAZ. | 26/06/2007 | RANIERO SILVESTRINI | P.M. 07/0037 % B I ESS E SHEET DESCRIPTION ROVER B 7.40 (05) }7”\ GrFun. VB1
001 CREAZIONE | 05/12/2006 | RSilvestrini CLIENTE POMPA DEL VUOTO 1 SCHEMA MATRICOLA Foglio 920
REV. MODIFICA | DATA DISEGNATORE __|VER. E APPRCLIENT YUTA] VACUUM PUMP 1 REL | piaGrAM 020.022 |seriaLNUMBER 95631 21 Fs.

| A3_GLUE_v04_BIFSSE

2

4 \ 5

\ 7

8



1 2 3 5 6 7 8
AG112 AG112 » AG112
/201.06
AG122 AG122 » AG122
1383.03 /930,01
+A-AL4 A1 +A-AL4 A1
I — [ —
O13 O1
0.28 o 0.16
-vB1St p (A -VB1K1
013 BLOCCAGGIO™ V'V 4, 1 /.02
IR | LOCKING I E— MARCIA
POMPA DEL VUOTO 1 VUOTO INSUFFICIENTE START
VACUUM PUMP 1 INSUFFICIENT VACUUM
< [Te]
g g
-AA1X1 0 vB13 VB14 -VB2K1
POMPA DEL VUOTO 2
VACUUM PUMP 2
[sp]
N o
m >
>
+A-AL4 A1 © J&
| X
O4 < m
P >
1.19 g
L
PANNELLO BLOCCATO IN EMERGENZA
PANEL LOCKED IN EMERGENCY
-AA1X1 0 vB18
VB1KA [jM Hj -VB1H1 5" -VB1S1 5"
MARCIA T 22 2 VUOTO INSUFFICIENTE <>, BLOCCAGGIO ' 5
START INSUFFICIENT VACUUM LOCKING
AG10 » AG10
/901.08 /930.01
~/920.02
~-/920.02
~/920.02
- 1.07
REVISIONE DESCRIZIONE FOGLIO =A VB1
ELABORAZ. | 26/06/2007 | RANIERO SILVESTRINI | P.M. 07/0037 % B I ESS E SHEET DESCRIPTION ROVER B 7.40 (05) }7”\ Gr.Fun.
000 CREAZIONE | 31/10/2006 | RSilvestrini CLIENTE POMPA DEL VUOTO 1 SCHEMA MATRICOLA Foglio 921
REV. MODIFICA | DATA DISEGNATORE __|VER. E APPRCLIENT YUTA] VACUUM PUMP 1 REL | piaGrAM 020.022 |seriaLNUMBER 95631 930 FS.

| A3_GLUE_v04_BIFSSE 2

\ 5

\ 7

8




1 2 3 5 7 8
+D-VC1Y1
+D-yC181 <\ 3 POMPA LUBRIFICAZIONE[::AF,,X rD-vC1S2y ®
14 LUBRICATION PUMP "y, 14
LIVELLO OLIO FINE LUBRIFICAZIONE
O|L LEVEL LUBRIGATION OVER
+D-VC181 +D-VC1Y1 +D-VC1S2
PR A PR A RO/ o
1 2 A‘ 1 2 B ‘ J 1 2 C ‘
+D-VC1X1L T S 7777777‘
‘ \
|
1 2 3 4 5
‘7 . - — - K© - — - —/ = T - X - — - — - — - J —
+D-VC1W1 BN WH BU BK oG
-AA1X1 O AG122 3 AG10 vC13 vC12
~ [s2] (9]
) ) )
> > >
+A-AL4 A1 +A-AL4 A1 +A-AL4 A1
T [ — [ —
012 012 013
1.27 0.27 1.28
012
(I [
LIVELLO OLIO POMPA LUBRIFICAZIONE FINE LUBRIFICAZIONE
OIL LEVEL LUBRICATION PUMP LUBRICATION OVER
AG122_,  AG122
1921.08
AG10
1921.08
REVISIONE DESCRIZIONE FOGLIO =A VCA1
ELABORAZ. | 26/06/2007 | RANIERO SILVESTRINI | P.M. 07/0037 % B I ESSE SHEET DESCRIPTION ROVER B 7.40 (05) +A GrFun. VC
CREAZIONE | 31/10/2006 | RSilvestrini CLIENTE LUBRIFICAZIONE SCHEMA MATRICOLA Foglio 930
MODIFICA | DATA DISEGNATORE __|VER. E APPRCLIENT YUTA LUBRICATION REL | piaGrAM 020.022 |seriaLNUMBER 95631 935 FS.
| A3_GLUE_v04_BIFSSE 2 \ 3 \ \ 5 \ 7 8




B 1 2 3 4 5 7 8
AATLT » AATL1
/230.03
AAIL2 » AAIL2
A /230.03
AA1L3 » AAIL3
1230.03
AG122 AG122 , AG122
/930.06 /960.01
1 3 5 REFRIGERATORE ELETTROMANDRINI
FEE" A \X g\‘ ELECTROSPINDLES COOLER
VF1Q1 ¢ o VF1Q1 g
In 4,5-:6,3A e I
B PROTEZIONE ! >2 ! >4 ! >6 opn 5834
PROTESI;I?: PROTEE%
|
_ | N N
s -
5
-AA1X1 O VF11
| j4s0v|400v| OV
-VF1T1' ‘
C An=1600VA ™M ‘
REFRIGERATORE | __ | _ 1 _
COOLER 230V |0V
] VF11 J&
~ o
o o
VR
>SS o
D n
>
VFIX1®1 %2 3 i4 l5 6 WPE  -VF1PE1
] +A-AL4 A1
S
O1
1.16
+F-VFIX2 N4 A2 As A4 As PE E—
E - - _— _ P - _
+F-VF1E1 ! /J ‘ REFRIGERATORE ELETTROMANDRINI OK
‘ % > ELECTROSPINDLE REFRIGERATOR OK
REFRIGERATORE ELETTROMANDRINI on ox o> I
ELECTROSPINDLES COOLER' E 2 E o % é ‘
| g 3z ko ‘
] I 2 3 9 g
< = 4 ‘
| =k
7777777 -
F
:LEXEL%ISEZE 26/06/2007 | RANIERO SILVESTRINI | P.M. 07/0037 % B I ESSE QEE(E:TREIE%%ERIFPOT%II\JO ROVER B 7.40 (05) };: er.Fun. VF1
] M. . "
000 CREAZIONE | 31/10/2006 | RSilvestrini CLIENTE REFRIGERATORE ELETTROMANDRINI SCHEMA MATRICOLA Foglio 935
REV. MODIFICA | DATA DISEGNATORE __|VER. E APPRCLIENT YUTA] ELECTROSPINDLES COOLER REL | piaGrAM 020.022 |seriaLNUMBER 95631 960 5.

| A3_GLUE_v04_BIFSSE

2

4 \ 5

\ 7

8




4 5 6 7 8 o
AG122 » AG122
/935.08 1962.01
A A
+F-BA1S1 +F-BA2S1 +F-BB1S1 +F-BB2S1
777777777 _AP1S1 /304.02 /344,02
‘ 1160.04 START|ORIGINE 1/5 START ORIGINE 2/6 START|ORIGINE 4/8 START ORIGINE 3/7
+F-WD1B1 | MARCIA AUSILIAR! ORIGIN 1/5 START ORIGIN 2/6 START ORIGIN 4/8 START ORIGIN 3/7 START
TAPPETI DI SICUREZZA SINISTRI | AUXILIARY RUNNING
] LEFT CONTACT MATS 0 0O 0 0 | L
. IR _ +F-BA1TW1 __BK GY +F-BB1W1 _BK GY
B +F-BA1W1 a4 5 +F-BB1W1 8,4 5 B
+F-WD1X1 &1 2 3 4 L
+F-BA1W1 _BK oG +F-BB1W1 _|BK oG
-AA1X1 O AG122 WD149 -AA1X1 O AG122 WD149
+F-WD1W11 _BN WH BU BK
C 2 2 C
5 a » WD149
-AA1X1 O WD1110 WD112Q WD1130 WD114 /160.08
| » WD12 B
-WD1K4 Kﬂ
1.06 o
D ) o D
WDIA1 — 4 — 4 —5 —g — J— p— - — - — - — - - — - — -
CENTRALINA O g 21I 22 23 24I> o o O O O o | +A-AL4 A1
CONTROLUNT | 14 15 5 6 o 10 11 12 1 2 IV
! o7
— LEFT A B C C1 | | | | | | —
L,,\lé,J L’,\lé,J LN6,J ‘ A K 1.22
‘ WDIK4[ ] &N
————————————————————————————— A2 A
AREA SINISTRA OCCUPATA
LEFT AREA OCCUPIED
E AG10 » AG10 E
/930.06 1962.01
LT S
| WD1A1 JP2 [Omm =~ /962.03 L
JP1 |Omm
JP3 -I
JP4 ==
. IRNNANNEER .
REVISIONE DESCRIZIONE FOGLIO =A
ELABORAZ. | 26/06/2007 | RANIERO SILVESTRINI | P.M. 07/0037 % B I ESS E SHEET DESCRIPTION ROVER B 7.40 (05) +A 6rFun. WD1
001 CREAZIONE | 31/10/2006 | RSilvestrini CLIENTE TAPPETI DI SICUREZZA SCHEMA MATRICOLA Foglio 960
REV. MODIFICA | DATA DISEGNATORE __|VER. E APPRCLIENT YUTA] CONTACT MATS REL | piaGrAM 020.022 |seriaLNUMBER 95631 962 FS.
| A3_GLUE_v04_BIFSSE 2 \ 3 \ 4 \ 5 6 \ 7 8



B 1 2 3 4 5 7 8 o
AG122 » AG122
A /960.08 A
+F-WD1B3| |
TAPPETI DI SICUREZZA DESTRI |
| RIGHT CONTACT MATS 0 0O 0O 0 ! [
O O A R
B B
+F-WD1X2 1 1 2 3 4
+F-WD1W13 __|BN WH BU BK
C C
-AA1X1 O WD1310 WD1320 WD1330 WD134
| WD14 » WD14 -
- D1K4KT
/960.06 <«
D 9 g D
~ (o]
2 1)
WD1A3 — 4 — o — = — o — ", - - — - - -
CENTRALINA | () g 21I 22 23 24I> O O o o o o | +A-AL4 A1
N TR 14 15 5 6 9 10 11 12 1 2 I —
| Os
— RIGHT ‘ A B C C1 | | | | | | —
| L1 L1 L1 ‘ 1.23
‘ NC NC NO
|
77777777777777777777777777777
AREA DESTRA OCCUPATA
RIGHT AREA OCCUPIED
E AG10 » AG10 E
/960.08
] WD1A3 JP2 [Imm -
JP1 |Omm
JP3 -I
JP4 ==
. INNRRRENR .
REVISIONE DESCRIZIONE FOGLIO =A
ELABORAZ. | 26/06/2007 | RANIERO SILVESTRINI | P.M. 07/0037 % B I ESSE SHEET DESCRIPTION ROVER B 7.40 (05) +A GrFun. WD1
001 CREAZIONE | 31/10/2006 | RSilvestrini CLIENTE TAPPETI DI SICUREZZA SCHEMA MATRICOLA Foglio 962
REV. MODIFICA | DATA DISEGNATORE __|VER. E APPRCLIENT YUTA] CONTACT MATS REL | piaGrAM 020.022 |seriaLNUMBER 95631 970 FS.
| A3_GLUE_v04_BIFSSE 2 \ 3 ‘ 4 ‘ 5 | 7 8



1 2 3 5 6 7 8
+E-AL4 A104
BN
0.737 0.745 u
+D-WG1S1 R} \
BANDELLA SX BASSA
02 010 LH CURTAIN GUARD DOWN BU ¥ BK BN &
LT L] ‘
DISCESA BANDELLE SALITA BANDELLE +D-WG1S2 T@ \
LOWER CURTAIN GUARDS RAISE CURTAIN GUARDS BANDELLA DX BASSA
RH CURTAIN GUARD DOWN BU BK
+D-WG181 +D-WG1S2
S - S D . R ./
1 3 4] Bl 1 3| 4 Al
_ S N I S s P
+D-WG1X1 | i
|
|
| |
N I N | B
1 3 4 cl
|
+E-AL4 A102
1
O @) O1
24V ov 1.704
-WG1Y2
DISCESA BANDELLE [::A|1 ,X . -we1im ,X _ [::AF B
LOWER CURTAIN GUARDS A2 SALITA BANDELLE A2 BANDELLE BASSE
RAISE CURTAIN GUARDS CURTAIN GUARDS DOWN
@] O
REVISIONE DESCRIZIONE FOGLIO =A
}7 Fun. WG1
ELABORAZ. | 26/06/2007 | RANIERO SILVESTRINI | P.M. 07/0037 % B I E S S E SHEET DESCRIPTION ROVER B 7.40 (05) +A erFun. WG
000 CREAZIONE | 31/10/2006 | RSilvestrini CLIENTE BANDELLA SCHEMA MATRICOLA Foglio 970
REV. MODIFICA | DATA DISEGNATORE __|VER. E APPRCLIENT YUTA] BAND REL | piaGrAM 020.022 |seriaLNUMBER 95631 70000 F.5.
| A3_GLUE_v04_BIFSSE 2 \ 3 \ 5 6 \ 7 8




B 1 | 2 4 | 5 6 | 7 8
SCHEDA + Modulo REGOLAZIONE CH 1-1 (1) Codice
CARD A_A L4 A 1 Module ADJUSTMENT Code
P 2 6 O Lista I-O_v03bs
TIPO INDIRIZZO FGL.COL PIN ‘ COND.| COLORE |COMPONENTI | GRUPPO FUNZIONE
Al TYPE ADDRESS SHE.COL PIN COND.' COLOUR |COMPONENT UNIT FUNCTION
Digital input 1.16 =A+A/935.05 1 ‘ VF12‘ +A-VF1X1 REFRIGERATORE ELETTROMANDRINI REFRIGERATORE ELETTROMANDRINI OK
ELECTROSPINDLES COOLER ELECTROSPINDLE REFRIGERATOR OK
Digital input 1.17 =A+A/383.02 2 ‘ BC110 ‘ BC110 BLOCCAGGIO PEZZO AREA SX1 UNICLAMP
| AREA SX1 PIECE LOCKING UNICLAMP
Digital input 1.18 =A+A/170.02 3 ‘ AR11 ‘ AR11 ATTREZZAGGIO ATTREZZAGGIO MACCHINA
TOOLING MACHINE TOOLING
Digital input 1.19 =A+A/921.05 4 ‘ VB‘IS‘ VB13 POMPA DEL VUOTO 1 PANNELLO BLOCCATO IN EMERGENZA
B VACUUM PUMP 1 PANEL LOCKED IN EMERGENCY
Digital input 1.21 =A+A/170.08 6 ‘ AR17 ‘ +A-AR1K2 ATTREZZAGGIO DISABILITAZIONE ROTAZIONE UTENSILI
TOOLING TOOL ROTATION DISABLING
Digital input 1.22 =A+A/960.07 7 ‘ WD‘IZ‘ +A-WD1 A1 TAPPETI DI SICUREZZA AREA SINISTRA OCCUPATA
] CONTACT MATS LEFT AREA OCCUPIED
Digital input 1.23 =A+A/962.07 8 ‘ WD14‘ +A-WD1 A3 TAPPETI DI SICUREZZA AREA DESTRA OCCUPATA
CONTACT MATS RIGHT AREA OCCUPIED
Digital input 1.27 =A+A/930.03 12 ‘ VC11 ‘ VC11 LUBRIFICAZIONE LIVELLO OLIO
C LUBRICATION OIL LEVEL
Digital input 1.28 =A+A/930.05 13 ‘ VC12‘ VC12 LUBRIFICAZIONE FINE LUBRIFICAZIONE
LUBRICATION LUBRICATION OVER
Digital output 0.16 =A+A/921.06 ‘ AG']ZZ‘ +A-BC1S4 POMPA DEL VUOTO 1 VUOTO INSUFFICIENTE
| VB14 VB14 | VACUUM PUMP 1 INSUFFICIENT VACUUM B
Digital output 0.17 =A+A/160.04 2 ‘ AG113 ‘ AG113 CIRCUITO DI EMERGENZA POTENZA MACCHINA
2 AP12 +A-AP1K3 | EMERGENCY CIRCUIT MACHINE POWER
Digital output 0.19 =A+A/81.04 4 ‘ AG146‘ AG146 LINEA 24Vdc COPPIA SUPERATA
D 4 AG142 AG142 LINE 24Vdc TORQUE EXCEEDED
Digital output 0.20 =A+A/450.07 5 ‘ AG144‘ +A-AS1K1 GRUPPO DI FORATURA ABILITAZIONE MANDRINI
5 CA13 +A-CATK1 | BORING UNIT SPINDLES ENABLING
Digital output 0.22 =A+A/580.07 7 ‘ AG144‘ +A-AS1K1 EVACUAZIONE TRUCIOLI ABILITAZIONE EVACUAZIONE TRUCIOLI
| 7 GA11 +A-GA1K1 | CHIP REMOVAL CHIP EVACUATION ENABLE
Digital output 0.23 =A+A/304.04 8 ‘ AG']ZZ‘ +A-AR1K2 BATTUTE AREA SX1 START ORIGINE 1/5
8 BA111 BA111 AREA SX1 STOPS ORIGIN 1/5 START
Digital output 0.26 =A+A/344.04 1 ‘ AG‘IZZ‘ +A-AR1K2 BATTUTE AREA DX1 START ORIGINE 4/8
E 11 BB111 BB111 AREA DX1 STOPS ORIGIN 4/8 START
Digital output 0.27 =A+A/930.04 12 VC13 ‘ VC13 LUBRIFICAZIONE POMPA LUBRIFICAZIONE
12 AG122 +A-BC1S4 | LUBRICATION LUBRICATION PUMP
Digital output 0.28 =A+A/921.02 13 ‘ AG122‘ +A-BC1S4 POMPA DEL VUOTO 1 POMPA DEL VUOTO 1
| 13 VB12 +AVB1K1 | VACUUM PUMP 1 VACUUM PUMP 1
F
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B 1 | 2 4 | 5 6 | 7 8
SCHEDA Modulo REGOLAZIONE CH 1-2 (2) Codice
CARD + A_ AL4 A2 Module ADJUSTMENT Code P260
Lista I-O_v03bs
TIPO INDIRIZZO FGL.COL PIN ‘ COND.| COLORE |COMPONENTI | GRUPPO FUNZIONE
Al TYPE ADDRESS SHE.COL PIN COND.' COLOUR |COMPONENT UNIT FUNCTION
Digital input 1.32 =A+A/163.08 1 ‘ AP163‘ +A-VB4Q1 CIRCUITO DI EMERGENZA SERIE INTERRUTTORI OK
EMERGENCY CIRCUIT SWITCH SERIES OK
Digital input 1.33 =A+A/165.02 2 ‘ AP180‘ AP180 CIRCUITO DI EMERGENZA SERIE PULSANTI DI EMERGENZA OK
| EMERGENCY CIRCUIT EMERGENCY BUTTONS SERIES OK
Digital input 1.34 =A+A/165.05 3 AP’IBZ‘ AP182 CIRCUITO DI EMERGENZA RESISTENZA INVERTER OK
EMERGENCY CIRCUIT INVERTER RESISTOR OK
Digital input 1.35 =A+A/165.07 4 ‘ AP184‘ AP184 CIRCUITO DI EMERGENZA RESISTENZA ASSE X OK
B EMERGENCY CIRCUIT X AXIS RESISTOR OK
Digital input 1.36 =A+A/165.07 5 ‘ AP'ISG‘ AP186 CIRCUITO DI EMERGENZA RESISTENZA ASSE Y OK
EMERGENCY CIRCUIT Y AXIS RESISTOR OK
Digital input 1.37 =A+A/165.08 6 ‘ AP165‘ AP165 CIRCUITO DI EMERGENZA INVERTER OK
] EMERGENCY CIRCUIT INVERTER OK
Digital input 1.38 =A+A/166.03 7 ‘ AP170‘ AP170 CIRCUITO DI EMERGENZA MANCANZA PRESSIONE ARIA
EMERGENCY CIRCUIT NO AIR PRESSURE
Digital input 1.39 =A+A/166.04 8 ‘ AP174‘ AP174 CIRCUITO DI EMERGENZA FUNE
C EMERGENCY CIRCUIT CORD
Digital input 1.40 =A+A/166.08 9 ‘ AP175‘ AP175 CIRCUITO DI EMERGENZA DISPOSITIVI EMERGENZA A BORDO MACCHINA
EMERGENCY CIRCUIT MACHINE SIDE EMERGENCY DEVICES
Digital input 1.41 =A+A/160.02 10 ‘ AP195‘ AP195 CIRCUITO DI EMERGENZA CIRCUITO DI EMERGENZA OK
] EMERGENCY CIRCUIT EMERGENCY CIRCUIT OK J&
Digital input 1.42 =A+A/160.02 1 ‘ AP140‘ AP140 CIRCUITO DI EMERGENZA CONTATTORI A RIPOSO
EMERGENCY CIRCUIT COUNTERS IDLE
Digital input 1.43 =A+A/160.07 12 ‘ WD149‘ WD149 CIRCUITO DI EMERGENZA MARCIA AUSILIARI
D EMERGENCY CIRCUIT AUXILIARY RUNNING
Digital input 1.44 =A+A/160.03 13 ‘ AG1 13‘ AG113 CIRCUITO DI EMERGENZA ABILITAZIONE CIRCUITI AUSILIARI
EMERGENCY CIRCUIT ENABLE AUXILIARY CIRCUITS
Digital input 1.45 =A+A/200.08 14 ‘ AS'IS‘ +A-AS1K2 ALIMENTAZIONE INVERTER 1 MOTORE FERMO INVERTER 1
] INVERTER 1 POWER SUPPLY INVERTER 1 MOTOR OFF
Digital output 0.32 =A+A/710.07 1 ‘ AG144‘ +A-AS1K1 SLOT 1 ABILITAZIONE SLOT 1
1 SA13 +A-SA1KA1 SLOT 1 ENABLE SLOT 1
Digital output 0.42 =A+A/160.06 1" ‘ AG1 12‘ AG112 CIRCUITO DI EMERGENZA ABILITAZIONE INVERTER
E 11 AP197 +A-AS1K2 | EMERGENCY CIRCUIT INVERTER ENABLING
Digital output 0.43 =A+A/160.03 12 ‘ AP195‘ AP195 CIRCUITO DI EMERGENZA CN OK
12 AP199 +A-AP1K1 | EMERGENCY CIRCUIT NC OK
Digital output 0.46 =A+A/201.02 15 ‘ AS15‘ +A-AR1K2 ALIMENTAZIONE INVERTER 1 INVERTER 1
| 15 AS16 +A-AS1U1 | INVERTER 1 POWER SUPPLY INVERTER 1
Digital output 0.47 =A+A/201.05 16 ‘ AG']ZZ‘ +A-AR1K2 ALIMENTAZIONE INVERTER 1 ABILIT. RELE' MANDRINO FERMO
16 AS110 +A-SATK3 | INVERTER 1 POWER SUPPLY ENABLE STOPPED SPINDLE RELAY
F
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B 1 | 2 3 4 | 5 | 7 8
SCHEDA Modulo REGOLAZIONE CH2-1 (00001) Codice
CARD + E_AL4 A1 1 Module ADJUSTMENT Code CE201
Lista I-O_v03bs
TIPO INDIRIZZO FGL.COL PIN ‘ COND.| COLORE |COMPONENTI | GRUPPO FUNZIONE
Al TYPE ADDRESS SHE.COL PIN COND.' COLOUR |COMPONENT UNIT FUNCTION
Digital input 1.528 =A+A/711.06 1 ‘ +E-SA1S1 ‘ +E-SA1S1 SLOT 1 PISTONE 1-2 ALTO SLOT 1
SLOT 1 PISTON 1-2 UP SLOT 1
Digital input 1.529 =A+A/711.07 2 ‘ +E-SA1 SZ‘ +E-SA1S2 SLOT 1 PISTONE 1 BASSO SLOT 1 (LAVORO 2)
| SLOT 1
Digital input 1.530 =A+A/712.06 3 ‘ +E—SA1S10‘ +E-SA1S10 SLOT 1 PISTONE 2 BASSO SLOT 1 (CR)
SLOT 1 PISTON 2 DOWN SLOT 1 (CR)
Digital input 1.531 =A+A/712.07 4 ‘ +E-SA1S11 ‘ +E-SA1S11 SLOT 1 PISTONI 1-2 BASSI SLOT 1 (LAVORO)
B SLOT 1 PISTONS 1-2 DOWN SLOT 1 (WORK)
Digital input 1.5633 =A+A/522.04 6 ‘ +E-CN1S10‘ +E-CN1S10 MAGAZZINO UTENSILE CN1 MAGAZZINO UTENSILI CN1 AVANTI
CN1 TOOL MAGAZINE
Digital input 1.534 =A+A/522.05 7 ‘ +E-CN1S11 ‘ +E-CN1S11 MAGAZZINO UTENSILE CN1 MAGAZZINO UTENSILI CN1 INDIETRO
— CN1 TOOL MAGAZINE
Digital input 1.535 =A+A/522.06 8 ‘ +E-CN1S12‘ +E-CN1S12 MAGAZZINO UTENSILE CN1 PRESENZA UTENSILE MAGAZZINO UTENSILE CN1
CN1 TOOL MAGAZINE
C
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REVISIONE DESCRIZIONE FOGLIO A
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B 1 | 2 3 4 | 5 | 7 8
SCHEDA Modulo REGOLAZIONE CH2-2 (00010) Codice
CARD + E_AL4 A1 2 Module ADJUSTMENT Code CE201
Lista I-O_v03bs
TIPO INDIRIZZO FGL.COL PIN COND.| COLORE |COMPONENTI | GRUPPO FUNZIONE
Al TYPE ADDRESS SHE.COL PIN COND.' COLOUR |COMPONENT UNIT FUNCTION
Digital input 1.544 =A+A/714.06 1 ‘ +E-SA1S15‘ +E-SA1S15 SLOT 1 SCATOLA ASPIRAZIONE ALTA SLOT 1
SLOT 1 SLOT 1 SUCTION BOX UP
Digital input 1.545 =A+A/714.07 2 ‘ +E-SA1S16‘ +E-SA1S16 SLOT 1 STEP SCATOLA ASPIRAZIONE SLOT 1
| SLOT 1 SLOT 1 SUCTION BOX STEP
Digital input 1.546 =A+A/713.04 3 ‘ +E-SA1 W24‘ +E-SA1X2 SLOT 1 SENSORE TERMICO DELLO SLOT 1
SLOT 1 SLOT 1 HEAT SENSOR
Digital input 1.547 =A+A/713.01 4 ‘ +E-SA1W21 ‘ +E-SA1X2 SLOT 1 UTENSILE SBLOCCATO SLOT 1
B SLOT 1 TOOL UNLOCKED SLOT 1
Digital input 1.548 =A+A/713.03 5 ‘ +E-SA1W22‘ +E-SA1X2 SLOT 1 UTENSILE BLOCCATO E PRESENTE SLOT 1
SLOT 1 TOOL LOCKED AND PRESENT SLOT 1
C
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B 1 | 2 3 4 | 5 | 7 8
SCHEDA Modulo REGOLAZIONE CH2-3 (3) Codice
CARD + E_AL4 A1 3 Module ADJUSTMENT Code PM57
Lista I-O_v03bs
TIPO INDIRIZZO FGL.COL PIN ‘ COND.| COLORE |COMPONENTI | GRUPPO FUNZIONE
Al TYPE ADDRESS SHE.COL PIN COND.' COLOUR |COMPONENT UNIT FUNCTION
Digital output 0.560 =A+A/522.08 1 ‘ ‘ +E-CN1Y3 MAGAZZINO UTENSILE CN1 SOFFIATORE MAGAZZINO UTENSILI CR
CN1 TOOL MAGAZINE BLOWER TOOL MAGAZINE CR
Digital output 0.561 =A+A/711.04 2 ‘ ‘ +E-SA1Y25 SLOT 1 SOFFIATORE SLOT 1
| SLOT 1 SLOT 1 BLOWER
Digital output 0.562 =A+A/714.02 3 ‘ ‘ +E-SA1Y11 SLOT 1 DISCESA SCATOLA ASPIRAZIONE SLOT 1
SLOT 1 SLOT 1 SUCTION BOX DOWNSTROKE
Digital output 0.563 =A+A/713.08 4 ‘ ‘ +E-SA1Y8 SLOT 1 SBLOCCAGGIO UTENSILE SLOT 1
B SLOT 1 SLOT 1 TOOL RELEASE
Digital output 0.565 =A+A/711.03 6 ‘ ‘ +E-SA1Y2 SLOT 1 DISCESA PISTONE 1 SLOT 1
SLOT 1 PISTON 1 DESCENT SLOT 1
Digital output 0.566 =A+A/712.03 7 ‘ ‘ +E-SA1Y22 SLOT 1 DISCESA PISTONE 2 SLOT 1
] SLOT 1 PISTON 2 DESCENT SLOT 1
Digital output 0.567 =A+A/522.02 8 ‘ ‘ +E-CN1Y1 MAGAZZINO UTENSILE CN1 MAGAZZINO UTENSILI CR AVANTI
CN1 TOOL MAGAZINE TOOL MAGAZINE CR REVARD
Digital output 0.568 =A+A/714.04 9 ‘ ‘ +E-SA1Y13 SLOT 1 SBLOCCAGGIO SCATOLA ASPIRAZIONE SLOT 1
C SLOT 1 UNLOCK SLOT 1 SUCTION BOX
Digital output 0.570 =A+A/714.03 1 ‘ ‘ +E-SA1Y12 SLOT 1 SALITA SCATOLA ASPIRAZIONE SLOT 1
SLOT 1 SLOT 1 SUCTION BOX UPSTROKE
Digital output 0.571 =A+A/713.07 12 ‘ ‘ +E-SA1Y7 SLOT 1 BLOCCAGGIO UTENSILE SLOT 1
] SLOT 1 SLOT 1 TOOL BLOCKING JE
Digital output 0.573 =A+A/711.02 14 ‘ ‘ +E-SA1Y1 SLOT 1 SALITA PISTONE 1 SLOT 1
SLOT 1 PISTON 1 ASCENT SLOT 1
Digital output 0.574 =A+A/712.02 15 ‘ ‘ +E-SA1Y21 SLOT 1 SALITA PISTONE 2 SLOT 1
D SLOT 1 PISTON 2 ASCENT SLOT 1
Digital output 0.575 =A+A/522.03 16 ‘ ‘ +E-CN1Y2 MAGAZZINO UTENSILE CN1 MAGAZZINO UTENSILI CR INDIETRO
CN1 TOOL MAGAZINE TOOL MAGAZINE CR FORWARD
E
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B 1 | 2 3 4 | 5 | 7
SCHEDA + Modulo REGOLAZIONE CH2-23 (7 / swich 4=ON) Codice
CARD E_ AL4 A23 Module ADJUSTMENT Code
P M 57 Lista I-O_v03bs
TIPO INDIRIZZO FGL.COL PIN ‘ COND.| COLORE |COMPONENTI | GRUPPO FUNZIONE
A TYPE ADDRESS SHE.COL PIN COND.' COLOUR |[COMPONENT UNIT FUNCTION
Digital output 0.880 =A+A/460.02 1 ‘ ‘ +E-CA1Y81 GRUPPO DI FORATURA DISCESA MANDRINO ORIZZONTALE 1-2
BORING UNIT LOWER HORIZONTAL SPINDLE 1-2
Digital output 0.881 =A+A/460.04 2 ‘ ‘ +E-CA1Y83 GRUPPO DI FORATURA DISCESA MANDRINO ORIZZONTALE 3-4
| BORING UNIT LOWER HORIZONTAL SPINDLE 3-4
Digital output 0.882 =A+A/460.06 3 ‘ ‘ +E-CA1Y85 GRUPPO DI FORATURA DISCESA MANDRINO ORIZZONTALE 5-6
BORING UNIT LOWER HORIZONTAL SPINDLE 5-6
Digital output 0.883 =A+A/461.02 4 ‘ ‘ +E-CA1Y87 GRUPPO DI FORATURA DISCESA MANDRINO ORIZZONTALE 7-8
B BORING UNIT LOWER HORIZONTAL SPINDLE 7-8
Digital output 0.884 =A+A/465.03 5 ‘ ‘ +E-CA1Y101 GRUPPO DI FORATURA DISCESA LAMA GRUPPO DI FORATURA 1
BORING UNIT BORING UNIT 1 BLADE DOWNSTROKE
Digital output 0.885 =A+A/451.02 6 ‘ ‘ +E-CA1Y13 GRUPPO DI FORATURA ASPIRAZIONE
| BORING UNIT SUCTION
Digital output 0.886 =A+A/461.04 7 ‘ ‘ +E-CA1Y89 GRUPPO DI FORATURA DISCESA MANDRINO ORIZZONTALE 9-10
BORING UNIT LOWER HORIZONTAL SPINDLE 9-10
Digital output 0.887 =A+A/461.06 8 ‘ ‘ +E-CA1Y91 GRUPPO DI FORATURA DISCESA MANDRINO ORIZZONTALE 11-12
C BORING UNIT LOWER HORIZONTAL SPINDLE 11-12
Digital output 0.888 =A+A/460.03 9 ‘ ‘ +E-CA1Y82 GRUPPO DI FORATURA SALITA MANDRINO ORIZZONTALE 1-2
BORING UNIT HORIZONTAL SPINDLE 1-2 UPSTROKE
Digital output 0.889 =A+A/460.05 10 ‘ ‘ +E-CA1Y84 GRUPPO DI FORATURA SALITA MANDRINO ORIZZONTALE 3-4
| BORING UNIT HORIZONTAL SPINDLE 3-4 UPSTROKE J&
Digital output 0.890 =A+A/460.07 1" ‘ ‘ +E-CA1Y86 GRUPPO DI FORATURA SALITA MANDRINO ORIZZONTALE 5-6
BORING UNIT HORIZONTAL SPINDLE 5-6 UPSTROKE
Digital output 0.891 =A+A/461.03 12 ‘ ‘ +E-CA1Y88 GRUPPO DI FORATURA SALITA MANDRINO ORIZZONTALE 7-8
D BORING UNIT HORIZONTAL SPINDLE 7-8 UPSTROKE
Digital output 0.892 =A+A/465.02 13 ‘ ‘ +E-CA1Y100 GRUPPO DI FORATURA SALITA LAMA GRUPPO DI FORATURA 1
BORING UNIT BORING UNIT 1 BLADE UPSTROKE
Digital output 0.89%4 =A+A/461.05 15 ‘ ‘ +E-CA1Y90 GRUPPO DI FORATURA SALITA MANDRINO ORIZZONTALE 9-10
| BORING UNIT HORIZONTAL SPINDLE 9-10 UPSTROKE
Digital output 0.895 =A+A/461.07 16 ‘ ‘ +E-CA1Y92 GRUPPO DI FORATURA SALITA MANDRINO ORIZZONTALE 11-12
BORING UNIT HORIZONTAL SPINDLE 11-12 UPSTROKE
E
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B 1 | 2 3 4 | 5 6 | 7 8
oo +E-AL4 A26 Module ApsusTueNT C12-26 (11010) e CE30
- odule ode 5
Lista I-O_v03bs
TIPO INDIRIZZO FGL.COL PIN ‘ COND.| COLORE |COMPONENTI | GRUPPO FUNZIONE
Al TYPE ADDRESS SHE.COL PIN COND.' COLOUR |[COMPONENT UNIT FUNCTION
Digital output 0.928 =A+A/453.06 1 ‘ ‘ +E-CA1Y35 GRUPPO DI FORATURA DISCESA MANDRINO VERTICALE 5
BORING UNIT LOWER VERTICAL SPINDLE 5
Digital output 0.929 =A+A/453.05 2 +E-CA1Y34 GRUPPO DI FORATURA DISCESA MANDRINO VERTICALE 4
| BORING UNIT LOWER VERTICAL SPINDLE 4
Digital output 0.930 =A+A/453.04 3 ‘ ‘ +E-CA1Y33 GRUPPO DI FORATURA DISCESA MANDRINO VERTICALE 3
BORING UNIT LOWER VERTICAL SPINDLE 3
Digital output 0.931 =A+A/453.03 4 ‘ ‘ +E-CA1Y32 GRUPPO DI FORATURA DISCESA MANDRINO VERTICALE 2
B BORING UNIT LOWER VERTICAL SPINDLE 2
Digital output 0.936 =A+A/453.07 9 ‘ ‘ +E-CA1Y36 GRUPPO DI FORATURA DISCESA MANDRINO VERTICALE 6
BORING UNIT LOWER VERTICAL SPINDLE 6
Digital output 0.937 =A+A/454.02 10 ‘ ‘ +E-CA1Y37 GRUPPO DI FORATURA DISCESA MANDRINO VERTICALE 7
| BORING UNIT LOWER VERTICAL SPINDLE 7
Digital output 0.938 =A+A/454.03 1 ‘ ‘ +E-CA1Y38 GRUPPO DI FORATURA DISCESA MANDRINO VERTICALE 8
BORING UNIT LOWER VERTICAL SPINDLE 8
Digital output 0.939 =A+A/454.04 12 ‘ ‘ +E-CA1Y39 GRUPPO DI FORATURA DISCESA MANDRINO VERTICALE 9
C BORING UNIT LOWER VERTICAL SPINDLE 9
Digital output 0.940 =A+A/454.05 13 ‘ ‘ +E-CA1Y40 GRUPPO DI FORATURA DISCESA MANDRINO VERTICALE 10
BORING UNIT LOWER VERTICAL SPINDLE 10
Digital output 0.941 =A+A/453.02 14 ‘ ‘ +E-CA1Y31 GRUPPO DI FORATURA DISCESA MANDRINO VERTICALE 1
| BORING UNIT LOWER VERTICAL SPINDLE 1 J&
D
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REVISIONE DESCRIZIONE FOGLIO A
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B 1 | 2 3 4 | 5 | 7 8
SCHEDA Modulo REGOLAZIONE CH2-27 (11011) Codice
CARD E_ AL4 A2 Module ADJUSTMENT Code
+ C E 305 Lista I-O_v03bs
TIPO INDIRIZZO FGL.COL PIN ‘ COND.| COLORE |COMPONENTI | GRUPPO FUNZIONE
A TYPE ADDRESS SHE.COL PIN COND.' COLOUR |[COMPONENT UNIT FUNCTION
Digital output 0.944 =A+A/456.03 1 ‘ ‘ +E-CA1Y48 GRUPPO DI FORATURA DISCESA MANDRINO VERTICALE 18
BORING UNIT LOWER VERTICAL SPINDLE 18
Digital output 0.945 =A+A/456.04 2 ‘ ‘ +E-CA1Y49 GRUPPO DI FORATURA DISCESA MANDRINO VERTICALE 19
| BORING UNIT LOWER VERTICAL SPINDLE 19
Digital output 0.946 =A+A/456.05 3 ‘ ‘ +E-CA1Y50 GRUPPO DI FORATURA DISCESA MANDRINO VERTICALE 20
BORING UNIT LOWER VERTICAL SPINDLE 20
Digital output 0.947 =A+A/456.06 4 ‘ ‘ +E-CA1Y51 GRUPPO DI FORATURA DISCESA MANDRINO VERTICALE 21
B BORING UNIT LOWER VERTICAL SPINDLE 21
Digital output 0.948 =A+A/456.07 5 ‘ ‘ +E-CA1Y52 GRUPPO DI FORATURA DISCESA MANDRINO VERTICALE 22
BORING UNIT LOWER VERTICAL SPINDLE 22
Digital output 0.949 =A+A/457.02 6 ‘ ‘ +E-CA1Y53 GRUPPO DI FORATURA DISCESA MANDRINO VERTICALE 23
| BORING UNIT LOWER VERTICAL SPINDLE 23
Digital output 0.950 =A+A/457.03 7 ‘ ‘ +E-CA1Y54 GRUPPO DI FORATURA DISCESA MANDRINO VERTICALE 24
BORING UNIT LOWER VERTICAL SPINDLE 24
Digital output 0.952 =A+A/456.02 9 ‘ ‘ +E-CA1Y47 GRUPPO DI FORATURA DISCESA MANDRINO VERTICALE 17
C BORING UNIT LOWER VERTICAL SPINDLE 17
Digital output 0.953 =A+A/455.07 10 ‘ ‘ +E-CA1Y46 GRUPPO DI FORATURA DISCESA MANDRINO VERTICALE 16
BORING UNIT LOWER VERTICAL SPINDLE 16
Digital output 0.954 =A+A/455.06 1 ‘ ‘ +E-CA1Y45 GRUPPO DI FORATURA DISCESA MANDRINO VERTICALE 15
| BORING UNIT LOWER VERTICAL SPINDLE 15 JE
Digital output 0.955 =A+A/455.05 12 ‘ ‘ +E-CA1Y44 GRUPPO DI FORATURA DISCESA MANDRINO VERTICALE 14
BORING UNIT LOWER VERTICAL SPINDLE 14
Digital output 0.956 =A+A/455.04 13 ‘ ‘ +E-CA1Y43 GRUPPO DI FORATURA DISCESA MANDRINO VERTICALE 13
D BORING UNIT LOWER VERTICAL SPINDLE 13
Digital output 0.957 =A+A/455.03 14 ‘ ‘ +E-CA1Y42 GRUPPO DI FORATURA DISCESA MANDRINO VERTICALE 12
BORING UNIT LOWER VERTICAL SPINDLE 12
Digital output 0.958 =A+A/455.02 15 ‘ ‘ +E-CA1Y41 GRUPPO DI FORATURA DISCESA MANDRINO VERTICALE 11
| BORING UNIT LOWER VERTICAL SPINDLE 11
E
F
REVISIONE DESCRIZIONE FOGLIO A
ELABORAZ. | 26/06/2007 | RSilvestrini % B I ESSE SHEET DESCRIPTION ROVER B 7.40 (05) + Gr.Fun.
CREAZIONE | 26/06/2007 | RSilvestrini CLIENTE Lista I/0: +E-AL4 A27 SCHEMA MATRICOLA Foglio 10007
REV. MODIFICA | DATA DISEGNATORE __|VER. E APPRCLIENT YUTA REL | piaGrAM 020.022 |seriaLNUMBER 95631 70008 F.5.
| A3_GLUE_v04_BIFSSE 2 \ 3 4 \ 5 \ 7 8




B 1 | 2 3 4 | 5 6 | 7 8
SCHEDA Modulo REGOLAZIONE CH2-12 (01100) Codice
CARD + E_AL4 A1 02 Module ADJUSTMENT Code CE201
Lista I-O_v03bs
TIPO INDIRIZZO FGL.COL PIN ‘ COND.| COLORE |COMPONENTI | GRUPPO FUNZIONE
Al TYPE ADDRESS SHE.COL PIN COND.' COLOUR |COMPONENT UNIT FUNCTION
Digital input 1.704 =A+A/970.06 1 ‘ +D-WG1X1 ‘ +D-WG1X1 BANDELLA BANDELLE BASSE
BAND CURTAIN GUARDS DOWN
Digital input 1.706 =A+A/790.05 3 ‘ +E-SU1S1 ‘ BK +E-SU1S1 PRESSURIZZAZIONE BLOCCAGGIO DEL MANDRINO A PINZA
| PRESSURISATION LOCK COLLET SPINDLE
Digital input 1.709 =A+A/451.06 6 ‘ +E-CA1S11 ‘ +E-CA1S11 GRUPPO DI FORATURA SCATOLA ASPIRAZIONE GRUPPO DI FORATURA ALTA 1
BORING UNIT BORING UNIT TOP SUCTION BOX 1
Digital input 1.710 =A+A/465.06 7 ‘ +E-CA1S100‘ +E-CA1S100 GRUPPO DI FORATURA LAMA 1 A RIPOSO
B BORING UNIT BLADE 1 RESTING
C
D
E
F
REVISIONE DESCRIZIONE FOGLIO A
ELABORAZ. | 26/06/2007 | RSilvestrini % B I ESSE SHEET DESCRIPTION ROVER B 7.40 (05) + Gr.Fun.
CREAZIONE | 26/06/2007 | RSilvestrini CLIENTE Lista I/O: +E-AL4 A102 SCHEMA MATRICOLA Foglo 10008
REV. MODIFICA | DATA DISEGNATORE __|VER. E APPRCLIENT YUTA REL | piaGrAM 020.022 |seriaLNUMBER 95631 70009 F.5.
| A3_GLUE_v04_BIFSSE 2 \ 3 \ 4 \ 5 6 \ 7 \ 8




B 1 | 2 3 4 | 5 6 | 7 8
SCHEDA Modulo REGOLAZIONE CH2-14 (E) Codice
CARD + E_AL4 A1 04 Module ADJUSTMENT Code PM57
Lista I-O_v03bs
TIPO INDIRIZZO FGL.COL PIN ‘ COND.| COLORE |COMPONENTI | GRUPPO FUNZIONE
Al TYPE ADDRESS SHE.COL PIN COND.' COLOUR |COMPONENT UNIT FUNCTION
Digital output 0.737 =A+A/970.02 2 ‘ ‘ +E-WG1Y2 BANDELLA DISCESA BANDELLE
BAND LOWER CURTAIN GUARDS
Digital output 0.744 =A+A/790.02 9 ‘ ‘ +E-SU1Y1 PRESSURIZZAZIONE PRESSURIZZAZIONE ELETTROMANDRINI
| PRESSURISATION ELECTROSPINDLE PRESSURISATION
Digital output 0.745 =A+A/970.03 10 ‘ ‘ +E-WG1Y1 BANDELLA SALITA BANDELLE
BAND RAISE CURTAIN GUARDS
B
C
D
E
F
REVISIONE DESCRIZIONE FOGLIO A
ELABORAZ. | 26/06/2007 | RSilvestrini % B I ESS E SHEET DESCRIPTION ROVER B 7.40 (05) + Gr.Fun.
CREAZIONE | 26/06/2007 | RSilvestrini CLIENTE Lista I/O: +E-AL4 A104 SCHEMA MATRICOLA Foglo 10009
REV. MODIFICA | DATA DISEGNATORE __|VER. E APPRCLIENT YUTA REL | piaGrAM 020.022 |seriaLNUMBER 95631 10010 5.
| A3_GLUE_v04_BIFSSE 2 \ 3 \ 4 \ 5 6 \ 7 8



B 1 | 2 3 4 | 5 | 7 8
SCHEDA + Modulo REGOLAZIONE CH3-13 (01101) Codice
CARD F_ AL4 A3 1 3 Module ADJUSTMENT Code
C E20 1 Lista I-O_v03bs
TIPO INDIRIZZO FGL.COL PIN ‘ COND.| COLORE |COMPONENTI | GRUPPO FUNZIONE
A TYPE ADDRESS SHE.COL PIN COND.' COLOUR |[COMPONENT UNIT FUNCTION
Digital input 1.1232 =A+A/344.02 1 ‘ +F-BB1S1 ‘ BK +F-BB1S1 BATTUTE AREA DX1 START ORIGINE 4/8
AREA DX1 STOPS ORIGIN 4/8 START
Digital input 1.1234 =A+A/400.06 3 ‘ +F-BF1S1 ‘ BK +F-BF1S1 BLOCCAGGIO PEZZO AREA DX1 PEDALE AREA DX1
| AREA DX1 PIECE LOCKING AREA DX1 PEDAL
Digital input 1.1235 =A+A/580.04 4 ‘ +F-GA1TM1 ‘ BK GA1X:2 EVACUAZIONE TRUCIOLI PROTEZIONE TERMICA DEL TRASPORTO TRUCCIOLI
CHIP REMOVAL CHIP CONVEYOR THERMAL CUT-OUT
Digital input 1.1236 =A+A/400.08 5 ‘ +F-BF132‘ BK +F-BF1S2 BLOCCAGGIO PEZZO AREA DX1 VACUOSTATO AREA DX1
B AREA DX1 PIECE LOCKING
Digital input 1.1237 =A+A/401.06 6 ‘ +F-BF1SS‘ BK +F-BF1S3 BLOCCAGGIO PEZZO AREA DX1 VUOTO AUSILIARIO DX1
AREA DX1 PIECE LOCKING VACUUM DX1 AUXILIARY SYSTEM
C
D
E
F
REVISIONE DESCRIZIONE FOGLIO A
ELABORAZ. | 26/06/2007 | RSilvestrini % B I E S S E SHEET DESCRIPTION ROVER B 7.40 (05) + Gr.Fun.
CREAZIONE | 26/06/2007 | RSilvestrini CLIENTE Lista 1/O: +F-AL4 A313 SCHEMA MATRICOLA Foglo 10010
REV. MODIFICA | DATA DISEGNATORE __|VER. E APPRCLIENT YUTA REL | piaGrAM 020.022 |seriaLNUMBER 95631 70011 5.
| A3_GLUE_v04_BIFSSE 2 3 \ 4 \ 5 \ 7 \ 8



B 1 | 2 3 4 | 5 6 | 7 8
o +F-AL4 A315 | veaie Abwstvent CH 318 (F) Gode.
- odule ode
P M 57 Lista I-O_v03bs
TIPO INDIRIZZO FGL.COL PIN ‘ COND.| COLORE |COMPONENTI | GRUPPO FUNZIONE
Al TYPE ADDRESS SHE.COL PIN COND.' COLOUR |COMPONENT UNIT FUNCTION
Digital output 0.1264 =A+A/343.02 1 ‘ ‘ +F-BB1Y4 BATTUTE AREA DX1 SALITA BATTUTE LATERALI DX 1
AREA DX1 STOPS RH SIDE STOPS 1 UPSTROKE
Digital output 0.1266 =A+A/340.02 3 ‘ ‘ +F-BB1Y1 BATTUTE AREA DX1 SALITA BATTUTE FRONTALI DX 1 FILA 1
| AREA DX1 STOPS RH FRONT STOPS 1 ROW 1 UPSTROKE
Digital output 0.1267 =A+A/341.02 4 ‘ ‘ +F-BB1Y2 BATTUTE AREA DX1 SALITA BATTUTE FRONTALI DX 1 FILA 2
AREA DX1 STOPS RH FRONT STOPS 1 ROW 2 UPSTROKE
Digital output 0.1268 =A+A/403.06 5 ‘ ‘ +F-BF1Y3 BLOCCAGGIO PEZZO AREA DX1 MORSETTI PER SERRAMENTI ON DX1
B AREA DX1 PIECE LOCKING CLAMPS DX1 FOR DOORS & WINDOWS ON
Digital output 0.1269 =A+A/400.02 6 ‘ ‘ +F-BF1Y1 BLOCCAGGIO PEZZO AREA DX1 VUOTO ON DX1
AREA DX1 PIECE LOCKING VACUUM DX1 ON
Digital output 0.1270 =A+A/422.02 7 ‘ ‘ +F-BH2Y1 SUPPORTI PER CARICAMENTO PEZZO AREA DESTRA SALITA SUPPORTI PER CARICAMENTO PEZZO DX 1
| RH AREA PIECE LOADING SUPPORTS SUPPORT ASCENT FOR RH PIECE 1 LOAD
Digital output 0.1271 =A+A/401.02 8 ‘ ‘ +F-BF1Y5 BLOCCAGGIO PEZZO AREA DX1 VUOTO AUSILIARIO ON DX1
AREA DX1 PIECE LOCKING VACUUM DX1 AUXILIARY SYSTEM ON
Digital output 0.1272 =A+A/343.03 9 ‘ ‘ +F-BB1Y12 BATTUTE AREA DX1 DISCESA BATTUTE LATERALI DX 1
C AREA DX1 STOPS RH SIDE STOPS 1 DOWNSTROKE
Digital output 0.1273 =A+A/340.03 10 ‘ ‘ +F-BB1Y9 BATTUTE AREA DX1 DISCESA BATTUTE FRONTALI DX 1 FILA 1
AREA DX1 STOPS RH FRONT STOPS 1 DESCENT ROW 1
Digital output 0.1273 =A+A/341.03 10 ‘ ‘ +F-BB1Y10 BATTUTE AREA DX1 DISCESA BATTUTE FRONTALI DX 1 FILA 2
] AREA DX1 STOPS RH FRONT STOPS 1 DESCENT ROW 2 J&
Digital output 0.1274 =A+A/400.03 1" ‘ ‘ +F-BF1Y2 BLOCCAGGIO PEZZO AREA DX1 VUOTO OFF DX1
AREA DX1 PIECE LOCKING VACUUM DX1 OFF
Digital output 0.1274 =A+A/403.07 1 ‘ ‘ +F-BF1Y4 BLOCCAGGIO PEZZO AREA DX1 MORSETTI PER SERRAMENTI OFF DX1
D AREA DX1 PIECE LOCKING CLAMPS DX1 FOR DOORS & WINDOWS OFF
Digital output 0.1275 =A+A/401.03 12 ‘ ‘ +F-BF1Y6 BLOCCAGGIO PEZZO AREA DX1 VUOTO AUSILIARIO OFF DX1
AREA DX1 PIECE LOCKING VACUUM DX1 AUXILIARY SYSTEM OFF
Digital output 0.1275 =A+A/422.03 12 ‘ ‘ +F-BH2Y3 SUPPORTI PER CARICAMENTO PEZZO AREA DESTRA DISCESA SUPPORTI PER CARICAMENTO PEZZO DX 1
] RH AREA PIECE LOADING SUPPORTS SUPPORT DESCENT FOR RH PIECE 1 LOAD
E
F
REVISIONE DESCRIZIONE FOGLIO A
ELABORAZ. | 26/06/2007 | RSilvestrini % B I ESSE SHEET DESCRIPTION ROVER B 7.40 (05) + Gr.Fun.
CREAZIONE | 26/06/2007 | RSilvestrini CLIENTE Lista I/O: +F-AL4 A315 SCHEMA MATRICOLA Fogio 10011
REV. MODIFICA | DATA DISEGNATORE __|VER. E APPRCLIENT YUTA REL | piaGrAM 020.022 |seriaLNUMBER 95631 10012 FS.
| A3_GLUE_v04_BIFSSE 2 \ 3 \ 4 \ 5 6 \ 7 \ 8




B 1 | 2 3 4 | 5 | 7 8
SCHEDA + Modulo REGOLAZIONE CH3-23 (10111) Codice
CARD F_AL4 A323 Module ADJUSTMENT Code
C E20 1 Lista I-O_v03bs
TIPO INDIRIZZO FGL.COL PIN ‘ COND.| COLORE |COMPONENTI | GRUPPO FUNZIONE
A TYPE ADDRESS SHE.COL PIN COND.' COLOUR |[COMPONENT UNIT FUNCTION
Digital input 1.1392 =A+A/304.02 1 ‘ +F-BA1S1 ‘ BK +F-BA1S1 BATTUTE AREA SX1 START ORIGINE 1/5
AREA SX1 STOPS ORIGIN 1/5 START
Digital input 1.1394 =A+A/380.06 3 ‘ +F-BC1S1 ‘ BK +F-BC1S1 BLOCCAGGIO PEZZO AREA SX1 PEDALE AREA SX1
| AREA SX1 PIECE LOCKING AREA SX1 PEDAL
Digital input 1.1396 =A+A/380.08 5 ‘ +F-BC1S2 ‘ BK +F-BC1S2 BLOCCAGGIO PEZZO AREA SX1 VACUOSTATO AREA SX1
AREA SX1 PIECE LOCKING
Digital input 1.1397 =A+A/381.06 6 ‘ +F-BC1S3‘ BK +F-BC1S3 BLOCCAGGIO PEZZO AREA SX1 VUOTO AUSILIARIO SX1
B AREA SX1 PIECE LOCKING VACUUM SX1 AUXILIARY SYSTEM
C
D
E
F
REVISIONE DESCRIZIONE FOGLIO A
ELABORAZ. | 26/06/2007 | RSilvestrini % B I E S S E SHEET DESCRIPTION ROVER B 7.40 (05) + Gr.Fun.
CREAZIONE | 26/06/2007 | RSilvestrini CLIENTE Lista 1/O: +F-AL4 A323 SCHEMA MATRICOLA Foglio 10012
REV. MODIFICA | DATA DISEGNATORE __|VER. E APPRCLIENT YUTA REL | piaGrAM 020.022 |seriaLNUMBER 95631 10013 FS.
| A3_GLUE_v04_BIFSSE 2 \ 3 \ 4 \ 5 \ 7 8



B 1 | 2 3 4 | 5 6 | 7 8
o +F-AL4 A325 e Abwstvent CH 325 (9/swich 4=ON) - 25cce
- odule ode
P M 57 Lista I-O_v03bs
TIPO INDIRIZZO FGL.COL PIN ‘ COND.| COLORE |COMPONENTI | GRUPPO FUNZIONE
Al TYPE ADDRESS SHE.COL PIN COND.' COLOUR |COMPONENT UNIT FUNCTION
Digital output 0.1424 =A+A/303.02 1 ‘ ‘ +F-BA1Y4 BATTUTE AREA SX1 SALITA BATTUTE LATERALI SX 1
AREA SX1 STOPS LH SIDE STOPS 1 UPSTROKE
Digital output 0.1426 =A+A/300.02 3 ‘ ‘ +F-BA1Y1 BATTUTE AREA SX1 SALITA BATTUTE FRONTALI SX 1 FILA 1
| AREA SX1 STOPS LH FRONT STOPS 1 ROW 1 UPSTROKE
Digital output 0.1427 =A+A/301.02 4 ‘ ‘ +F-BA1Y2 BATTUTE AREA SX1 SALITA BATTUTE FRONTALI SX 1 FILA 2
AREA SX1 STOPS LH FRONT STOPS 1 ROW 2 UPSTROKE
Digital output 0.1428 =A+A/383.06 5 ‘ ‘ +F-BC1Y3 BLOCCAGGIO PEZZO AREA SX1 MORSETTI PER SERRAMENTI ON SX1
B AREA SX1 PIECE LOCKING CLAMPS SX1 FOR DOORS & WINDOWS ON
Digital output 0.1429 =A+A/380.02 6 ‘ ‘ +F-BC1Y1 BLOCCAGGIO PEZZO AREA SX1 VUOTO ON SX1
AREA SX1 PIECE LOCKING VACUUM SX1 ON
Digital output 0.1430 =A+A/420.02 7 ‘ ‘ +F-BH1Y1 SUPPORTI PER CARICAMENTO PEZZO AREA SINISTRA SALITA SUPPORTI PER CARICAMENTO PEZZO SX 1
] LH AREA PIECE LOADING SUPPORTS SUPPORTS UP FOR LH PIECE 1 LOADING
Digital output 0.1431 =A+A/381.02 8 +F-BC1Y5 BLOCCAGGIO PEZZO AREA SX1 VUOTO AUSILIARIO ON SX1
AREA SX1 PIECE LOCKING VACUUM SX1 AUXILIARY SYSTEM ON
Digital output 0.1432 =A+A/303.03 9 ‘ ‘ +F-BA1Y12 BATTUTE AREA SX1 DISCESA BATTUTE LATERALI SX 1
C AREA SX1 STOPS LH SIDE STOPS 1 DOWNSTROKE
Digital output 0.1433 =A+A/300.03 10 ‘ ‘ +F-BA1Y9 BATTUTE AREA SX1 DISCESA BATTUTE FRONTALI SX 1 FILA 1
AREA SX1 STOPS LH FRONT STOPS 1 DESCENT ROW 1
Digital output 0.1433 =A+A/301.03 10 ‘ ‘ +F-BA1Y10 BATTUTE AREA SX1 DISCESA BATTUTE FRONTALI SX 1 FILA 2
] AREA SX1 STOPS LH FRONT STOPS 1 DESCENT ROW 2 J&
Digital output 0.1434 =A+A/380.03 1" ‘ ‘ +F-BC1Y2 BLOCCAGGIO PEZZO AREA SX1 VUOTO OFF SX1
AREA SX1 PIECE LOCKING VACUUM SX1 OFF
Digital output 0.1434 =A+A/383.07 1 ‘ ‘ +F-BC1Y4 BLOCCAGGIO PEZZO AREA SX1 MORSETTI PER SERRAMENTI OFF SX1
D AREA SX1 PIECE LOCKING CLAMPS SX1 FOR DOORS & WINDOWS OFF
Digital output 0.1435 =A+A/381.03 12 ‘ ‘ +F-BC1Y6 BLOCCAGGIO PEZZO AREA SX1 VUOTO AUSILIARIO OFF SX1
AREA SX1 PIECE LOCKING VACUUM SX1 AUXILIARY SYSTEM OFF
Digital output 0.1435 =A+A/420.03 12 ‘ ‘ +F-BH1Y3 SUPPORTI PER CARICAMENTO PEZZO AREA SINISTRA DISCESA SUPPORTI PER CARICAMENTO PEZZO SX 1
] LH AREA PIECE LOADING SUPPORTS SUPPORT DESCENT FOR LH PIECE 1 LOAD
E
F
REVISIONE DESCRIZIONE FOGLIO A
ELABORAZ. | 26/06/2007 | RSilvestrini % B I ESSE SHEET DESCRIPTION ROVER B 7.40 (05) + Gr.Fun.
CREAZIONE | 26/06/2007 | RSilvestrini CLIENTE Lista I/O: +F-AL4 A325 SCHEMA MATRICOLA Fogio 10013
REV. MODIFICA | DATA DISEGNATORE __|VER. E APPRCLIENT YUTA REL | piaGrAM 020.022 |seriaLNUMBER 95631 30000 F.S.
| A3_GLUE_v04_BIFSSE 2 \ 3 \ 4 \ 5 6 \ 7 \ 8



B 1 2 3 6 7 8 o
SIGLA DESCRIZIONE FUNZIONE GRUPPO FGL.COL CODICI QNT DATI
CODE DESCRIPTION FUNCTION UNIT SHE.COL , CODES QTY DATA
+A-AL1T A1 PC600 Modulo PCI di interfaccia CN CONTROLLO NUMERICO 120.3 1
. NC NUMERICAL CONTROL
A Mechatrolink 0110D600A0  PC600 A
+A-AL1 A2 MONITOR CONTROLLO NUMERICO 121.1
MONITOR NUMERICAL CONTROL
+A-AL1 A3 PC CONTROLLO NUMERICO 121.5
PC NUMERICAL CONTROL
+A-AL4 AO MODULO P801a TASTIERA 23TASTI+17LED P801A MODULI INPUT-OUTPUT 135.1 HSD 1
INPUT-OUTPUT MODULES
0102D801A0  P801 CH 1-0 (00000Q)
+A-AL4 A1 SCHEDA 16+16R 1/0 REV.C CAMPETELLA P260 MODULI INPUT-OUTPUT 135.3 HSD CAMAR 1
INPUT-OUTPUT MODULES
B 0102D262C P260 EEE1010260 CH1-1(1) B
+A-AL4 A2 SCHEDA 16+16R 1/0 REV.C CAMPETELLA P260 MODULI INPUT-OUTPUT 135.4 HSD CAMAR 1
INPUT-OUTPUT MODULES
0102D262C P260 EEE1010260 CH1-2(2)
+A-AL4 A7 TERM.PALM.RM850B POT ENETX BS L4 RM850 MODULI INPUT-OUTPUT 137.2 1
INPUT-OUTPUT MODULES
| 0102D850B9 CH 1-7 (00111)
+E-AL4 A11 Modulo Integrato CE201a CE201 MODULI INPUT-OUTPUT 138.2 HSD 1
R INPUT-OUTPUT MODULES
ad 8 Ingressi digitali 0109DE201A0 CE201 CH2-1 (00001
+E-AL4 A12 Modulo Integrato CE201a CE201 MODULI INPUT-OUTPUT 138.4 HSD 1
o INPUT-OUTPUT MODULES
c ad 8 Ingressi digitali 0109DE201A0 CE201 CH2-2 (00010 c
+E-AL4 A13 MODULO PM57 REV.B PM57 MODULI INPUT-OUTPUT 138.6 1
INPUT-OUTPUT MODULES
0103D057B  PM57 CH2-3 (3)
+E-AL4 A23 MODULO PM57 REV.B PM57 MODULI INPUT-OUTPUT 139.6 1
INPUT-OUTPUT MODULES .
| 0103D057B  PM57 CH2-23 (7 / gwich
+E-AL4 A26 Modulo di pilotaggio elettrovalvole CE305A MODULI INPUT-OUTPUT 453.2 HSD 1
INPUT-OUTPUT MODULES
CE305a 160ut Ev 0109DE305A0 CE305 CH2-26 (1101D)
+E-AL4 A27 Modulo di pilotaggio elettrovalvole CE305A MODULI INPUT-OUTPUT 455.2 HSD 1
INPUT-OUTPUT MODULES
D CE305a 160ut Ev 0109DE305A0 CE305 CH2-27 (1101 b
+E-AL4 A102 Modulo Integrato CE201a CE201 MODULI INPUT-OUTPUT 144 .2 HSD 1
o INPUT-OUTPUT MODULES
ad 8 Ingressi digitali 0109DE201A0 CE201 CH2-12 (01100)
+E-AL4 A104 MODULO PM57 REV.B PM57 MODULI INPUT-OUTPUT 144.6 1
INPUT-OUTPUT MODULES
] 0103D057B  PM57 CH2-14 (E)
+F-AL4 A313 Modulo Integrato CE201a CE201 MODULI INPUT-OUTPUT 147.2 HSD 1
o INPUT-OUTPUT MODULES
ad 8 Ingressi digitali 0109DE201A0 CEZ201 CH3-13 (0110(1)
+F-AL4 A315 MODULO PM57 REV.B PM57 MODULI INPUT-OUTPUT 147.6 1
INPUT-OUTPUT MODULES
E 0103D057B  PM57 CH 3-15 (F) E
+F-AL4 A323 Modulo Integrato CE201a CE201 MODULI INPUT-OUTPUT 148.2 HSD 1
INPUT-OUTPUT MODULES
ad 8 Ingressi digitali 0109DE201A0 CE201 CH3-23 (1011{1)
+F-AL4 A325 MODULO PM57 REV.B PM57 MODULI INPUT-OUTPUT 148.6 1
INPUT-OUTPUT MODULES )
] 0103D057B  PM57 CH 3-25 (9 / siict
+A-WD1 A1 CENTRALINA GP02/E-S2 NO CENTRALINA TAPPETI DI SICUREZZA 960.2 GAMMA SYSTEM GAMMA SYSTEM 1
CONTROL UNIT CONTACT MATS
3 CONTATTI DI SICUREZZA "2 NC + 1 NO' 2178A0403 GP02/E-S2 NO
+A-WD1 A3 CENTRALINA GP02/E-S2 NO CENTRALINA TAPPETI DI SICUREZZA 962.2 GAMMA SYSTEM GAMMA SYSTEM 1
CONTROL UNIT CONTACT MATS
3 CONTATTI DI SICUREZZA '2 NC + 1 NO' 2178A0403 GP02/E-S2 NO F
F Lista componenti (funzione)_v01
REVISIONE DESCRIZIONE FOGLIO =
Gr.Fun.
ELABORAZ. | 26/06/2007 | RSilvestrini % B I E S S E SHEET DESCRIPTION ROVER B 7.40 (05) + u
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REV. MODIFICA | DATA DISEGNATORE __|VER. E APPRCLIENT YUTA REL | piaGrAM 020.022 |seriaLNUMBER 95631 30001 F.S.
| A3_GLUE_v04_BIFSSE 2 \ 3 \ 6 \ 7 8



B 1 2 3 4 5 6 7 8
SIGLA DESCRIZIONE FUNZIONE GRUPPO FGL.COL cCODICI QNT DATI
CODE DESCRIPTION FUNCTION UNIT SHE.COL CODES QTY DATA
+A-AG1G1 ALIMEN.40 A 6EP1437-3BA00 ALIM.AUX LINEA 24Vdc 80.3 SIEMENS CAMAR 1 In 40 A
AUX.SUPPLY 24Vdc LINE
A USCITA 24VDC 40A ING.400-500V TRIFASE 2127A0072  GEP14373BA00 SIE0810102 V=255V
+A-AP1K1 MODULO 3TK2821-2CB30 MARCIA AUSILIARI CIRCUITO DI EMERGENZA 160.3 SIEMENS CAMAR 1
AUXILIARY RUNNING EMERGENCY CIRCUIT
ALIMENTAZIONE 24V AC/DC ALLACCIAMENTO CA 2105A0182  3TK28212CB30 SIE5802360
+A-AP1K3 TELER.3RT10 16-2BB42 POTENZA MAGCHINA CIRCUITO DI EMERGENZA 160.4 SIEMENS CAMAR 1
MACHINE POWER EMERGENCY CIRCUIT
] 1NC 2105A0166  3RT10162BB42 SIE5805606
VARISTORE  3ZT1916-1BB0O SIEMENS CAMAR 1
AC 24 fino 48V DC 24 fino 70V 2163A0015  3ZT19161BBO0 SIE5880120
CONT.AUX.INO  3RH1921-2CA10 SIEMENS CAMAR 1
B 2123A0012  3RH19212CA10 SIE5865360
+A-ARTK1 TELER.3RT10 16-2BB42 ATTREZZAGGIO ATTREZZAGGIO 170..1 SIEMENS CAMAR 1
TOOLING TOOLING
1NC 2105A0166  3RT10162BB42 SIE5805606
VARISTORE ~ 3ZT1916-1BBOO SIEMENS CAMAR 1
] AC 24 fino 48V DC 24 fino 70V 2163A0015  3ZT19161BBOO SIE5880120
+A-ARTK2 TELER.3RT10 16-2BB42 DISABILITAZIONE ROTAZIONE UTENSILI | ATTREZZAGGIO 170.7 SIEMENS CAMAR 1
TOOL ROTATION DISABLING TOOLING
1NC 2105A0166  3RT10162BB42 SIE5805606
VARISTORE  3ZT1916-1BB0O SIEMENS CAMAR 1
c AC 24 fino 48V DC 24 fino 70V 2163A0015  3ZT19161BBO0 SIE5880120
+A-ARTK10 ABILITAZIONE ASSI IN ATTREZZAGGIO ATTREZZAGGIO
ENABLE AXES IN TOOLING TOOLING
+A-ASTK CONT.AUX.ANC ~ 3RH1921-2CA01 INVERTER 1 ALIMENTAZIONE INVERTER 1 200.7 SIEMENS CAMAR 1
INVERTER 1 INVERTER 1 POWER SUPPLY
| 2123A0013  3RH19212CA01 SIE5865362 N
VARISTORE ~ 3ZT1926-1BB00 SIEMENS CAMAR 1
AC 24 fino 48V DC 24 fino 70V 2163A0017  3ZT19261BBO0 SIE5880103
TELER.3RT10 34-38B40 SIEMENS CAMAR 1
D ASSORBIMENTO BOBINA 13,3W 2105A0168  3RT10343BB40 SIE5805630
+A-ASTK2 RELE MINIATURA G2R-2 INVERTER FERMO ALIMENTAZIONE INVERTER 1 201.3 1
INVERTER IDLE INVERTER 1 POWER SUPPLY
2105A0305
ZOCCOLO BLU 2CA SERIE 95 1
N 2109A0024
DIODO ZOCCOLO 95.05 FINDER 1
2144A0013
+A-AS2K1 INVERTER 2 ALIMENTAZIONE INVERTER 2
INVERTER 2 SLOT 1
E
+A-AS2K2 INVERTER FERMO ALIMENTAZIONE INVERTER 2
INVERTER IDLE SLOT 1
+A-AUTK1 TELER.3RT10 26-38B40 ABILITAZIONE ALIMENTAZIONE AZIONAMENTI 230.7 SIEMENS CAMAR 1
ENABLE DRIVE POWER SUPPLY
N 2105A0176  3RT10263BB40 SIE5805618
CONT.AUX.INC ~ 3RH1921-2CA01 SIEMENS CAMAR 1
2123A0013  3RH19212CA01 SIE5865362
VARISTORE ~ 3ZT1926-1BBO00 SIEMENS CAMAR 1
F AC 24 fino 48V DC 24 fino 70V 2163A0017  3ZT19261BBO0 SIE5880103
Lista componenti (funzione)_vO1
REVISIONE DESCRIZIONE FOGLIO A
Gr.Fun.
ELABORAZ. | 26/06/2007 | RSilvestrini % B I E S S E SHEET DESCRIPTION ROVER B 7.40 (05) + u
CREAZIONE | 26/06/2007 | RSilvestrini CLIENTE Lista materiali: (+A-AG1G1 - +A-AU1K1) SCHEMA MATRICOLA Foglio 30001
REV. MODIFICA | DATA DISEGNATORE __|VER. E APPRCLIENT YUTA REL | piaGrAM 020.022 |seriaLNUMBER 95631 30002 F.S.
| A3_GLUE_v04_BIFSSE 2 \ 3 \ 4 \ 5 6 \ 7 8




B 2 3 5 6 7 8
SIGLA DESCRIZIONE FUNZIONE GRUPPO FGL.COL cCODICI QNT DATI
CODE DESCRIPTION FUNCTION UNIT SHE.COL CODES QTY DATA
+A-CATK1 TELER.3RT10 16-2BB42 ABILITAZIONE GRUPPO DI FORATURA 450.7 SIEMENS CAMAR 1

ENABLE BORING UNIT
A 1NC 2105A0166  3RT10162BB42 SIE5805606
VARISTORE ~ 3ZT1916-1BB0O SIEMENS CAMAR 1
AC 24 fino 48V DC 24 fino 70V 2163A0015  3ZT19161BBOO SIE5880120
+A-GA1K1 TELERUTTORE 3RT10 25-38B40 24VDC ABILITAZIONE EVACUAZIONE TRUCIOLI 580.7 SIEMENS CAMAR 1
ENABLE CHIP REMOVAL
] 2105A0048  3RT10253BB40 SIE5805614
VARISTORE  3ZT1926-1BB0O SIEMENS CAMAR 1
AC 24 fino 48V DC 24 fino 70V 2163A0017  3ZT19261BBO0 SIE5880103
CONT.AUX.INC ~ 3RH1921-2CA01 SIEMENS CAMAR 1
B 2123A0013  3RH19212CA01 SIE5865362
+A-PC1K3 ABILITAZIONE P. D. L. A MOVIMENTAZIONE AUTOMATICA
ENABLE W.T. WITH AUTOMATIC DRIVE
+A-PD1K3 ABILITAZIONE P. D. L. A MOVIMENTAZIONE AUTOMATICA
ENABLE W.T. WITH AUTOMATIC DRIVE
+A-SATK1 TELERUTTORE 3RT10 25-38B40 24VDC ABILITAZIONE SLOT 1 SLOT 1 710.7 SIEMENS CAMAR 1
ENABLE SLOT 1 SLOT 1
2105A0048  3RT10253BB40 SIE5805614
CONT.AUX.INC  3RH1921-2CA01 SIEMENS CAMAR 1
c 2123A0013  3RH19212CA01 SIE5865362
VARISTORE ~ 3ZT1926-1BB00 SIEMENS CAMAR 1
AC 24 fino 48V DC 24 fino 70V 2163A0017  3ZT19261BBO0 SIE5880103
+A-SA1K2 ABILITAZIONE SLOT 1 DA INVERTER 2 SLOT 1
ENABLE SLOT 1 FROM INVERTER 2 SLOT 1
] N
+A-SATK3 BLOCCO MECCANICO 24V SLOT 1 710.3 1
SLOT 1
2123A0091
+A-SAK1 ABILITAZIONE SLOT 2 SLOT 2
ENABLE SLOT 2 SLOT 2
D
+A-SA2K2 ABILITAZIONE SLOT 1 DA INVERTER 2 SLOT 2
ENABLE SLOT 1 FROM INVERTER 2 SLOT 2
+A-SA3KT ABILITAZIONE SLOT 3 SLOT 1
ENABLE SLOT 3 SLOT 1
+A-SA3K2 ABILITAZIONE SLOT 3 DA INVERTER 2 SLOT 3
ENABLE SLOT 3 FROM INVERTER 2 SLOT 3
+A-SAAK1 ABILITAZIONE SLOT 4 SLOT 4
ENABLE SLOT 4 SLOT 4
E
+A-SA4K2 ABILITAZIONE SLOT 4 DA INVERTER 2 SLOT 4
ENABLE SLOT 4 FROM INVERTER 2 SLOT 4
+A-SABKT ABILITAZIONE SLOT 6 SLOT 6
ENABLE SLOT 6 SLOT 6
+A-SABK2 ABILITAZIONE SLOT 1 DA INVERTER 2 SLOT 6
ENABLE SLOT 1 FROM INVERTER 2 SLOT 6
F Lista componenti (funzione)_vO1
REVISIONE DESCRIZIONE FOGLIO
Gr.Fun.
ELABORAZ. | 26/06/2007 | RSilvestrini % B I E S S E SHEET DESCRIPTION ROVER B 7.40 (05) :
CREAZIONE | 26/06/2007 | RSilvestrini CLIENTE Lista materiali: (+A-CA1K1 - +A-SABK2) SCHEMA MATRICOLA Foglio 30002
REV. MODIFICA | DATA DISEGNATORE __|VER. E APPRCLIENT YUTA REL | piaGrAM 020.022 |seriaLNUMBER 95631 30003 F.S.
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B 2 3 5 6 7 8
SIGLA DESCRIZIONE FUNZIONE GRUPPO FGL.COL cCODICI QNT DATI
CODE DESCRIPTION FUNCTION UNIT SHE.COL CODES QTY DATA
+A-UZAK1 RELE MINIATURA G2R-2 FRENO ASSE Z 901.7 1
BRAKE Z-AXIS
A 2105A0305
ZOCCOLO BLU 2CA SERIE 95 1
2109A0024
DIODO ZOCCOLO 95.05 FINDER 1
] 2144A0013
+A-VB1K1 TELERUTTORE 3RT10 25-38B40 24VDC MARGIA POMPA DEL VUOTO 1 921.2 SIEMENS CAMAR 1
START VACUUM PUMP 1
2105A0048  3RT10253BB40 SIE5805614
CONT.AUX.INO  3RH1921-2CA10 SIEMENS CAMAR 1
B 2123A0012  3RH19212CA10 SIE5865360
VARISTORE ~ 3ZT1926-1BB00 SIEMENS CAMAR 1
AC 24 fino 48V DC 24 fino 70V 2163A0017  3ZT19261BBO0 SIE5880103
+A-VB2K1 POMPA DEL VUOTO 2 POMPA DEL VUOTO 2
VACUUM PUMP 2 VACUUM PUMP 2
+A-WD1K1 TAPPETI DI SICUREZZA
CONTACT MATS
+A-WD1K2 TAPPETI DI SICUREZZA
CONTACT MATS
C
+A-WD1K3 TAPPETI DI SICUREZZA
CONTACT MATS
+AWD1K4 RELE' A 4 CONTATTI OMRON TAPPETI DI SICUREZZA 960.6 OMRON CAMAR 1
CONTACT MATS
| 210507200  MY4 24DC OMR5705032 N
ZOCCOLO X RELE' FINDER 4C FINDER CAMAR 1
2100A0001 9474 FIN5719074
DIODO 1N4007 CAMAR 1
D 1000 V 2144A0006 EEE4103010
+A-AATQ1 SEZIONATORE ABB 3P 80A PROT.GENERALE ALIMENTAZIONE GENERALE 50.4 ABB SACE CAMAR 1 In 75A (AC-23
MAIN PROT. MAIN POWER SUPPLY
(AC23-415Vac) 210240175  EO0342 ABB0510080
CALOTTA PROTEZ.TERMINALI ABB SACE CAMAR 1
N 210240181  EO0631 ABB0515010
ALBERO DA 330MM OXS5X330 ABB SACE CAMAR 1
LUNGHEZZA 330mm 2102A0177  EO0706 ABB0516010
MANIGLIA BLOCCOPORTA OHB2AJ ABB SACE CAMAR 1
E IP65 NERA LUCCHETTABILE 2102A0178  E00102 ABB0516012
+A-AA1Q2 INT.AUT.20-25 A ALIMENTAZIONE GENERALE 53.4 SIEMENS CAMAR 1 In 20-25A
MAIN POWER SUPPLY
2101A0054  3RV10214DA10 SIE6005415 Ir 22A
CONTATTO AUSILIARIO SIEMENS CAMAR 1
N 2123A0003  3RV19011D SIE6050102
BLOCCO MORDETTI 3RV19 28-1H 1
2113A0131
F Lista componenti (funzione)_vO1
REVISIONE DESCRIZIONE FOGLIO A
Gr.Fun.
ELABORAZ. | 26/06/2007 | RSilvestrini % B I E S S E SHEET DESCRIPTION ROVER B 7.40 (05) + u
CREAZIONE | 26/06/2007 | RSilvestrini CLIENTE Lista materiali: (+A-UZ1K1 - +A-AA1Q2) SCHEMA MATRICOLA Foglio 30003
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B 1 2 3 5 6 7 8
SIGLA DESCRIZIONE FUNZIONE GRUPPO FGL.COL cCODICI QNT DATI
CODE DESCRIPTION FUNCTION UNIT SHE.COL CODES QTY DATA
+A-AA1Q3 INT.AUT.7-10 A PROTEZIONE ALIMENTAZIONE GENERALE 54.3 SIEMENS CAMAR 1 In 7-10A
PROTECTION MAIN POWER SUPPLY
A 2101A0049  3RV10211JA10 SIE6005390 Ir=7 A
CONTATTO AUSILIARIO SIEMENS CAMAR 1
2123A0003  3RV19011D SIE6050102
+A-AG1Q1 PROTEZIONE LINEA 24Vdc
PROTECTION 24Vdc LINE
+A-AG1Q2 CONTATTO AUSIL. 55T3010 INPUT 24Vdc LINEA 24Vdc 81.2 SIEMENS CAMAR 1 In4A
INPUT 24Vdc 24Vdc LINE
2123A0096  5ST3010 SIE6130100
INTER AUTOMAT.5SY6104-7 SIEMENS CAMAR 1
B 2101A0207  5SY61047 SIE6141047
+A-AG1Q3 INPUT 24VDC LINEA 24Vdc
INPUT 24VDC 24Vdc LINE
+A-AG1Q4 INTER.AUTOMAT.55Y6115-7 EMERGENZA LINEA 24Vdc 81.4 SIEMENS CAMAR 1 In1,6A
EMERGENCY 24Vdc LINE
| 2101A0204  5SY61157 SIE6141157
CONTATTO AUSIL. 55T3010 SIEMENS CAMAR 1
2123A0096  5ST3010 SIE6130100
+A-AG1Q6 CONTATTO AUSIL. 55T3010 UNITA' OPERATRICE LINEA 24Vdc 82.4 SIEMENS CAMAR 1 In4A
OPERATING SECTION 24Vdc LINE
c 2123A0096  5ST3010 SIE6130100
INTER AUTOMAT.5SY6104-7 SIEMENS CAMAR 1
2101A0207  5SY61047 SIE6141047
+A-AG1Q9 INTER.AUTOMAT.55Y6104-7 BORDO MACCHINA LINEA 24Vdc 82.5 SIEMENS CAMAR 1 In4A
MACHINE-SIDE 24Vdc LINE
] 2101A0207  5SY61047 SIE6141047 N
CONTATTO AUSIL. 55T3010 SIEMENS CAMAR 1
2123A0096  5ST3010 SIE6130100
+A-AG1Q12 MULTIZONE
D
+A-AG1Q13 INTER AUTOMAT.5SY6104-7 ALIM. 2+ CE305 85.1 SIEMENS CAMAR 1 In4A
POWER SUPPLY 2/ CE305
2101A0207  5SY61047 SIE6141047
CONTATTO AUSIL. 5ST3010 SIEMENS CAMAR 1
N 2123A0096  5ST3010 SIE6130100
+A-AG1Q14 INTER.AUTOMAT.55Y6102-7 PROTEZIONE LINEA 24Vdc 81.6 SIEMENS CAMAR 1 In2A
PROTECTION 24Vdc LINE
2101A0205  5SY61027 SIE6141027
CONTATTO AUSIL. 55T3010 SIEMENS CAMAR 1
E 2123A0096  5ST3010 SIE6130100
+A-AG1Q36 ASS| ORIENTATIVI 3-6
ADJUSTABLE AXES 3-6
+A-AJ1Q1 INTER.AUTOMAT.5SY6106-7 PROTEZIONE LINEA 220Vac 100.2 SIEMENS CAMAR 1 In6A
PROTECTION 220Vac LINE
N 2101A0208  5SY61067 SIE6141067
+A-AS2Q1 PROTEZIONE ALIMENTAZIONE INVERTER 2
PROTECTION INVERTER 2 POWER SUPPLY
F Lista componenti (funzione)_vO1
REVISIONE DESCRIZIONE FOGLIO A
Gr.Fun.
ELABORAZ. | 26/06/2007 | RSilvestrini % B I E S S E SHEET DESCRIPTION ROVER B 7.40 (05) + u
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B 1 2 3 5 6 7 8
SIGLA DESCRIZIONE FUNZIONE GRUPPO FGL.COL cCODICI QNT DATI
CODE DESCRIPTION FUNCTION UNIT SHE.COL CODES QTY DATA
+A-AU1Q3 INTER.AUTOMAT.5SY6104-7 ALIM.AUX ALIMENTAZIONE AZIONAMENTI 1-2 230.5 SIEMENS CAMAR 1 In4A
AUX.SUPPLY DRIVES 1-2 POWER SUPPLY
A 2101A0207  5SY61047 SIE6141047
CONTATTO AUSIL. 55T3010 SIEMENS CAMAR 1
2123A0096  5ST3010 SIE6130100
+A-CA1Q1 INT.AUT.5,5-8 A 3RV10 21-1HA10 GRUPPO DI FORATURA GRUPPO DI FORATURA 450.2 SIEMENS CAMAR 1 In 5,5-8A
BORING UNIT BORING UNIT
] 2101A0048  3RV10211HA10 SIE6005385
CONTATTO AUSILIARIO 3RV1901-2E SIEMENS CAMAR 1
1NO+1NC SEPARATI CAGE CLAMP 2123A0109  3RV1901-2E SIE6050110
+A-CA1Q2 INT.AUT.5,5-8 A 3RV10 21-THA10 GRUPPO DI FORATURA GRUPPO DI FORATURA 450.4 SIEMENS CAMAR 1 In 5,5-8A
BORING UNIT BORING UNIT
B 2101A0048  3RV10211HA10 SIE6005385
CONTATTO AUSILIARIO 3RV1901-2E SIEMENS CAMAR 1
1NO+1NC SEPARATI CAGE CLAMP 2123A0109  3RV1901-2E SIE6050110
+A-CN1Q1 INTER AUTOMAT.55Y6104-7 REVOLVER MAGAZZINO UTENSILI 1 520.1 SIEMENS CAMAR 1 In4A
REVOLVER
] 2101A0207  5SY61047 SIE6141047
+A-VB1Q1 CONTATTO AUSILIARIO PROTEZIONE POMPA DEL VUOTO 1 920.2 SIEMENS CAMAR 1 In 11-16A
PROTECTION VACUUM PUMP 1
2123A0003  3RV19011D SIE6050102
INT.AUT.11-16 A SIEMENS CAMAR 1
c 2101A0051  3RV10214AA10 SIE6005400
+A-VB2Q1 PROTEZIONE POMPA DEL VUOTO 2
PROTECTION VACUUM PUMP 2
+A-VB3Q1 PROTEZIONE POMPA DEL VUOTO 3
PROTECTION VACUUM PUMP 3
] N
+A-VB4Q1 PROTEZIONE POMPA DEL VUOTO 4
PROTECTION VACUUM PUMP 4
+A-VF1Q1 CONTATTO AUSILIARIO PROTEZIONE REFRIGERATORE ELETTROMANDRINI 935.3 SIEMENS CAMAR 1 In 4,5-6,3A
PROTECTION ELECTROSPINDLES COOLER
D 2123A0003  3RV19011D SIE6050102 Ir=45
INT.AUT.4,5-6,3 A SIEMENS CAMAR 1
2101A0047  3RV10211GA10 SIE6005380
+A-ASTR1 RESIST.250hm 2000W RFDT550 FRENATURA ALIMENTAZIONE INVERTER 1 165.5 1 250 2000W
BRAKING INVERTER 1 POWER SUPPLY
N 212200173
DISSIPATORE X RESIS.1300W 1
2181A0002
GRIGLIA PROT.RESIS.UNIDR. 1
- 2183A0003
+A-AS2R1 FRENATURA ALIMENTAZIONE INVERTER 2 165.5
BRAKING SLOT 1
+A-UXTR1 RESIST.25 Ohm 2000W(550W N.) FRENATURA ASSE X 165.6 1 25 Q 550W
BRAKING X-AXIS
N 21220185
GRIGLIA PROT.RESIS.UNIDR. 1
2183A0003
F Lista componenti (funzione)_vO1
REVISIONE DESCRIZIONE FOGLIO A
Gr.Fun.
ELABORAZ. | 26/06/2007 | RSilvestrini % B I E S S E SHEET DESCRIPTION ROVER B 7.40 (05) + u
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B \ 2 3 5 6 7 8 o
SIGLA DESCRIZIONE FUNZIONE GRUPPO FGL.COL cCODICI QNT DATI
CODE DESCRIPTION FUNCTION UNIT SHE.COL CODES QTY DATA
+A-UX1R2 RESIST.25 Ohm 2000W(550W N.) FRENATURA ASSE X 165.6 1 25 Q 550W
BRAKING X-AXIS 212200185
A A
GRIGLIA PROT.RESIS.UNIDR. 1
2183A0003
+A-UY1R1 RESISTENZA 75 Ohm 2000W RFDT 550 FRENATURA ASSE Y 165.6 FAIRFILD FAIRFILD 1 75Q 2000W
BRAKING Y-AXIS
] ALLUMINIO C/CLIXON INT. 160°C 2122A0184  RFDT 550 |
GRIGLIA PROT.RESIS.UNIDR. 1
2183A0003
+A-AATTA TRASFORMAT.MONOFASE 1600VA AUSILIARI ALIMENTAZIONE GENERALE 54.2 CESpa. CAMAR 1 An=1600VA
o AUXILIARES MAIN POWER SUPPLY
B Primario: 200-230-400-460-600V+-20V 2107A0293 TTT2704702 B
+AVFAT1 TRASFORMAT.MONOFASE 1600VA REFRIGERATORE REFRIGERATORE ELETTROMANDRINI 935.3 CESpa. CAMAR 1 An=1600VA
o COOLER ELECTROSPINDLES COOLER
Primario: 200-230-400-460-600V+-20V 2107A0293 TTT2704702
+A-AS1U1 INVERTER 15kW SIZE4 ACT401 INVERTER ALIMENTAZIONE INVERTER 1 200.2 1 Pn 15kW
INVERTER INVERTER 1 POWER SUPPLY
B 2157A0148 |
+A-AS1U2 MODULO CAN CMCAN x ACT401 SCHEDA CAN ALIMENTAZIONE INVERTER 1 201.6 1
INVERTER 1 POWER SUPPLY
21570158
+E-CN1U1 SMART MOTOR SM137 REV.B REVOLVER MAGAZZINO UTENSILI 1 520.3 HSD 1 SM140
c 0102D137B0  SM137 CH 2:6 (00110)
+A-UX1U1 CAVO USB TIPO "A" mt 3 AZIONAMENTO ASSE X 880.6 CAMAR 1 Pn 2KW
DRIVE X-AXIS
MASCHIO/MASCHIO 6480A0049 EEE4540003
GRUPPO CONNETT.UNIVERSALE 1CN CAMAR 1
] MECHATROLINK -BIESSE- 6480A0036 CAM0610150 N
AZIONAMENTO SGDM-20DN YASKAWA ELEC CAMAR 1
2159A0098  SGDM-20DN
+A-UY1U1 CAVO USB TIPO "A" mt 1 AZIONAMENTO ASSE Y 890.2 CAMAR 1 Pn 1KW
DRIVE Y-AXIS
D MASCHIO/MASCHIO 6480A0050 EEE4540001 D
GRUPPO CONNETT.UNIVERSALE 1CN CAMAR 1
MECHATROLINK -BIESSE- 6480A0036 CAMO610150
AZIONAMENTO SGDM-10DN YASKAWA ELEC CAMAR 1
N 2159A0096  SGDM-10DN |
+A-UZ1U1 CAVO USB TIPO "A" mt 1 AZIONAMENTO ASSE Z 900.2 CAMAR 1 Pn 1KW
DRIVE Z-AXIS
MASCHIO/MASCHIO 6480A0050 EEE4540001
GRUPPO CONNETT.UNIVERSALE 1CN CAMAR 1
E MECHATROLINK -BIESSE- 6480A0036 CAM0610150 E
AZIONAMENTO SGDM-10DN YASKAWA ELEC CAMAR 1
2150A0096  SGDM-10DN
+A-AJ1Z1 FILTRO 0.1mF+1000HM 250VAC LINEA 220Vac 100.7 ACTRONIC CAMAR 1
220Vac LINE
N TIPO PICCOLO 2163A0001  ARC02A010 EEE4006201 |
-AS1Z1 TOROIDE IN FERRITE INVERTER ALIMENTAZIONE INVERTER 1 200.2 1
, INVERTER INVERTER 1 POWER SUPPLY
@e=60,1 Bi=39,2 h=18,8 2120A0053 N°2
+A-GA1Z1 FILTRO X MOTORI RC ARK FILTRO EVACUAZIONE TRUCIOLI 580.1 ACTRONIC CAMAR 1 0,22 pf + 22 Ohm
FILTER CHIP REMOVAL
CAVETTO 50CM. REV.1 2163A0046 EEE4307030 F
F Lista componenti (funzione)_vO1
REVISIONE DESCRIZIONE FOGLIO A
Gr.Fun.
ELABORAZ. | 26/06/2007 | RSilvestrini % B I E S S E SHEET DESCRIPTION ROVER B 7.40 (05) + u
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B 1 2 3 5 6 7 8 o
SIGLA DESCRIZIONE FUNZIONE GRUPPO FGL.COL CODICI QNT DATI
CODE DESCRIPTION FUNCTION UNIT SHE.COL , CODES QTY DATA
+F-VB1Z1 FILTRO X MOTORI RG ARK POMPA DEL VUOTO 1 920. 1 ACTRONIC CAMAR 1 | 022 pf+22 0hm
VACUUM PUMP 1
A CAVETTO 50CM. REV.1 2163A0046 EEE4307030 A
B B
C C
— b
D D
E E
F Lista componenti (funzione)_vO1 F
REVISIONE DESCRIZIONE FOGLIO A
ELABORAZ. | 26/06/2007 | RSilvestrini % B I E S S E SHEET DESCRIPTION ROVER B 7.40 (05) . Gr.Fun.
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